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1. About this Manual

Welcome to your Revopoint 3D scanner user manual! This manual provides IN-
SPIRE 2 operation guide and instructions. Please read the manual before your first
use to ensure you use this scanner correctly and safely. If needed, you can click on
any topic in the navigation bar to quickly jump to that section.

Manual Download

If you need a PDF manual, click the Print Format button at the bottom of the
navigation bar on the left side of the manual, and select "Save as PDF" from the
options.

(|
LAST EDITED BY o) Print 15 sheets of paper ——
Administrator
Today at 3:51 AM Destination [ﬁ HP Color LaserJet Pro M ']

HP Color Laserlet Pro MEP M176 PCLmS|

See more...
A
™~ .
Copies 1

2. About Product

2.1. What’s in the Box

* It is recommended to use the official accessories provided in the package;
otherwise, it may cause damage to the equipment.
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Standard Edition

INSPIRE 2

INSPIRE 2 3D Scanner

USB Type-C to
Tripod Type-C Data Cable (2 m) Mini Turntable
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Highly Reflective Markers
(200 pcs) Outdoor Filters Calibration Board

w



User Guide

Premium Edition

=\

INSPIRE 2

:
(&

INSPIRE 2 3D Scanner Mobile Kit(IT)

o @

USB Type-C to
Tripod Type-C Data Cable (2 m) Mini Turntable
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Highly Reflective Markers
(200 pcs) Outdoor Filters Calibration Board
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2.2. Product Profile

RGB Camera Fill LED
—RGB Camera

Depth Camera Fill LED Depth Camera Fill LED
Depth Camera ( INSPIRE 2 L | . Depth Camera

Depth Camera Fill LED Depth Camera Fill LED

Projector

Connection Indicator Power Indicator

USB Type-C Port Start/Pause Scan

3. Software Download and Usage

INSPIRE 2 must be used with the Revo Metro (PC) or Revo Scan (Phone)
version 5.4.2 or later software. Before use, go to download and install Revo
Metro, or Revo Scan for Android/iOS.

Software Revo Metro (PC) Revo Scan (Phone)

Official Download Support - Download Support - Download or
Apple App Store /
Google Play Store

Supported Scanning Full Field / Parallel Line Full Field

Modes

For detailed information on the software’s features and operations, please refer
to the Revo Metro Software User Manual/ Revo Scan 5 Software User Manual.

4. Scanner Connection

4.1. Connecting INSPIRE 2 to a PC

To ensure the scanning effect, please connect the scanner directly to the PC and
avoid using the docking station.



User Guide

Via USB Cable

Step 1: Connect the Tripod to the scan-
ner.

Note: Adjust the tripod’s height by ex-
tending each leg evenly to the locking po-
sition to avoid instability.

@ @
1=
© — Step 2: Use the USB Type-C to Type-
C Cable to connect the scanner to a PC.

When the scanner’s indicator (2) turns
solid green, it’s powered.

mac0S

Step 3: Open Revo Metro, when the soft-
ware shows Scanner Connected and the
scanner’s indicator (I) turns solid blue, it’s
ready.
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Via Wi-Fi

Step 1: Screw the scanner onto the
Power Bank Handle.

Note: Do not connect the scanner
directly to a PC for power, or it will
default to USB mode.

Step 3: Search for a Wi-Fi net-
work called INSPIRE-2-REVO-

XXXXXXXX in your PC’s Wi-Fi set-

tings, and connect (no password is re-

quired).

New Project \

( 9 )
Gontact s

Step 2: Use the 2-in-1 Mobile Cable to connect the scanner
and Power Bank Handle. When the scanner’s indicator (2)
turns solid green, it’s powered.

Step 4: Open Revo Metro, when the
software shows Scanner Connected
and the scanner’s indicator (I) turns
solid blue, it’s ready.
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4.2. Connecting INSPIRE 2 to a Phone

To Android Phones via USB Cable

Step 1: Attach the Quick Release
Plate, Phone Holder, and Power Bank
Handle to the scanner.

Step 2: Put a phone in the Phone Holder, and
use the 2-in-1 Mobile Cable to connect to the
ports shown. When the scanner’s indicator (2)
turns solid green, it’s powered.

a b

Note: The 2-in-1 Mobile Cable can only be
used to connect Android phones.

Step 3: Open Revo Scan. When indicator
(@D turns solid blue and the phone displays
the scanning preview screen, it’s ready.
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To Android or iOS Phones via Wi-Fi

(&

AN
Step 1: Attach the Quick Release
Plate, Phone Holder, and Power Bank T
Handle to the scanner. =

- Step 2: Put a phone in the Phone Holder, and use the
2-in-1 Mobile Cable to connect the scanner to the Power
Bank Handle. When the scanner’s indicator (2) turns
solid green, it’s powered.

Android & i0S ||

N\

Step 3: Search for a Wi-Fi network called
INSPIRE-2-REVO-XXXXXXXX in your
smartphone’s Wi-Fi settings, and connect (no
password is required).

INSPIRE 2-REVO-XXXXXXNN T

Step 4: Open Revo Scan. When indicator ()
turns solid blue and the phone displays the scan-
ning preview screen, it’s ready.

Supported on PC and mirrored to a smartphone via Revo Mirror for
preview and control.

1. Visit the Revopoint official website and go to “Support - Download” menu to
download and install Revo Mirror for both desktop and mobile.

2. Mount the Mobile Kit (Phone Holder, Power Bank handle, Quick Release
Plate) onto the scanner. Connect the Power Bank Handle to the scanner with the
2-in-1 Mobile cable.

3. Ensure both the computer and phone are connected to the network named
“INSPIRE 2-REVO-XXXXXXXX.” Open Revo Metro, wait for the scanner to con-
nect and enter the scanning page, then click the mirroring button.

4. Tap the detected device to be mirrored in the mobile Revo Mirror app.

5. Follow the prompt on the PC to enter the PIN code to complete the initial
pairing. Then, click “Enter Screen Mirror Mode” to control the scanning process.

For detailed instructions on the software and screen casting, please refer to the
Revo Mirror User Manual.

10
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5. Scanner Calibration

5.1. Preparation

1. Connect the Scanner to the computer using a USB data cable, then open Revo
Metro on the PC.

2. Place the Calibration Board and Click “Calibration” in Revo Metro.

<> Scanner Calibration

Last Calibration Date: 1/26/26

3. Create an evenly lit environment. Avoid too bright or dim lighting.
4. Follow the instructions to practice.

Instruction

Calibrate in an evenly lit indoor environment, and avoid too bright or dim lighting.

Next (1/4)

[ No prompt

5. You'll enter the accuracy check page after the practice and decide whether to
calibrate the scanner according to the prompt.

10
11
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Practice operation

Scanner Roll Adjustment

| N [
-30° 0° +30°

Practice finished.

Practice finished, click Start Check to enter the
accuracy check page

Continue Practice Start Calibration (5) ‘m ‘ o ‘
bl '
|

|
i
] {
| I
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5.2. Dual-camera Calibration

1. Follow the instructions on the left to adjust the scanner’s pitch, roll, and height.

Step shown as a video in the online manual (still frame).

2. Follow the progress bar to collect data from the horizontal, left, right, front,
and back.

3. Once the calibration accuracy meets the requirement, the system automati-
cally proceeds to the light-plane calibration step.

5.3. Light Plane Calibration

1. Follow the instructions on the left to adjust the scanner’s pitch, roll, and height.

11
12
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Step shown as a video in the online manual (still frame).

2. Follow the progress bar to collect data from the horizontal, left, right, front,

and back.
3. Save the calibration result when calibration is completed.

Calibration Completed

Accuracy check passed. Do you want to save the calibration
result?

Discard Save

4. Click Complete to return to the homepage, and the scanner will reboot.

@ Calibration Completed

Click "Complete" to return to the Home page, and the camera will automatically restart.
Note: After successful calibration parameter writing, software versions V5.8.0.134 and earlier will not be supported.

Complete

6. First Scan

INSPIRE 2 offers two scanning modes, as explained below.

Full Field: High scanning speed for rapid point cloud capture of common
objects, supported on PC and mobile apps.

Parallel Lines: Designed for precision scanning, it handles reflective metal and
black objects without spray coating. Supported on PC and mirrored to a smartphone
via Revo Mirror for preview and control.

12
13
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6.1. Full Field Scan

To help you get familiar with the scanning process, this section demonstrates a
complete example of scanning a sample bust in Full Field mode. Beginners can
follow the steps below to practice in real time.

6.1.1 Preparation Before Scanning
6.1.2 Scanner Connection

1. Connect the scanner to your PC using the USB Type-C to Type-C cable. (Insert
the end with a screw into the scanner’s rear port and tighten it securely, then insert
the other end into the PC.)

2. Open Revo Metro and wait for the scanner to connect successfully.

Contact Us:

Scanner Connected % H New Project

[ —

nnnnnnnnnnnnnnnnnn

Set Up the Scanning Environment 1. Prepare the workspace: Ensure the
scanning area is clean and free of clutter.

2. Connect the accessories: Use the turntable cable to connect the turntable to
the PC port or power outlet, adjusting it to an appropriate rotation speed.

13
14
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USB Type-C Port 5B Type-A Port

3. Check the object: Position the sample bust on the turntable, ensuring its
surface is shadow-free.

— .

4. Adjust the scanner’s height and angle to ensure the camera can fully capture
the object.

14
15
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6.1.3 Start Scan

Create New Project Click “New Project” on the software home page. Name the
file, choose the location to store the file (or use the default location), click “New,”
and enter the scanning interface.

# New Project

Scan Settings 1. Select “Feature Scan”.
2. Select “Full Field” in Scan Mode.
3. Select “High Accuracy” > “General” in Scan Settings.

Step shown as a video in the online manual (still frame).

4. View the model’s position through the camera preview window on the left,
and ensure the model is within the camera’s field of view.

5. Adjust the distance between the scanner and the sample bust to ensure that
the color on the distance indicator bar is displayed in green.

6. Adjust the Depth Camera exposure until the object surface in the preview
window appears mostly gray, with minimal red or blue areas.

Scan Controls 1. After setting the above parameters, click the "Start" button
to begin the scanning.

15
16



User Guide

Complete

2. During scanning, pause to review progress in the model display area. If the
model appears incomplete (as shown in the example), click "Start" again to continue.

X

Cancel Pause Complete

3. Once the model’s surface data has been fully captured, click “Complete” to
complete the scan.

X Vv

Cancel Start Complete

6.1.4 Model Editing

In the model editing area, click “One-click Editing” > “Apply” to automatically
complete model editing.

16
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Metro5.8.2 far =] File  Display Accessories Help

g Tl

‘ One-click -+ Fusion Isolation Overla::+ Smooth Sim

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Ba'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 1110 01

6.1.5 Model Export

Click "Export" and select the formats to export.

Mesh Model

17
18
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6.2. Parallel Lines Scan

To help you get familiar with the scanning process, this section demonstrates a
complete example of scanning a small metal part in Parallel Lines mode. Beginners
can follow the steps below to practice in real time.

6.2.1 Preparation Before Scanning

Scanner Connection 1. Connect the scanner to your PC using the USB Type-C
to Type-C cable. (Insert the end with a screw into the scanner’s rear port and
tighten it securely, then insert the other end into the PC.)

2. Open Revo Metro and wait for the scanner to connect successfully.

Contact Us

Scanner Connected § ‘ New Project

L — N

t 7

J

nnnnnnnnnnnnnnnnnn

Set Up the Scanning Environment 1. Prepare the workspace: Ensure the
scanning area is clean and free of clutter.

2. Place Markers: Attach the markers irregularly on the surface, ensuring at
least 5 can be captured in one frame. For best accuracy, place markers on flat
surfaces and avoid curved areas.

3. Adjust the scanner’s height and angle to ensure the camera can fully capture
the object.

6.2.2 Start Scan

Create New Scan Click “New Project” on the software home page. Name the
file, choose the location to store the file (or use the default location), click “New,”
and enter the scanning interface.

18
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® New Project

Scan Settings 1. Select “Marker Scan”.

2. Select “Parallel Lines” in Scan Mode.

3. Select “Marker Tracking” in Tracking Mode and “Metallic Shinny Object” in
Object Type.

4. Select the inner diameter of the markers currently in use to enhance the
scanning accuracy.

5. Set the Target Point Distance.

Note: Increasing point distance speeds up scanning, decreasing it enhances
details but slows the process.

6. Adjust the distance between the scanner and the metal part to ensure that
the color on the distance indicator bar is displayed in green.

7. Adjust the exposure of the depth camera to ensure the laser lines are clearly
visible in its preview window.

Step shown as a video in the online manual (still frame).

Scanning Controls 1. After setting the above parameters, click the "Start"
button to begin the scanning.

19
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2. During scanning, pause to review progress in the model display area. If the

model appears incomplete, click "Start" again to continue.

3. Once the model’s surface data has been fully captured, click “Complete” to

complete the scan.

6.2.3 Model Editing

In the model editing area, click “One-click Editing” > “Apply” to automatically

complete model editing.

File Display  Accessories Help

‘ One-click ** Fusion Isolation Overla:* Smooth Sim|

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Bz ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 1110 01

. One-click Edit

Fusion:

pls

one-click edi

For detailed specific functions and operations for model editing, click Revo Metro

Model Editing to learn more.

20
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6.2.4 Model Export

t"'-.-"'

Export

All Models
Point Clouds

Mesh Model

Click "Export" and select the formats to export.

6.3. Outdoor Scanning Tips

When scanning outdoors, set “Object Type” to “Outdoor Object” in the scan
settings.

21
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Outdoor Object

General
Black Object
Metallic Shiny Object

v
v Qutdoor Object

e Attach the two outdoor filters onto the front of the left and right depth cameras
before outdoor scanning with structured light.

INSPIRE 2

Note: When using Parallel Lines mode for outdoor scanning, do not install the
outdoor filters.

22
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e When scanning outdoors, avoid direct sunlight to minimize interference from
reflective surfaces.

e Avoid scanning in rainy or windy weather to prevent water damage or reduced
data accuracy from wet surfaces.

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.cz

23
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1. Uber dieses Handbuch

Willkommen zum Benutzerhandbuch Thres Revopoint 3D-Scanners! Dieses Hand-
buch enthélt Bedienungsanleitungen und Anweisungen fiir den INSPIRE 2. Bitte
lesen Sie das Handbuch vor der ersten Verwendung, um sicherzustellen, dass Sie
diesen Scanner korrekt und sicher verwenden. Bei Bedarf konnen Sie in der Na-
vigationsleiste auf ein beliebiges Thema klicken, um schnell zum entsprechenden
Abschnitt zu springen.

Handbuch herunterladen

Wenn Sie ein PDF-Handbuch benétigen, klicken Sie auf die Schaltflache , Druck-
format” am unteren Rand der Navigationsleiste auf der linken Seite des Handbuchs
und wéhlen Sie aus den Optionen ,,Als PDF speichern®.

(b=
LAST EDITED BY o) Print 15 sheets of paper -
Administrator
Today at 3:51 AM Destination [EP HP Color Laserlet Pro M 'J
HP Color LasetJet Pro MFP M176 PCLmS)

Pages I Save as PDF
See more.
< :
Copies 1

2. Uber das Produkt

2.1. Lieferumfang

* Es wird empfohlen, das mitgelieferte Originalzubeh6r zu verwenden;
andernfalls kann es zu Schiden am Gerat kommen.

26
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Standard Edition

INSPIRE 2

INSPIRE 2 3D Scanner

USB Type-C auf
Stativ Type-C Datenkabel (2 m) Mini-Drehteller

VOULVLVLUOLULLU

Stark reflektierende Marker
(200 Stk.) Aufenfilter Kalibrierungstafel

27
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Premium Edition

=\

INSPIRE 2

:
(&

INSPIRE 2 3D Scanner Mobile Kit(IT)

o @

USB Type-C auf
Stativ Type-C Datenkabel (2 m) Mini-Drehteller

000000000
000000000
000000000
VOLVLLLLLLU

Stark reflektierende Marker
(200 Stk.) Aufenfilter Kalibrierungstafel

28
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2.2. Produktubersicht

RGB-Kamera-Fiilllicht-LED
— RGB-Kamera

Tiefenkamera-Fiilllicht-LED Tiefenkamera-Fiilllicht-LED
Tiefenkamera @) INSPIRE 2 ) j . ¢ Tiefenkamera

Tiefenkamera-Fiilllicht-LED Tiefenkamera-Fiilllicht-LED

Projektor

Verbindungsanzeige Betriebsanzeige

Scan starten/pausieren

USB Type-C Anschluss

3. Software-Download und Verwendung

Der INSPIRE 2 muss mit der Software Revo Metro (PC) oder Revo Scan (Tele-
fon) Version 5.4.2 oder héher verwendet werden. Laden Sie vor der Verwendung
Revo Metro oder Revo Scan fiir Android/iOS herunter und installieren Sie es.

Software Revo Metro (PC) Revo Scan (Telefon)

Offizieller Download Support - Download Support - Download oder
Apple App Store /
Google Play Store

Unterstiitzte Vollfeld / Parallellinien Vollfeld

Scan-Modi

Detaillierte Informationen zu den Funktionen und der Bedienung der Softwa-
re finden Sie im Revo Metro Software User Manual/ Revo Scan 5 Software User
Manual.

4. Scanner-Verbindung

4.1. INSPIRE 2 mit einem PC verbinden

Um die Scan-Qualitit zu gewéhrleisten, verbinden Sie den Scanner bitte direkt mit
dem PC und vermeiden Sie die Verwendung einer Dockingstation.
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Uber USB-Kabel

Schritt 1: Verbinden Sie das Stativ mit
dem Scanner.

Hinweis: Stellen Sie die Hohe des Stativs
ein, indem Sie jedes Bein gleichméfig bis
zur Arretierungsposition ausziehen, um
Instabilitdt zu vermeiden.

Schritt 2: Verbinden Sie den Scanner mit
dem USB-Type-C-auf-Type-C-Kabel mit
einem PC. Wenn die Scanner-Anzeige (2)
dauerhaft griin leuchtet, ist er mit Strom
versorgt.

mac0S

Schritt 3: Offnen Sie Revo Metro; wenn
die Software ,,Scanner verbunden* anzeigt
und die Scanner-Anzeige (I) dauerhaft
blau leuchtet, ist er bereit.

30
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Uber Wi-Fi

Schritt 1: Schrauben Sie den Scanner
auf den Powerbank-Griff.

Hinweis: Verbinden Sie den Scanner
nicht direkt zur Stromversorgung mit
einem PC, da er sonst standardmaéfig
in den USB-Modus wechselt.

Schritt 2: Verbinden Sie mit dem 2-in-1-Mobilkabel den Scan-
ner und den Powerbank-Griff. Wenn die Scanner-Anzeige (2)
dauerhaft griin leuchtet, ist er mit Strom versorgt.

=
0

=

Schritt 3: Suchen Sie in den Wi-Fi-
Einstellungen Ihres PCs nach einem
Wi-Fi-Netzwerk namens INSPIRE-2-
REVO-XXXXXXXX und verbinden
Sie sich (kein Passwort erforderlich).

Schritt 4: Offnen Sie Revo Metro;
wenn die Software ,Scanner ver-
bunden“ anzeigt und die Scanner-
Anzeige (D dauerhaft blau leuchtet,
ist er bereit.

New Project \

( 9 )
Gontactus
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4.2. INSPIRE 2 mit einem Telefon verbinden

An Android-Telefone tiber USB-Kabel

Schritt 1: Bringen Sie die Schnell-
wechselplatte, den Telefonhalter und
den Powerbank-Griff am Scanner an.

Schritt 2: Setzen Sie ein Telefon in den Tele-
fonhalter und verbinden Sie es mit dem 2-in-
1-Mobilkabel mit den gezeigten Anschliissen.
Wenn die Scanner-Anzeige (2) dauerhaft griin
leuchtet, ist er mit Strom versorgt.

a b

Hinweis: Das 2-in-1-Mobilkabel kann nur zum
Anschluss von Android-Telefonen verwendet
werden.

Schritt 3: Offnen Sie Revo Scan. Wenn
die Anzeige (D) dauerhaft blau leuchtet und
das Telefon den Scan-Vorschaubildschirm
anzeigt, ist er bereit.

32
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An Android- ode-r 10S-Telefone iiber Wi-Fi

Schritt 1: Bringen Sie die Schnell-
wechselplatte, den Telefonhalter und
den Powerbank-Griff am Scanner an.

Schritt 2: Setzen Sie ein Telefon in den Telefonhalter
und verbinden Sie mit dem 2-in-1-Mobilkabel den Scan-
ner mit dem Powerbank-Griff. Wenn die Scanner-Anzeige
(@ dauerhaft griin leuchtet, ist er mit Strom versorgt.

=
Schritt 3: Suchen Sie in den Wi-Fi- =
Einstellungen Ihres Smartphones nach einem
Wi-Fi-Netzwerk namens INSPIRE-2-REVO-
XXXXXXXX und verbinden Sie sich (kein
Passwort erforderlich).

INSPIRE 2-REVO-XXXXXXNN T

Schritt 4: Offnen Sie Revo Scan. Wenn die An-
zeige (D) dauerhaft blau leuchtet und das Telefon
den Scan-Vorschaubildschirm anzeigt, ist er bereit.

Wird auf dem PC unterstiitzt und iiber Revo Mirror zur Vorschau und
Steuerung auf ein Smartphone gespiegelt.

1. Besuchen Sie die offizielle Revopoint-Website und gehen Sie zum Menii ,,Sup-
port - Download, um Revo Mirror fiir Desktop und Mobilgerate herunterzuladen
und zu installieren.

2. Montieren Sie das Mobile Kit (Telefonhalter, Powerbank-Griff, Schnellwechsel-
platte) am Scanner. Verbinden Sie den Powerbank-Griff iiber das 2-in-1-Mobilkabel
mit dem Scanner.

3. Stellen Sie sicher, dass sowohl der Computer als auch das Telefon mit dem
Netzwerk namens ,INSPIRE 2-REVO-XXXXXXXX*“ verbunden sind. Offnen Sie
Revo Metro, warten Sie, bis der Scanner verbunden ist und die Scan-Seite aufgerufen
wird, und klicken Sie dann auf die Spiegelungs-Schaltflache.

4. Tippen Sie in der mobilen Revo Mirror App auf das erkannte Gerét, das
gespiegelt werden soll.

5. Folgen Sie der Aufforderung auf dem PC, um den PIN-Code einzugeben und
die erste Kopplung abzuschliefen. Klicken Sie dann auf , Bildschirmspiegelungsmo-

33
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dus aufrufen”, um den Scan-Vorgang zu steuern.
Ausfiihrliche Anweisungen zur Software und zur Bildschirmiibertragung finden
Sie im Revo Mirror User Manual.

5. Scanner-Kalibrierung

5.1. Vorbereitung

1. Verbinden Sie den Scanner iiber ein USB-Datenkabel mit dem Computer und
6ffnen Sie dann Revo Metro auf dem PC.

2. Platzieren Sie die Kalibrierungstafel und klicken Sie in Revo Metro auf , Kali-
brierung.

) Scanner Calibration

Last Calibration Date: 1/26/26

3. Sorgen Sie fiir eine gleichméfig beleuchtete Umgebung. Vermeiden Sie zu helle
oder zu schwache Beleuchtung.
4. Folgen Sie den Anweisungen, um zu iiben.

Instruction

Calibrate in an evenly lit indoor environment, and avoid too bright or dim lighting.

Next (1/4)

O No prompt

5. Nach der Ubung gelangen Sie zur Seite der Genauigkeitspriifung und entschei-
den anhand der Aufforderung, ob der Scanner kalibriert werden soll.
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Practice operation

Scanner Roll Adjustment

| N [
-30° 0° +30°

Practice finished.

Practice finished, click Start Check to enter the
accuracy check page

Continue Practice Start Calibration (5) ‘m ‘ o ‘
bl '
|

|
i
] {
| I

juawisnlpy yoiid Jauueds
juawisnlpy y3iaH J2uuedrs

5.2. Kalibrierung der Dual-Kamera

1. Folgen Sie den Anweisungen auf der linken Seite, um Neigung, Rollwinkel und
Hohe des Scanners einzustellen.

Schritt im Online-Handbuch als Video dargestellt (Einzelbild).

2. Folgen Sie dem Fortschrittsbalken, um Daten aus der horizontalen, linken,
rechten, vorderen und hinteren Position zu erfassen.

3. Sobald die Kalibrierungsgenauigkeit die Anforderung erfiillt, fahrt das System
automatisch mit dem Schritt der Lichtebenen-Kalibrierung fort.

5.3. Lichtebenen-Kalibrierung

1. Folgen Sie den Anweisungen auf der linken Seite, um Neigung, Rollwinkel und
Hohe des Scanners einzustellen.

11
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Schritt im Online-Handbuch als Video dargestellt (Einzelbild).

2. Folgen Sie dem Fortschrittsbalken, um Daten aus der horizontalen, linken,
rechten, vorderen und hinteren Position zu erfassen.

3. Speichern Sie das Kalibrierungsergebnis, wenn die Kalibrierung abgeschlossen
ist.

Calibration Completed

Accuracy check passed. Do you want to save the calibration
result?

Discard Save

4. Klicken Sie auf ,Fertig stellen”, um zur Startseite zuriickzukehren, und der
Scanner startet neu.

@ Calibration Completed

Click "Complete" to return to the Home page, and the camera will automatically restart.
Note: After successful calibration parameter writing, software versions V5.8.0.134 and earlier will not be supported.

Complete

6. Erster Scan

Der INSPIRE 2 bietet zwei Scan-Modi, die im Folgenden erldutert werden.

Vollfeld: Hohe Scan-Geschwindigkeit fiir die schnelle Punktwolkenerfassung
gingiger Objekte, unterstiitzt auf PC- und mobilen Apps.

Parallellinien: Fiir prézises Scannen konzipiert, verarbeitet es reflektierende
Metall- und schwarze Objekte ohne Spriihbeschichtung. Wird auf dem PC unter-
stiitzt und iiber Revo Mirror zur Vorschau und Steuerung auf ein Smartphone ge-
spiegelt.

12
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6.1. Vollfeld-Scan

Um Thnen das Vertrautwerden mit dem Scan-Vorgang zu erleichtern, zeigt dieser
Abschnitt ein vollstandiges Beispiel fiir das Scannen einer Beispielbiiste im Vollfeld-
Modus. Anfanger konnen die folgenden Schritte befolgen, um in Echtzeit zu {iben.

6.1.1 Vorbereitung vor dem Scannen
6.1.2 Scanner-Verbindung

1. Verbinden Sie den Scanner iiber das USB-Type-C-auf-Type-C-Kabel mit Threm
PC. (Stecken Sie das Ende mit der Schraube in den hinteren Anschluss des Scanners
und zichen Sie es fest an, stecken Sie dann das andere Ende in den PC.)

2. Offnen Sie Revo Metro und warten Sie, bis der Scanner erfolgreich verbunden
1st.

[ —

Scan-Umgebung einrichten 1. Bereiten Sie den Arbeitsbereich vor: Stellen Sie
sicher, dass der Scan-Bereich sauber und frei von Unordnung ist.

2. Schliefsen Sie das Zubehor an: Verbinden Sie den Drehteller mit dem Drehtel-
lerkabel mit dem PC-Anschluss oder einer Steckdose und stellen Sie eine geeignete
Drehgeschwindigkeit ein.

13
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USB Type-C Port 5B Type-A Port

3. Uberpriifen Sie das Objekt: Positionieren Sie die Beispielbiiste auf dem Dreh-
teller und stellen Sie sicher, dass ihre Oberflache schattenfrei ist.

4. Stellen Sie Hohe und Winkel des Scanners so ein, dass die Kamera das Objekt
vollstéandig erfassen kann.

14
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6.1.3 Scan starten

Neues Projekt erstellen Klicken Sie auf der Startseite der Software auf ,Neues
Projekt“. Benennen Sie die Datei, wihlen Sie den Speicherort fiir die Datei (oder
verwenden Sie den Standardspeicherort), klicken Sie auf ,Neu“ und rufen Sie die

Scan-Oberflache auf.

® New Project

Scan-Einstellungen 1. Wihlen Sie ,Feature-Scan*.

2. Wahlen Sie ,,Vollfeld* im Scan-Modus.

3. Wahlen Sie ,Hohe Genauigkeit* > ,Allgemein“ in den Scan-
Einstellungen.

Schritt im Online-Handbuch als Video dargestellt (Einzelbild).

4. Betrachten Sie die Position des Modells iiber das Kamera-Vorschaufenster auf
der linken Seite und stellen Sie sicher, dass sich das Modell im Sichtfeld der Kamera
befindet.

5. Passen Sie den Abstand zwischen dem Scanner und der Beispielbiiste an, um
sicherzustellen, dass die Farbe auf der Abstandsanzeigeleiste griin dargestellt wird.

6. Passen Sie die Belichtung der Tiefenkamera an, bis die Objektoberfliche im
Vorschaufenster iiberwiegend grau erscheint, mit minimalen roten oder blauen Be-
reichen.

Scan-Steuerung 1. Nachdem Sie die obigen Parameter eingestellt haben, klicken
Sie auf die Schaltflache ,Start“, um den Scan zu beginnen.

15
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X v/

Cancel Complete

2. Pausieren Sie wihrend des Scannens, um den Fortschritt im Modellanzeige-
bereich zu tiberpriifen. Wenn das Modell unvollstindig erscheint (wie im Beispiel
gezeigt), klicken Sie erneut auf ,Start”, um fortzufahren.

X

Cancel Pause Complete

3. Sobald die Oberflachendaten des Modells vollstéandig erfasst wurden, klicken
Sie auf ,Fertig”, um den Scan abzuschliefsen.

X v/

Cancel Start Complete

6.1.4 Modellbearbeitung

Klicken Sie im Modellbearbeitungsbereich auf ,Ein-Klick-Bearbeitung® > , Anwen-
den, um die Modellbearbeitung automatisch abzuschliefsen.
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Metro5.8.2 far =] File  Display Accessories Help

*. One-click Edit

g Tl

‘ One-click -+ Fusion Isolation Overla::+ Smooth Sim

Fusion:

Mesh: 7.00
Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Ba'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 1110 01

can manually ac

it parameter

6.1.5 Modell-Export

Klicken Sie auf ,Exportieren” und wéahlen Sie die zu exportierenden Formate aus.

Mesh Model
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6.2. Parallellinien-Scan

Um Thnen das Vertrautwerden mit dem Scan-Vorgang zu erleichtern, zeigt dieser
Abschnitt ein vollstdndiges Beispiel fiir das Scannen eines kleinen Metallteils im
Parallellinien-Modus. Anfanger kénnen die folgenden Schritte befolgen, um in Echt-
zeit zu liben.

6.2.1 Vorbereitung vor dem Scannen

Scanner-Verbindung 1. Verbinden Sie den Scanner iiber das USB-Type-C-auf-
Type-C-Kabel mit Threm PC. (Stecken Sie das Ende mit der Schraube in den hin-
teren Anschluss des Scanners und ziehen Sie es fest an, stecken Sie dann das andere
Ende in den PC.)

2. Offnen Sie Revo Metro und warten Sie, bis der Scanner erfolgreich verbunden
ist.

[ —

Scan-Umgebung einrichten 1. Bereiten Sie den Arbeitsbereich vor: Stellen Sie
sicher, dass der Scan-Bereich sauber und frei von Unordnung ist.

2. Marker platzieren: Bringen Sie die Marker unregelméfig auf der Oberflache
an und stellen Sie sicher, dass mindestens 5 in einem Bild erfasst werden koénnen.
Fiir beste Genauigkeit platzieren Sie die Marker auf ebenen Fliachen und vermeiden
Sie gewOlbte Bereiche.

3. Stellen Sie Hohe und Winkel des Scanners so ein, dass die Kamera das Objekt
vollstéandig erfassen kann.

6.2.2 Scan starten

Neuen Scan erstellen Klicken Sie auf der Startseite der Software auf ,Neues
Projekt“. Benennen Sie die Datei, wihlen Sie den Speicherort fiir die Datei (oder
verwenden Sie den Standardspeicherort), klicken Sie auf ,Neu“ und rufen Sie die

Scan-Oberflache auf.
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® New Project

Scan-Einstellungen 1. Wahlen Sie ,Marker-Scan*.

2. Wahlen Sie ,,Parallellinien” im Scan-Modus.

3. Wihlen Sie ,Marker-Tracking im Tracking-Modus und , Metallisch glanzendes
Objekt* im Objekttyp.

4. Wihlen Sie den Innendurchmesser der aktuell verwendeten Marker, um die
Scan-Genauigkeit zu erhohen.

5. Legen Sie den Zielpunktabstand fest.

Hinweis: Ein groferer Punktabstand beschleunigt das Scannen, ein kleinerer
verbessert die Details, verlangsamt jedoch den Vorgang.

6. Passen Sie den Abstand zwischen dem Scanner und dem Metallteil an, um
sicherzustellen, dass die Farbe auf der Abstandsanzeigeleiste griin dargestellt wird.

7. Passen Sie die Belichtung der Tiefenkamera an, um sicherzustellen, dass die
Laserlinien in ihrem Vorschaufenster deutlich sichtbar sind.

Schritt im Online-Handbuch als Video dargestellt (Einzelbild).

Scan-Steuerung 1. Nachdem Sie die obigen Parameter eingestellt haben, klicken
Sie auf die Schaltflache ,Start”, um den Scan zu beginnen.
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2. Pausieren Sie wihrend des Scannens, um den Fortschritt im Modellanzeige-
bereich zu iiberpriifen. Wenn das Modell unvollstédndig erscheint, klicken Sie erneut

auf , Start”, um fortzufahren.

3. Sobald die Oberflichendaten des Modells vollsténdig erfasst wurden, klicken

Sie auf ,Fertig”, um den Scan abzuschlieften.

6.2.3 Modellbearbeitung

Klicken Sie im Modellbearbeitungsbereich auf ,Ein-Klick-Bearbeitung® > , Anwen-

den“, um die Modellbearbeitung automatisch abzuschliefsen.

File  Display  Accessories  Help One-click Edit
\ ne-clic i

.
L] . .
Fusion: 0.25 (mn

‘ One-click Fusion Isolation Overla:* Smooth Sim|

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Ba'.ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click Textured: -
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A4 1110 01

Fiir detaillierte spezifische Funktionen und Vorgénge zur Modellbearbeitung kli-

cken Sie auf Revo Metro Model Editing, um mehr zu erfahren.
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6.2.4 Modell-Export

1

L 4

Export

All Models
Point Clouds

Mesh Model

Klicken Sie auf ,Exportieren” und wéahlen Sie die zu exportierenden Formate aus.

6.3. Tipps zum Scannen im Freien

Setzen Sie beim Scannen im Freien in den Scan-Einstellungen ,,Objekttyp* auf
,Aufienobjekt:.
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Outdoor Object

General
Black Object
Metallic Shiny Object

v
v Qutdoor Object

e Bringen Sie die beiden Aufenfilter vor dem Scannen im Freien mit struktu-
riertem Licht an der Vorderseite der linken und rechten Tiefenkamera an.

INSPIRE 2

Hinweis: Wenn Sie den Parallellinien-Modus fiir das Scannen im Freien ver-
wenden, installieren Sie die Aufenfilter nicht.
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e Vermeiden Sie beim Scannen im Freien direkte Sonneneinstrahlung, um Sto-
rungen durch reflektierende Oberflichen zu minimieren.

e Vermeiden Sie das Scannen bei regnerischem oder windigem Wetter, um Was-
serschiden oder eine verringerte Datengenauigkeit durch nasse Oberflichen zu
verhindern.

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.cz
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INSPIRE 2 3D Scanner
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1. O této prirucce

Vitejte v uzivatelské piirucce ke 3D skeneru Revopoint! Tato ptirucka poskytuje
navod k obsluze a pokyny pro INSPIRE 2. Pred prvnim pouzitim si pf¥irucku pro-
sim prectéte, abyste tento skener pouzivali spravné a bezpecné. V pripadé potieby
miuzete kliknout na libovolné téma v naviga¢nim panelu a rychle piejit do prislusné
sekce.

Stazeni prirucky

Pokud potiebujete prirucku ve formatu PDF, kliknéte na tlacitko Forméat tisku v
dolni ¢asti naviga¢niho panelu na levé strané prirucky a z moznosti vyberte ,Ulozit
jako PDF*.

(|
LAST EDITED BY @ Print 15 sheets of paper ——
Administrator
Today at 3:51 AM Destination [Ei HP Color LaserJet Fro M -}

HP Color Laser/et Pro MFP M176 PCLmS]

See more...
A
™~ .
Copies 1

2. O produktu

2.1. Obsah baleni

* Doporuc¢ujeme pouZivat originalni prisluSenstvi dodané v baleni; jinak
muze dojit k poskozeni zatrizeni.
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Standardni edice

INSPIRE 2

INSPIRE 2 3D Scanner

Datovy kabel USB Type-C
Stativ na Type-C (2 m) Mini otoc¢ny stolek

QOUOLVLLOLLLO

Vysoce reflexni znacky
(200 ks) Venkovni filtry Kalibra¢ni deska
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Edice Premium

INSPIRE 2

:
(&

INSPIRE 2 3D Scanner Mobile Kit(II)

o @

Datovy kabel USB Type-C
Stativ na Type-C (2 m) Mini oto¢ny stolek

Vysoce reflexni znacky

(200 ks) Venkovni filtry Kalibra¢ni deska

(elololelole]elelo]6]
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2.2. Popis produktu

Prisvétlovaci LED RGB kamery
—RGB kamera

Prisvétlovaci LED hloubkové kamery Prisvétlovaci LED hloubkové kamery

Hloubkova kamera @ INSPIRE 2 ® ' Hloubkova kamera

Prisvétlovaci LED hloubkové kamery Prisvétlovaci LED hloubkové kamery

Projektor

Indikator ptipojeni  Indikdtor napajeni

Port USB Type-C L Spustit/pozastavit skenovani

3. Stazeni a pouzivani softwaru

INSPIRE 2 musi byt pouzivan se softwarem Revo Metro (PC) nebo Revo Scan
(telefon) verze 5.4.2 nebo novéjsi. Pred pouzitim stahnéte a nainstalujte Revo
Metro nebo Revo Scan pro Android/iOS.

Software Revo Metro (PC) Revo Scan (telefon)

Oficialni stazeni Support - Download Support - Download
nebo Apple App Store /
Google Play Store

Podporované rezimy  Full Field / Parallel Line Full Field

skenovani

Podrobné informace o funkcich a obsluze softwaru najdete v Revo Metro Software
User Manual/ Revo Scan 5 Software User Manual.

4. Pripojeni skeneru

4.1. Ptipojeni INSPIRE 2 k poéitagi

Pro zajisténi kvality skenovani pripojte skener pfimo k pocitaci a nepouzivejte do-
kovaci stanici.
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Pies kabel USB

Krok 1: Pripojte stativ ke skeneru.

Poznamka: Vysku stativu nastavte rov-
nomérnym vysunutim kazdé nohy do are-
tované polohy, abyste predesli nestabilité.

Krok 2: Pomoci kabelu USB Type-C na
Type-C pripojte skener k PC. Jakmile se
indikator skeneru (2) rozsviti trvale zeleng,
je skener napajen.

mac0S

Krok 3: Oteviete Revo Metro; jakmile
software zobrazi Scanner Connected a
indikator skeneru (I) se rozsviti trvale
modfe, je skener pfipraven.
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Pres Wi-Fi

Krok 1: Nasroubujte skener na ruko-

jet s power bankou.

Poznamka: Nepfipojujte skener pro
napajeni pfimo k PC, jinak se pfepne

do rezimu USB.

Krok 3: V nastaveni Wi-Fi na svém PC
vyhledejte sit s nazvem INSPIRE-2-
REVO-XXXXXXXX a pfipojte s

(heslo neni potieba).

Contact Us]

New Project \

Krok 2: Pomoci mobilniho kabelu 2 v 1 propojte skener a ru-
kojet s power bankou. Jakmile se indikator skeneru (2) rozsviti
trvale zelené, je skener napéajen.

Krok 4: Oteviete Revo Metro;
jakmile software zobrazi Scanner
Connected a indikator skeneru () se
rozsviti trvale modre, je skener pri-
praven.
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4.2. Pripojeni INSPIRE 2 k telefonu

K telefontim Android pres kabel USB

Krok 1: Nasad'te na skener rychloupi-
naci desticku, drzak telefonu a rukojet
s power bankou.

Krok 2: Vlozte telefon do drzaku telefonu a
pomoci mobilniho kabelu 2 v 1 jej pripojte k
vyobrazenym porttim. Jakmile se indikator ske-
neru (2) rozsviti trvale zeleng, je skener napéa-
jen.

Poznamka: Mobilni kabel 2 v 1 1ze pouzit
pouze k pripojeni telefonti Android.

Krok 3: Oteviete Revo Scan. Jakmile se
indikator (D) rozsviti trvale modfe a na te-
lefonu se zobrazi nahled skenovani, je ske-
ner pfipraven.
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K telefonim Android nebo iOS pres Wi-Fi

Krok 1: Nasad'te na skener rychloupi-
naci desticku, drzak telefonu a rukojet
s power bankou.

Krok 2: Vlozte telefon do drzaku telefonu a pomoci mo-
bilniho kabelu 2 v 1 p¥ipojte skener k rukojeti s power
bankou. Jakmile se indikator skeneru (2) rozsviti trvale
zelené, je skener napajen.

— (N —— B aay |
Krok 3: V nastaveni Wi-Fi na svém chytrém =
telefonu vyhledejte sit s nazvem INSPIRE- @ HERER SE¥0 ROnRon
2-REVO-XXXXXXXX a pfipojte se (heslo S >

neni potieba).

Krok 4: Oteviete Revo Scan. Jakmile se indikator
(@D rozsviti trvale modie a na telefonu se zobrazi
nahled skenovani, je skener pfipraven.

Podporovano na PC a zrcadleno do chytrého telefonu prostiednictvim
Revo Mirror pro nahled a ovladani.

1. Navstivte oficialni webové stranky Revopoint a prejdéte do nabidky ,,Support -
Download®, kde stahnete a nainstalujete Revo Mirror pro pocitac¢ i mobilni zafizeni.

2. Nasad'te na skener Mobile Kit (drzak telefonu, rukojet s power bankou, rych-
loupinaci desticku). Pfipojte rukojet s power bankou ke skeneru pomoci mobilniho
kabelu 2 v 1.

3. Ujistéte se, ze pocita¢ i telefon jsou pripojeny k siti s nédzvem ,INSPIRE
2-REVO-XXXXXXXX“. Oteviete Revo Metro, pockejte na pfipojeni skeneru a pie-
chod na stranku skenovani, poté kliknéte na tlacitko zrcadleni.

4. Klepnéte na zjisténé zarizeni uréené k zrcadleni v mobilni aplikaci Revo Mirror.

5. Podle vyzvy na PC zadejte PIN kod k dokonceni prvniho sparovani. Poté
kliknéte na ,Enter Screen Mirror Mode* a ovladejte proces skenovani.

Podrobné pokyny k softwaru a zrcadleni obrazovky najdete v Revo Mirror User
Manual.
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5. Kalibrace skeneru

5.1. Priprava

1. Ptipojte skener k pocitaci pomoci datového kabelu USB, poté oteviete Revo Metro
na PC.

2. Umistéte kalibra¢ni desku a kliknéte na ,Calibration v Revo Metro.

) Scanner Calibration

Last Calibration Date: 1/26/26

3. Vytvorte rovnomérné osvétlené prostiedi. Vyhnéte se pfilis jasnému nebo tlu-
menému osvétleni.

4. Postupujte podle pokyni a procviéte si postup.

Instruction

Calibrate in an evenly lit indoor environment, and avoid too bright or dim lighting.

Next (1/4)

O No prompt

5. Po procviceni prejdete na stranku kontroly presnosti a podle vyzvy se rozhod-
nete, zda skener kalibrovat.
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Practice operation

Scanner Roll Adjustment

| N [
-30° 0° +30°

Practice finished.

Practice finished, click Start Check to enter the
accuracy check page

Continue Practice Start Calibration (5) ‘m ‘ o ‘

juawisnlpy yoiid Jauueds
juawisnlpy y3iaH J2uuedrs

5.2. Kalibrace dvou kamer

1. Podle pokyniu vlevo upravte sklon, naklonéni a vysku skeneru.

Krok je v online pfirucce zobrazen jako video (staticky snimek).

2. Podle ukazatele pribéhu sbirejte data z vodorovné, levé, pravé, predni a zadni
strany.

3. Jakmile pfesnost kalibrace splni pozadavek, systém automaticky prejde ke
kroku kalibrace svételné roviny.

5.3. Kalibrace svételné roviny

1. Podle pokyniu vlevo upravte sklon, naklonéni a vysku skeneru.
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Krok je v online pFirucce zobrazen jako video (staticky snimek).

2. Podle ukazatele priitbéhu sbirejte data z vodorovné, levé, pravé, predni a zadni
strany.
3. Po dokonceni kalibrace ulozte vysledek kalibrace.

Calibration Completed

Accuracy check passed. Do you want to save the calibration
result?

Discard Save

4. Kliknutim na Complete se vratite na domovskou stranku a skener se restartuje.

@ Calibration Completed

Click "Complete" to return to the Home page, and the camera will automatically restart.
Note: After successful calibration parameter writing, software versions V5.8.0.134 and earlier will not be supported.

Complete

6. Prvni skenovani

INSPIRE 2 nabizi dva rezimy skenovani, které jsou popsany nize.

Full Field: Vysoké rychlost skenovani pro rychlé zachyceni mracna bodi béz-
nych objekti, podporovano na PC i mobilnich aplikacich.

Parallel Lines: Navrzeno pro presné skenovani, zvlada reflexni kov a cGerné
objekty bez néastfiku. Podporovano na PC a zrcadleno do chytrého telefonu pro-
stfednictvim Revo Mirror pro nahled a ovladéani.
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6.1. Skenovani Full Field

Abyste se lépe seznamili s procesem skenovani, tato sekce predvadi kompletni priklad
skenovani vzorové busty v rezimu Full Field. Zac¢ate¢nici mohou postupovat podle
nize uvedenych kroki a procvicit si je v readlném case.

6.1.1 Priprava pred skenovanim
6.1.2 Pripojeni skeneru

1. Pripojte skener k poéita¢i pomoci kabelu USB Type-C na Type-C. (Zasuite
konec se sroubem do zadniho portu skeneru a pevné jej dotdhnéte, poté zasunte
druhy konec do PC.)

2. Otevrete Revo Metro a pockejte na tispésné pripojeni skeneru.

Contact Us:

Scanner Connected % H New Project

[ —

nnnnnnnnnnnnnnnnnn

Nastaveni prostiredi pro skenovani 1. Pripravte pracovni prostor: Zajistéte,
aby byla oblast skenovani ¢ista a bez neporadku.

2. Pripojte prislusenstvi: Pomoci kabelu oto¢ného stolku pripojte oto¢ny stolek
k portu PC nebo do elektrické zédsuvky a nastavte odpovidajici rychlost otaceni.
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USB Type-C Port 5B Type-A Port

3. Zkontrolujte objekt: Umistéte vzorovou bustu na oto¢ny stolek a ujistéte se,
ze jeji povrch je bez stint.

—- .

4. Upravte vysku a thel skeneru tak, aby kamera mohla objekt plné zachytit.

14
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6.1.3 Spusténi skenovani

Vytvoreni nového projektu Na domovské strance softwaru kliknéte na ,New
Project”. Pojmenujte soubor, zvolte umisténi pro uloZeni souboru (nebo pouzijte
vychozi umisténi), kliknéte na ,New* a vstupte do rozhrani skenovani.

# New Project

Nastaveni skenovani 1. Vyberte ,Feature Scan®.
2.V Scan Mode vyberte ,,Full Field*.
3. V Scan Settings vyberte ,,High Accuracy* > ,General*.

Krok je v online prirucce zobrazen jako video (staticky snimek).

4. Sledujte polohu modelu v okné nahledu kamery vlevo a ujistéte se, Ze je model
v zorném poli kamery.

5. Upravte vzdalenost mezi skenerem a vzorovou bustou tak, aby se barva na
ukazateli vzdélenosti zobrazila zelené.

6. Upravte expozici hloubkové kamery, dokud se povrch objektu v okné nahledu
nezobrazi prevazné Sedé, s minimem cervenych nebo modrych oblasti.

Ovladani skenovani 1. Po nastaveni vySe uvedenych parametru kliknéte na tla-
¢itko ,Start” a zahajte skenovani.
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Complete

2. Béhem skenovani pozastavte a zkontrolujte priabéh v oblasti zobrazeni modelu.
Pokud se model jevi jako neuplny (jako v prikladu), kliknéte znovu na ,Start* a
pokracujte.

Pause Complete

3. Jakmile jsou data povrchu modelu plné zachycena, kliknéte na ,Complete a
dokoncete skenovani.

X v/

Cancel Start Complete

6.1.4 Uprava modelu

V oblasti upravy modelu kliknéte na ,,One-click Editing* > | Apply“ pro automatické
dokonceni upravy modelu.
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Metro5.8.2 far =] File  Display Accessories Help

*. One-click Edit

g Tl

‘ One-click -+ Fusion Isolation Overla::+ Smooth Sim

Fusion:
Mesh: 7.00

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Ba'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 1110 01

it parameter

6.1.5 Export modelu

Kliknéte na ,Export a vyberte forméty pro export.

Mesh Model

17
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6.2. Skenovani Parallel Lines

Abyste se lépe seznamili s procesem skenovani, tato sekce predvadi kompletni pii-
klad skenovani malého kovového dilu v rezimu Parallel Lines. Zacatecnici mohou
postupovat podle nize uvedenych kroki a procvicit si je v readlném case.

6.2.1 Priprava pied skenovianim

Piipojeni skeneru 1. Pfipojte skener k pocitac¢i pomoci kabelu USB Type-C na
Type-C. (Zasunte konec se sroubem do zadniho portu skeneru a pevné jej dotdhnéte,
poté zasuiite druhy konec do PC.)

2. Oteviete Revo Metro a pockejte na tispésné pripojeni skeneru.

Home
Contact Us

Scanner Connected % ’ ‘ New Project

(—— %

nnnnnnnnnnnnnnnnnn

Nastaveni prostifedi pro skenovani 1. Pripravte pracovni prostor: Zajistéte,
aby byla oblast skenovani ¢ista a bez neporadku.

2. Umistéte znacky: Pripevnéte znacky nepravidelné na povrch tak, aby bylo
mozné v jednom snimku zachytit alesponn 5 z nich. Pro nejlepsi presnost umistujte
znacky na rovné plochy a vyhybejte se zakiivenym oblastem.

3. Upravte vysku a thel skeneru tak, aby kamera mohla objekt plné zachytit.

6.2.2 Spusténi skenovani

Vytvoireni nového skenu Na domovské strance softwaru kliknéte na ,New Pro-
ject”. Pojmenujte soubor, zvolte umisténi pro ulozeni souboru (nebo pouZzijte vychozi
umisténi), kliknéte na ,New" a vstupte do rozhrani skenovani.

® New Project
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Nastaveni skenovani 1. Vyberte ,Marker Scan®.

2. 'V Scan Mode vyberte ,,Parallel Lines“.

3. V Tracking Mode vyberte ,Marker Tracking“ a v Object Type vyberte ,Me-
tallic Shinny Object".

4. Vyberte vnitini primér pravé pouzivanych znacek pro zvySeni presnosti ske-
novani.

5. Nastavte Target Point Distance.

Poznamka: Zvétseni vzdalenosti bodu zrychluje skenovani, jeji zmenseni zvysuje
detaily, ale proces zpomaluje.

6. Upravte vzdalenost mezi skenerem a kovovym dilem tak, aby se barva na
ukazateli vzdalenosti zobrazila zelené.

7. Upravte expozici hloubkové kamery tak, aby byly laserové linie v jejim okné
néhledu jasné viditelné.

Krok je v online pfirucce zobrazen jako video (staticky snimek).

Ovladani skenovani 1. Po nastaveni vySe uvedenych parametru kliknéte na tla-
¢itko ,Start” a zahajte skenovani.

X v/

Cancel Start Complete

2. Béhem skenovani pozastavte a zkontrolujte priabéh v oblasti zobrazeni modelu.
Pokud se model jevi jako netplny, kliknéte znovu na ,Start” a pokracujte.

3. Jakmile jsou data povrchu modelu plné zachycena, kliknéte na ,Complete a
dokoncete skenovani.
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6.2.3 Uprava modelu

V oblasti upravy modelu kliknéte na ,,One-click Editing* > | Apply“ pro automatické
dokonceni upravy modelu.

Revo Metro 5.8.2 File Display  Accessories Help

. One-click Edit

~
< & ¢
.l -]

w ‘ One-click Fusion Isolation Overla:* Smooth Sim

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Bz 'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 1110 01

Podrobné konkrétni funkce a postupy pro tpravu modelu se dozvite kliknutim
na Revo Metro Model Editing.

20
67



Uzivatelska prirucka

6.2.4 Export modelu

1

L 4

Export

All Models
Point Clouds

Mesh Model

Kliknéte na ,Export a vyberte forméty pro export.

6.3. Tipy pro venkovni skenovani

Pri skenovani venku nastavte v nastaveni skenovani ,JObject Type* na ,,Outdoor
Object‘.

21
68



Uzivatelska prirucka

Outdoor Object

General
Black Object
Metallic Shiny Object

v
v Qutdoor Object

e Pred venkovnim skenovanim se strukturovanym svétlem piripevnéte dva ven-
kovni filtry na pfedni ¢ast levé a pravé hloubkové kamery.

INSPIRE 2

Pozndamka: Pri pouziti reZimu Parallel Lines pro venkovni skenovani venkovni
filtry neinstalugjte.
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e Pri skenovani venku se vyhybejte pifimému sluneénimu svétlu, abyste minima-
lizovali ruseni od reflexnich povrchii.

e Vyhnéte se skenovani za destivého nebo vétrného pocasi, abyste pfedesli po-
skozeni vodou nebo snizené presnosti dat z mokrych povrchii.

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.cz
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INSPIRE 2 3D Scanner

Pouzivatel'skd prirucka
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1. O tejto prirucke

Vitajte v pouzivatelskej prirucke k vasmu 3D skeneru Revopoint! Této prirucka
poskytuje navod na obsluhu a pokyny pre INSPIRE 2. Pred prvym pouzitim si
prirucku precitajte, aby ste tento skener pouzivali spravne a bezpecne. V pripade
potreby mozete kliknut na ktortukolvek tému v naviga¢nom paneli a rychlo prejst
na danu sekciu.

Stiahnutie prirucky

Ak potrebujete prirucku vo forméate PDF, kliknite na tlac¢idlo Format na tlac¢
v dolnej casti navigacného panela na lavej strane prirucky a z moznosti vyberte
,Ulozit ako PDF*.

(|
LAST EDITED BY @ Print 15 sheets of paper ——
Administrator
Today at 3:51 AM Destination [EP HP Color LaserJet Fro M -}

HP Color Laser/et Pro MFP M176 PCLmS]

Pages I Save as PDF
See more...
A
™~ .
Copies 1

2. O produkte

2.1. Obsah balenia

* Odporuca sa pouzivat originalne prislusenstvo dodané v baleni; v opac-
nom pripade moze dodjst k poskodeniu zariadenia.
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Standardna edicia

INSPIRE 2

INSPIRE 2 3D Scanner

Datovy kabel USB Type-C na
Stativ Type-C (2 m) Mini oto¢ny tanier

(elololelole]elelo]6]

Vysoko reflexné znacky
(200 ks) Vonkajsie filtre Kalibra¢na doska
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Prémiova edicia

INSPIRE 2

]
(&

INSPIRE 2 3D Scanner Mobile Kit(IT)

o @

Datovy kabel USB Type-C na
Stativ Type-C (2 m) Mini otoény tanier

Vysoko reflexné znacky

(200 ks) Vonkajsie filtre Kalibra¢na doska

0000000000
0000000000
0000000000
0000000000
0000000000
UUUUUUUUUU
UUUUUUUUUU
VOVLVLLOLOLLO
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2.2. Profil produktu

Prisvetlovacia LED RGB kamery

—RGB kamera

Prisvetlovacia LED hibkovej kamery [ Prisvetlovacia LED hibkovej kamery

Hlbkova kamera ’ LB , Hilbkova kamera

Prisvetlovacia LED hibkovej kamery Prisvetlovacia LED hibkovej kamery

Projektor

Indikator pripojenia Indikator napajania

—

® )

\— Spustit/Pozastavit skenovanie

=

Port USB Type-C

3. Stiahnutie a pouzivanie softvéru

INSPIRE 2 sa musi pouzivat so softvérom Revo Metro (PC) alebo Revo Scan
(teleféon) verzia 5.4.2 alebo novsia. Pred pouzitim si stiahnite a nainstalujte
Revo Metro alebo Revo Scan pre Android/iOS.

Softvér Revo Metro (PC) Revo Scan (telefon)

Oficialne stiahnutie Support - Download Support - Download
alebo Apple App Store /
Google Play Store

Podporované rezimy  Full Field / Parallel Line Full Field

skenovania

Podrobné informacie o funkciédch a obsluhe softvéru najdete v Revo Metro Soft-
ware User Manual/ Revo Scan 5 Software User Manual.

4. Pripojenie skenera

4.1. Pripojenie INSPIRE 2 k PC

Aby ste zaistili kvalitu skenovania, pripojte skener priamo k PC a vyhnite sa pou-
zivaniu dokovacej stanice.
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Cez kabel USB

Krok 1: Pripojte stativ ku skeneru.

Poznamka: Vysku stativu upravte rov-
nomernym vysunutim kazdej nohy do are-
tacnej polohy, aby ste predisli nestabilite.

mac0S

Krok 3: Otvorte Revo Metro, ked softvér
zobrazi Scanner Connected a indikator
skenera (D) sa rozsvieti trvalo namodro,
skener je pripraveny.

Krok 2: Pomocou kabla USB Type-C na
Type-C pripojte skener k PC. Ked sa in-
dikator skenera (2) rozsvieti trvalo naze-
leno, skener je napéjany.
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Cez Wi-Fi

Krok 1: Naskrutkujte skener na ruko-
vat s power bankou.

Poznamka: Nepripajajte skener kvoli
napajaniu priamo k PC, inak prejde do
predvoleného rezimu USB.

Krok 2: Pomocou mobilného kabla 2 v 1 prepojte skener a
rukovét s power bankou. Ked sa indikator skenera (2) rozsvieti
trvalo nazeleno, skener je napajany.

Krok 3: V nastaveniach Wi-Fi na va-
gsom PC vyhladajte siet Wi-Fi s ndzvom
INSPIRE-2-REVO-XXXXXXXX a

pripojte sa (heslo sa nevyzaduje).

Krok 4: Otvorte Revo Metro, ked
softvér zobrazi Scanner Connected
a indikator skenera () sa rozsvieti
trvalo namodro, skener je pripraveny.

New Project \

( 9 )
Gontactus

7
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4.2. Pripojenie INSPIRE 2 k telefonu

Do telefénov s Androidom cez kabel USB

Krok 1: Pripevnite na skener
rychloupinaciu platnicku, drziak te-
lefénu a rukovat s power bankou.

Krok 2: Vlozte telefon do drziaka teleféonu a
pomocou mobilného kibla 2 v 1 ho pripojte k
zobrazenym portom. Ked sa indikator skenera
@ rozsvieti trvalo nazeleno, skener je napa-
jany.

Poznamka: Mobilny kabel 2 v 1 moZzno pouzit
iba na pripojenie telefénov s Androidom.

Krok 3: Otvorte Revo Scan. Ked sa indi-
kator (D) rozsvieti trvalo namodro a telefén
zobrazi obrazovku nahladu skenovania,
skener je pripraveny.
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Do telefonov s Androidom alebo iOS cez Wi-Fi
$

Krok 1: Pripevnite na skener rychlou-
pinaciu platni¢ku, drziak teleféonu a ru- T
kovat s power bankou. =

Krok 2: Vlozte telefon do drziaka telefénu a pomocou
mobilného kabla 2 v 1 pripojte skener k rukovéti s power
bankou. Ked sa indikator skenera (2) rozsvieti trvalo na-
zeleno, skener je napéjany.

— (N —— B aay |
Krok 3: V nastaveniach Wi-Fi na vasom =
smartfone vyhladajte siet Wi-Fi s ndzvom @ ARG s 5
INSPIRE-2-REVO-XXXXXXXX a pri- S >

pojte sa (heslo sa nevyZzaduje).

Krok 4: Otvorte Revo Scan. Ked sa indikator (D
rozsvieti trvalo namodro a telefén zobrazi obra-
zovku nadhladu skenovania, skener je pripraveny.

Podporované na PC a zrkadlené do smartféonu cez Revo Mirror pre nahl'ad
a ovladanie.

1. Navstivte oficialnu webovu stranku Revopoint a prejdite do ponuky ,,Support
- Download®, kde si stiahnete a nainstalujete Revo Mirror pre pocitac¢ aj mobil.

2. Pripevnite na skener Mobile Kit (drziak telefénu, rukovit s power bankou,
rychloupinaciu platnicku). Pripojte rukovdt s power bankou k skeneru pomocou
mobilného kabla 2 v 1.

3. Uistite sa, ze pocitac¢ aj teleféon si pripojené k sieti s nazvom ,INSPIRE 2-
REVO-XXXXXXXX.“ Otvorte Revo Metro, pockajte, kym sa skener pripoji a otvori
stranku skenovania, a potom kliknite na tlac¢idlo zrkadlenia.

4. V mobilnej aplikiacii Revo Mirror tuknite na zistené zariadenie, ktoré sa mé
zrkadlit.

5. Podl'a pokynu na PC zadajte PIN kod na dokonéenie pociatoéného parovania.
Potom kliknite na ,Enter Screen Mirror Mode™* a ovladajte proces skenovania.

Podrobné pokyny k softvéru a zrkadleniu obrazovky najdete v Revo Mirror User
Manual.
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5. Kalibracia skenera

5.1. Priprava

1. Pripojte skener k pocita¢u pomocou datového kabla USB a potom otvorte Revo
Metro na PC.

2. Polozte kalibra¢nu dosku a kliknite na ,Calibration v Revo Metro.

) Scanner Calibration

Last Calibration Date: 1/26/26

3. Vytvorte rovnomerne osvetlené prostredie. Vyhnite sa prili§ jasnému alebo
tlmenému osvetleniu.

4. Postupujte podla pokynov a precvicte si to.

Instruction

Calibrate in an evenly lit indoor environment, and avoid too bright or dim lighting.

Next (1/4)

O No prompt

5. Po precviceni vstupite na stranku kontroly presnosti a podla pokynu rozhod-
nete, ¢i skener kalibrovat.
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Practice operation

Scanner Roll Adjustment

| N [
-30° 0° +30°

Practice finished.

Practice finished, click Start Check to enter the
accuracy check page

Continue Practice Start Calibration (5) ‘m ‘ o ‘

|
i
i
|

juawisnlpy yoiid Jauueds
juawisnlpy y3iaH J2uuedrs

5.2. Kalibracia dvoch kamier

1. Podla pokynov vlavo upravte sklon, naklonenie a vysku skenera.

Krok je v online prirucke zobrazeny ako video (staticky zdaber).

2. Podl'a ukazovatel'a priebehu zbierajte uidaje z vodorovnej polohy, zlava, sprava,
spredu a zozadu.

3. Ked presnost kalibracie splita poziadavky, systém automaticky prejde na krok
kalibracie svetelnej roviny.

5.3. Kalibracia svetelnej roviny

1. Podla pokynov vlavo upravte sklon, naklonenie a vysku skenera.

11
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Krok je v online prirucke zobrazeny ako video (staticky zdber).

2. Podl'a ukazovatela priebehu zbierajte udaje z vodorovnej polohy, zlava, sprava,
spredu a zozadu.
3. Po dokonceni kalibracie ulozte vysledok kalibracie.

Calibration Completed

Accuracy check passed. Do you want to save the calibration
result?

Discard Save

4. Kliknite na Complete pre névrat na domovsku stranku a skener sa restartuje.

@ Calibration Completed

Click "Complete" to return to the Home page, and the camera will automatically restart.
Note: After successful calibration parameter writing, software versions V5.8.0.134 and earlier will not be supported.

Complete

6. Prvé skenovanie

INSPIRE 2 pontka dva rezimy skenovania, ako je vysvetlené nizsie.

Full Field: Vysoka rychlost skenovania pre rychle zachytenie mra¢na bodov
beznych objektov, podporované na PC aj mobilnych aplikiciach.

Parallel Lines: Urceny na presné skenovanie, zvlada reflexny kov a ¢ierne ob-
jekty bez néastreku. Podporovany na PC a zrkadleny do smartfénu cez Revo Mirror
pre nahl'ad a ovladanie.
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6.1. Skenovanie Full Field

Aby ste sa lepsie zoznamili s procesom skenovania, tato sekcia ukazuje kompletny
priklad skenovania vzorovej busty v rezime Full Field. Zaciato¢nici mozu postupovat
podla krokov nizgie a precvic¢it si to v realnom case.

6.1.1 Priprava pred skenovanim
6.1.2 Pripojenie skenera

1. Pripojte skener k PC pomocou kiabla USB Type-C na Type-C. (Koniec so skrut-
kou zasunte do zadného portu skenera a pevne ho dotiahnite, potom druhy koniec
zasuiite do PC.)

2. Otvorte Revo Metro a pockajte, kym sa skener tispesne pripoji.

Contact Us:

J

Scanner Connected % H New Project

[ —

nnnnnnnnnnnnnnnnnn

Nastavenie prostredia na skenovanie 1. Pripravte pracovny priestor: Uistite
sa, ze oblast skenovania je Cista a bez neporiadku.

2. Pripojte prislusenstvo: Pomocou kabla oto¢ného taniera pripojte oto¢ny tanier
k portu PC alebo do elektrickej zdsuvky a nastavte ho na vhodni rychlost otacania.
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USB Type-C Port 5B Type-A Port

3. Skontrolujte objekt: Umiestnite vzorovi bustu na oto¢ny tanier a uistite sa,
ze jej povrch je bez tiehov.

—- .

4. Upravte vysku a uhol skenera, aby kamera mohla tplne zachytit objekt.
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6.1.3 Spustenie skenovania

Vytvorenie nového projektu Na domovskej stranke softvéru kliknite na ,New
Project”. Pomenujte subor, vyberte umiestnenie na uloZenie stiboru (alebo pouzite
predvolené umiestnenie), kliknite na ,New* a vsttupte do rozhrania skenovania.

# New Project

Nastavenia skenovania 1. Vyberte ,Feature Scan‘.
2.V Scan Mode vyberte ,,Full Field*.
3. V Scan Settings vyberte ,,High Accuracy* > ,General*.

Krok je v online prirucke zobrazeny ako video (staticky zdaber).

4. Pozrite si polohu modelu cez okno nahl'adu kamery vlavo a uistite sa, ze model
je v zornom poli kamery.

5. Upravte vzdialenost medzi skenerom a vzorovou bustou tak, aby sa farba na
ukazovateli vzdialenosti zobrazovala zelenou.

6. Upravte expoziciu hlbkovej kamery, kym sa povrch objektu v okne nahladu
nebude javit prevazne sivy, s minimom cervenych alebo modrych oblasti.

Ovladanie skenovania 1. Po nastaveni vyssie uvedenych parametrov kliknite na
tlacidlo ,Start a spustite skenovanie.
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Complete

2. Pocas skenovania pozastavte a skontrolujte priebeh v oblasti zobrazenia mo-
delu. Ak sa model javi netplny (ako v priklade), kliknite znova na ,Start* a pokra-
cujte.

Pause Complete

3. Ked su udaje o povrchu modelu plne zachytené, kliknite na ,Complete a
dokoncite skenovanie.

X v/

Cancel Start Complete

6.1.4 Uprava modelu

V oblasti upravy modelu kliknite na ,One-click Editing” > | Apply* na automatické
dokoncenie upravy modelu.
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Metro5.8.2 far =] File  Display Accessories Help

*. One-click Edit

g Tl

‘ One-click -+ Fusion Isolation Overla::+ Smooth Sim

Fusion:
Mesh: 7.00

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Ba'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 1110 01

it parameter

6.1.5 Export modelu

Kliknite na ,Export* a vyberte forméty na exportovanie.

Mesh Model

17
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Pouzivatel'ska prirucka

6.2. Skenovanie Parallel Lines

Aby ste sa lepsie zoznamili s procesom skenovania, tato sekcia ukazuje kompletny
priklad skenovania malého kovového dielu v rezime Parallel Lines. Zaciato¢nici moézu
postupovat podla krokov nizgie a precvi¢it si to v realnom case.

6.2.1 Priprava pred skenovanim

Pripojenie skenera 1. Pripojte skener k PC pomocou kabla USB Type-C na
Type-C. (Koniec so skrutkou zasuiite do zadného portu skenera a pevne ho doti-
ahnite, potom druhy koniec zasuiite do PC.)

2. Otvorte Revo Metro a pockajte, kym sa skener tispesne pripoji.

L ]

Home

Scanner Connected New Project
Learning
Contact Us
nnnnnnnnnnnnnnnnnn |

(—— %

Nastavenie prostredia na skenovanie 1. Pripravte pracovny priestor: Uistite
sa, ze oblast skenovania je Cista a bez neporiadku.

2. Umiestnite znacky: Pripevnite znacky nepravidelne na povrch a uistite sa, ze
aspon 5 z nich mozno zachytit v jednom zébere. Pre najlepsiu presnost umiestiujte
znacky na ploché povrchy a vyhnite sa zakrivenym oblastiam.

3. Upravte vysku a uhol skenera, aby kamera mohla tplne zachytit objekt.

6.2.2 Spustenie skenovania

Vytvorenie nového skenu Na domovskej stranke softvéru kliknite na ,,New Pro-
ject”. Pomenujte stibor, vyberte umiestnenie na ulozenie stiboru (alebo pouzite pred-
volené umiestnenie), kliknite na ,New* a vstupte do rozhrania skenovania.

® New Project
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Nastavenia skenovania 1. Vyberte ,Marker Scan®.

2. 'V Scan Mode vyberte ,,Parallel Lines“.

3. V Tracking Mode vyberte ,Marker Tracking“ a v Object Type vyberte ,Me-
tallic Shinny Object".

4. Vyberte vnutorny priemer aktualne pouzivanych znaciek na zlepSenie presnosti
skenovania.

5. Nastavte Target Point Distance.

Poznamka: Zvicsenie vzdialenosti bodov urychluje skenovanie, jej zmenSenie
zvySuje detaily, ale proces spomaluje.

6. Upravte vzdialenost medzi skenerom a kovovym dielom tak, aby sa farba na
ukazovateli vzdialenosti zobrazovala zelenou.

7. Upravte expoziciu hibkovej kamery, aby boli laserové ¢ary v jej okne nahl'adu
jasne viditelné.

Krok je v online prirucke zobrazeny ako video (staticky zdaber).

Ovladanie skenovania 1. Po nastaveni vyssie uvedenych parametrov kliknite na
tlacidlo ,,Start a spustite skenovanie.

X v/

Cancel Start Complete

2. Pocas skenovania pozastavte a skontrolujte priebeh v oblasti zobrazenia mo-
delu. Ak sa model javi neuplny, kliknite znova na ,Start* a pokracujte.

3. Ked su udaje o povrchu modelu plne zachytené, kliknite na ,Complete* a
dokoncite skenovanie.
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6.2.3 Uprava modelu

V oblasti upravy modelu kliknite na ,One-click Editing” > | Apply* na automatické
dokoncenie upravy modelu.

Revo Metro 5.8.2 File Display  Accessories Help

. One-click Edit

~
< & ¢
.l -]

w ‘ One-click Fusion Isolation Overla:* Smooth Sim

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Bz 'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 1110 01

Podrobné konkrétne funkcie a operacie na upravu modelu najdete po kliknuti na
Revo Metro Model Editing.
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6.2.4 Export modelu

t"'-.-"'

Export

All Models
Point Clouds

Mesh Model

Kliknite na ,Export a vyberte forméty na exportovanie.

6.3. Tipy na skenovanie vonku

Pri skenovani vonku nastavte ,,Object Type* na ,,Outdoor Object* v nastave-
niach skenovania.
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Outdoor Object

General
Black Object
Metallic Shiny Object

v
v Qutdoor Object

e Pred skenovanim vonku so Strukturovanym svetlom pripevnite dva vonkajsie
filtre na prednu ¢ast lavej a pravej hlbkovej kamery.

INSPIRE 2

Pozndamka: Pri pouZiti rezimu Parallel Lines na skenovanie vonku neinstalujte
vonkagsie filtre.

22
92



Pouzivatel'ska prirucka

e Pri skenovani vonku sa vyhnite priamemu slne¢nému svetlu, aby ste minima-
lizovali ruSenie od reflexnych povrchov.

e Vyhnite sa skenovaniu v dazdivom alebo veternom pocasi, aby ste predisli
poskodeniu vodou alebo znizenej presnosti idajov z mokrych povrchov.

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.sk
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Instrukcja obstugi

INSPIRE 2 3D

Scanner

Instrukcja obstugi

Spis tresci

O tej instrukcji

O produkcie
2.1 Zawarto$¢ opakowania . . . . . .. ..
2.2 Charakterystyka produktu . . . . . ..

Pobieranie i uzywanie oprogramowania

Potlaczenie skanera
4.1 Podtaczanie INSPIRE 2 do komputera
4.2  Podtaczanie INSPIRE 2 do telefonu . .

Kalibracja skanera

5.1 Przygotowanie . . . . . .. ... .. ..
5.2 Kalibracja dwoch kamer . . . . . . ..
5.3 Kalibracja ptaszczyzny swietlnej . . . .

Pierwsze skanowanie
6.1 Skanowanie w pelnym polu. . . . . ..
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6.1.2 Potaczenie skanera . . . . . ..
6.1.3 Rozpoczecie skanowania . . . .
6.1.4 Edycjamodelu . .. ... ...
6.1.5 Eksport modelu . . . . . .. ..
6.2 Skanowanie liniami rownolegltymi . . .

6.2.1 Przygotowanie przed skanowaniem . . . . ... ... ... ..
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Instrukcja obstugi

1. O tej instrukcji

Witamy w instrukeji obstugi skanera 3D firmy Revopoint! Niniejsza instrukcja za-
wiera przewodnik obstugi oraz wskazowki dotyczace skanera INSPIRE 2. Przed
pierwszym uzyciem prosimy o zapoznanie sie z instrukcja, aby zapewni¢ prawidtowe
i bezpieczne korzystanie z urzadzenia. W razie potrzeby mozesz klikngé¢ dowolny
temat na pasku nawigacji, aby szybko przejs¢ do danej sekcji.

Pobieranie instrukcji

Jesli potrzebujesz instrukeji w formacie PDF, kliknij przycisk Format wydruku
na dole paska nawigacji po lewej stronie instrukcji i wybierz z opcji ,,Zapisz jako
PDF”.

=
LAST EDITED BY o) Print 15 sheets of paper —
Administrator
Today at 3:51 AM Destination [EP HP Color Laserlet Pro M -J
HP Color Laserlet Pro MEP M176 |J(1..“s'

Pages I Save as PDF
See more...
A
™ .
Copies 1

2. O produkcie

2.1. Zawarto$¢é opakowania

* Zaleca sie stosowanie oryginalnych akcesoriow dolaczonych do zestawu;
w przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia urzadzenia.
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Wersja Standardowa

INSPIRE 2

INSPIRE 2 3D Scanner

Kabel danych USB Type-C
Statyw na Type-C (2 m) Mini stot obrotowy

0000000000
0000000000
VLUV VOvuuvv
VUUUUUUVUY
VULVLLULULVLL

Wysoce odblaskowe znaczniki
(200 szt.) Filtry zewnetrzne Ptyta kalibracyjna
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Wersja Premium

INSPIRE 2

INSPIRE 2 3D Scanner Mobile Kit(II)

Kabel danych USB Type-C

Statyw na Type-C (2 m) Mini st6t obrotowy

00000220
00000222
00000220
00000220
00000220
00000220
00000220
00000220
00000220
00000230

Wysoce odblaskowe znaczniki
(200 szt.) Filtry zewnetrzne Ptyta kalibracyjna
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2.2. Charakterystyka produktu

Lampa doswietlajaca kamery RGB

— Kamera RGB

Lampa doswietlajaca kamery glebi Lampa doswietlajaca kamery glebi
Kamera gtebi @) INSPIRE 2 L% * ¢ Kamera glebi

Lampa doswietlajaca kamery glebi Lampa doswietlajaca kamery glebi

Projektor

Wskaznik potaczenia Wskaznik zasilania

Port USB Type-C Start/Pauza skanowania

3. Pobieranie i uzywanie oprogramowania

INSPIRE 2 musi by¢ uzywany z oprogramowaniem Revo Metro (PC) lub Revo
Scan (telefon) w wersji 5.4.2 lub nowszej. Przed uzyciem przejdz do pobrania
i zainstaluj Revo Metro lub Revo Scan dla systemu Android/iOS.

Oprogramowanie Revo Metro (PC) Revo Scan (telefon)

Oficjalne pobieranie Support - Download Support - Download lub
Apple App Store /
Google Play Store
Obstugiwane tryby Petne pole / Linie Pele pole
skanowania rownolegte

Szczegbdtowe informacje na temat funkcji i obstugi oprogramowania mozna zna-
lez¢ w Revo Metro Software User Manual/ Revo Scan 5 Software User Manual.

4. Potlaczenie skanera

4.1. Podtlaczanie INSPIRE 2 do komputera

Aby zapewni¢ odpowiedni efekt skanowania, podtacz skaner bezposrednio do kom-
putera i unikaj korzystania ze stacji dokujacej.
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Przez kabel USB

Krok 1: Podtacz statyw do skanera.

Uwaga: Wyreguluj wysokosé statywu,
roéwnomiernie wysuwajac kazda noge do
pozycji blokady, aby uniknaé¢ niestabilno-
§ci.

mac0S

Krok 3: Otworz Revo Metro; gdy opro-
gramowanie wys$wietli komunikat Scan-
ner Connected, a wskaznik skanera (D) za-
$wieci sie cigglym niebieskim $wiattem,
skaner jest gotowy.

Krok 2: Uzyj kabla USB Type-C na
Type-C, aby podlaczyé¢ skaner do kom-
putera. Gdy wskaznik skanera (2) zaswieci
si¢ ciaglym zielonym $wiatlem, skaner jest
zasilany.
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Przez Wi-Fi

Krok 1: Przykre¢ skaner do raczki z
powerbankiem.

Uwaga: Nie podlaczaj skanera bezpo-
$rednio do komputera w celu zasilania,
poniewaz domyslnie przetaczy sie on w
tryb USB.

Krok 2: Uzyj kabla mobilnego 2 w 1, aby polaczy¢ skaner i
raczke z powerbankiem. Gdy wskaznik skanera (2) zaswieci sig
cigglym zielonym swiatlem, skaner jest zasilany.

—

=

Krok 3: Wyszukaj sie¢ Wi-Fi o nazwie
INSPIRE-2-REVO-XXXXXXXX w

ustawieniach Wi-Fi komputera i potacz MR SINSPIRE 2°REVO-XO000000

sie z nig (haslo nie jest wymagane).

Krok 4: Otworz Revo Metro; gdy
oprogramowanie wyswietli komuni-
kat Scanner Connected, a wskaznik
skanera (I) zaswieci si¢ ciaglym nie-
bieskim $wiatlem, skaner jest gotowy.

New Project \

( 9 )
Gontactus
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4.2. Podtaczanie INSPIRE 2 do telefonu

Do telefonéw z systemem Android przez kabel USB

Krok 1: Przymocuj plytke szybko-
zlaczna, uchwyt na telefon oraz raczke
z powerbankiem do skanera.

Krok 2: Umies¢ telefon w uchwycie na telefon
i uzyj kabla mobilnego 2 w 1, aby podtaczy¢ go
do pokazanych portéw. Gdy wskaznik skanera
@ zaswieci sie ciaglym zielonym swiattem, ska-
ner jest zasilany.

Uwaga: Kabel mobilny 2 w 1 moze by¢ uzy-
wany wytacznie do podlaczania telefonow z
systemem Android.

Krok 3: Otwoérz Revo Scan. Gdy wskaznik
@ zaswieci sie ciaglym niebieskim §wia-
ttem, a na telefonie pojawi sie ekran pod-
gladu skanowania, skaner jest gotowy.
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Do telefonéw z systemem Android lub iOS przez Wi-Fi

Krok 1: Przymocuj ptytke szybko-
zlaczna, uchwyt na telefon oraz raczke
z powerbankiem do skanera.

Krok 2: Umies¢ telefon w uchwycie na telefon i uzyj ka-
bla mobilnego 2 w 1, aby podtlaczy¢ skaner do raczki z
powerbankiem. Gdy wskaznik skanera (2) zaswieci si¢ ciag-
glym zielonym $wiatltem, skaner jest zasilany.

— N —

=1

INSPIRE 2-REVO-XXXXXXNN T

Krok 3: Wyszukaj sie¢ Wi-Fi o nazwie
INSPIRE-2-REVO-XXXXXXXX w usta- @
wieniach Wi-Fi smartfona i polacz si¢ z nig (ha- Seines >
slo nie jest wymagane).

Krok 4: Otworz Revo Scan. Gdy wskaznik (D
za$wieci si¢ cigglym niebieskim $wiattem, a na
telefonie pojawi sie ekran podgladu skanowania,
skaner jest gotowy.

Obstugiwane na komputerze i odtwarzane na smartfonie za posrednic-
twem Revo Mirror w celu podgladu i sterowania.

1. Odwiedz oficjalng strone internetowa Revopoint i przejdz do menu ,Support
- Download”, aby pobra¢ i zainstalowa¢ Revo Mirror na komputer i urzadzenie mo-
bilne.

2. Zamontuj Mobile Kit (uchwyt na telefon, raczke z powerbankiem, ptytke szyb-
kozlaczna) na skanerze. Podlacz raczke z powerbankiem do skanera za pomoca kabla
mobilnego 2 w 1.

3. Upewnij sie, ze zaréwno komputer, jak i telefon sa polaczone z siecig o nazwie
LJINSPIRE 2-REVO-XXXXXXXX”. Otworz Revo Metro, poczekaj na potaczenie ska-
nera i przejscie do strony skanowania, a nastepnie kliknij przycisk dublowania.

4. W aplikacji mobilnej Revo Mirror dotknij wykrytego urzadzenia, ktére ma
zosta¢ udostepnione.

5. Postepuj zgodnie z monitem na komputerze, aby wprowadzi¢ kod PIN i zakorni-
czy¢ wstepne parowanie. Nastepnie kliknij . Enter Screen Mirror Mode”, aby sterowaé
procesem skanowania.
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Szczegbdtowe instrukcje dotyczace oprogramowania i przesytania obrazu znaj-
dziesz w Revo Muirror User Manual.

5. Kalibracja skanera

5.1. Przygotowanie

1. Podlacz skaner do komputera za pomoca kabla danych USB, a nastepnie otworz
Revo Metro na komputerze.
2. Umiesé ptyte kalibracyjna i kliknij ,,Calibration” w Revo Metro.

€ Scanner Calibration

Last Calibration Date: 1/26/26

3. Stworz rownomiernie o$wietlone otoczenie. Unikaj zbyt jasnego lub zbyt sta-
bego oswietlenia.
4. Postepuj zgodnie z instrukcjami, aby przec¢wiczy¢.

Instruction

Calibrate in an evenly lit indoor environment, and avoid too bright or dim lighting.

Next (1/4)

O No prompt

5. Po ¢éwiczeniu przejdziesz do strony sprawdzania doktadnodci i zdecydujesz, czy
skalibrowaé¢ skaner zgodnie z monitem.
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Practice operation

Scanner Roll Adjustment

| N [
-30° 0° +30°

Practice finished.

Practice finished, click Start Check to enter the
accuracy check page

Continue Practice Start Calibration (5) ‘m ‘ o ‘

|
i
i
|

juawisnlpy yoiid Jauueds
juawisnlpy y3iaH J2uuedrs

5.2. Kalibracja dwéch kamer

1. Postepuj zgodnie z instrukcjami po lewej stronie, aby dostosowaé¢ pochylenie,
przechylenie i wysokosé skanera.

Krok pokazany jako film w instrukcji online (klatka nieruchoma).

2. Postepuj zgodnie z paskiem postepu, aby zebra¢ dane z pozycji poziomej,
lewej, prawej, przedniej i tylne;j.

3. Gdy doktadnosé kalibracji spetni wymagania, system automatycznie przejdzie
do etapu kalibracji ptaszczyzny Swietlne;j.

5.3. Kalibracja plaszczyzny Swietlnej

1. Postepuj zgodnie z instrukcjami po lewej stronie, aby dostosowaé¢ pochylenie,
przechylenie i wysoko$é skanera.

11
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Krok pokazany jako film w instrukcji online (klatka nieruchoma,).

2. Postepuj zgodnie z paskiem postepu, aby zebra¢ dane z pozycji poziomej,
lewej, prawej, przedniej i tylnej.
3. Po zakonczeniu kalibracji zapisz jej wynik.

Calibration Completed

Accuracy check passed. Do you want to save the calibration
result?

Discard Save

4. Kliknij Complete, aby powroéci¢ do strony gloéwnej, a skaner uruchomi sie
ponownie.

@ Calibration Completed

Click "Complete" to return to the Home page, and the camera will automatically restart.
Note: After successful calibration parameter writing, software versions V5.8.0.134 and earlier will not be supported.

Complete

6. Pierwsze skanowanie

INSPIRE 2 oferuje dwa tryby skanowania, opisane ponizej.

Pelne pole: Wysoka predkosé¢ skanowania umozliwiajaca szybkie przechwyty-
wanie chmury punktéow typowych obiektoéw, obstugiwana na komputerach oraz w
aplikacjach mobilnych.

Linie réwnolegle: Przeznaczone do precyzyjnego skanowania, radzi sobie z
odblaskowym metalem i czarnymi obiektami bez powloki natryskowej. Obstugiwane

12
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na komputerze i odtwarzane na smartfonie za posrednictwem Revo Mirror w celu
podgladu i sterowania.

6.1. Skanowanie w pelnym polu

Aby poméc Ci zapoznaé sie z procesem skanowania, w tej sekcji przedstawiono
kompletny przyktad skanowania przyktadowego popiersia w trybie pelnego pola.
Poczatkujacy moga postepowac zgodnie z ponizszymi krokami, aby é¢wiczy¢ w czasie
rzeczywistym.

6.1.1 Przygotowanie przed skanowaniem

6.1.2 Polaczenie skanera

1. Podlacz skaner do komputera za pomoca kabla USB Type-C na Type-C. (Wloz
koncowke ze srubg do tylnego portu skanera i dokreé¢ ja pewnie, a nastepnie wtdz
druga koncowke do komputera.)

2. Otworz Revo Metro i poczekaj na pomyslne polaczenie skanera.

Contact Us:

)

Scanner Connected % H New Project

[ —

nnnnnnnnnnnnnnnnnn

Przygotowanie $rodowiska skanowania 1. Przygotuj przestrzenn robocza:
Upewnij sie, ze obszar skanowania jest czysty i wolny od zbednych przedmiotow.

2. Podtacz akcesoria: Uzyj kabla stolu obrotowego, aby podtaczy¢ stot obrotowy
do portu komputera lub gniazda zasilania, dostosowujac go do odpowiedniej pred-
kosci obrotowe;j.

13
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USB Type-C Port 5B Type-A Port

3. Sprawdz obiekt: Umiesé¢ przyktadowe popiersie na stole obrotowym, upewnia-
jac sie, ze jego powierzchnia jest pozbawiona cieni.

—- .

4. Dostosuj wysoko$é i kat skanera, aby kamera moglta w petni uchwycié¢ obiekt.

14
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6.1.3 Rozpoczecie skanowania

Utwoérz nowy projekt Kliknij ,New Project” na stronie gtéwnej oprogramowa-
nia. Nadaj nazwe plikowi, wybierz lokalizacje jego zapisu (lub uzyj domyslnej), klik-
nij ,New” i przejdz do interfejsu skanowania.

# New Project

Ustawienia skanowania 1. Wybierz , Feature Scan”.

2. Wybierz ,,Full Field” w trybie skanowania (Scan Mode).

3. Wybierz ,,High Accuracy” > ,General” w ustawieniach skanowania (Scan
Settings).

Krok pokazany jako film w instrukcji online (klatka nieruchoma).

4. Sprawdz polozenie modelu w oknie podgladu kamery po lewej stronie i upewnij
sie, ze model znajduje siec w polu widzenia kamery.

5. Dostosuj odlegtos¢ miedzy skanerem a przykladowym popiersiem, aby kolor
na pasku wskaznika odlegtosci byt wyswietlany na zielono.

6. Dostosuj ekspozycje kamery gtebi, az powierzchnia obiektu w oknie podgladu
bedzie wys$wietlana gléwnie na szaro, z minimalnymi obszarami czerwonymi lub
niebieskimi.

Sterowanie skanowaniem 1. Po ustawieniu powyzszych parametréw kliknij
przycisk ,Start”, aby rozpoczaé¢ skanowanie.

15
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Complete

2. Podczas skanowania zatrzymaj sie, aby przejrze¢ postep w obszarze wyswie-
tlania modelu. Jesli model wyglada na niekompletny (jak pokazano na przykladzie),
kliknij ponownie ,Start”, aby kontynuowac.

Pause Complete

3. Po pelnym przechwyceniu danych powierzchni modelu kliknij ,,Complete”; aby
zakoniczy¢ skanowanie.

X Vv

Cancel Start Complete

6.1.4 Edycja modelu

W obszarze edycji modelu kliknij ,,One-click Editing” > | Apply”, aby automatycznie
zakoriczy¢ edycje modelu.
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Metro5.8.2 far =] File  Display Accessories Help

g Tl

‘ One-click -+ Fusion Isolation Overla::+ Smooth Sim

*. One-click Edit

Fusion:
Mesh: 7.00
Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit
Model Ba'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 1110 01

it parameter

6.1.5 Eksport modelu

Kliknij ,Export” i wybierz formaty do wyeksportowania.

Mesh Model

17
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6.2. Skanowanie liniami réwnoleglymi

Aby poméce Ci zapoznaé sie z procesem skanowania, w tej sekcji przedstawiono
kompletny przyktad skanowania malej metalowej czesci w trybie linii réwnolegtych.
Poczatkujacy moga postepowac zgodnie z ponizszymi krokami, aby ¢wiczy¢ w czasie
rzeczywistym.

6.2.1 Przygotowanie przed skanowaniem

Potaczenie skanera 1. Podlacz skaner do komputera za pomoca kabla USB Type-
C na Type-C. (W16z koricowke ze sruba do tylnego portu skanera i dokreé ja pewnie,
a nastepnie wtoz druga koncowke do komputera.)

2. Otwoérz Revo Metro i poczekaj na pomyslne polaczenie skanera.

®

Learning

Scanner Connected § ‘ New Project
Contact Us

CCCCCCCCCCCCCCCCCC |

£ — A

t v

J

Przygotowanie $rodowiska skanowania 1. Przygotuj przestrzen robocza:
Upewnij sie, ze obszar skanowania jest czysty i wolny od zbednych przedmiotow.

2. Umies¢ znaczniki: Przyklej znaczniki nieregularnie na powierzchni, upewniajac
sie, ze co najmniej 5 z nich mozna uchwyci¢ w jednej klatce. Aby uzyska¢ najlep-
sza doktadnos$é, umieszczaj znaczniki na ptaskich powierzchniach i unikaj obszarow
zakrzywionych.

3. Dostosuj wysoko$é i kat skanera, aby kamera mogta w pelni uchwycié¢ obiekt.

6.2.2 Rozpoczecie skanowania

Utwoérz nowe skanowanie Kliknij ,New Project” na stronie gtéwnej oprogramo-
wania. Nadaj nazwe plikowi, wybierz lokalizacje jego zapisu (lub uzyj domyslnej),
kliknij ,New” i przejdz do interfejsu skanowania.

18
111



Instrukcja obstugi

® New Project

Ustawienia skanowania 1. Wybierz ,Marker Scan”.

2. Wybierz ,Parallel Lines” w trybie skanowania (Scan Mode).

3. Wybierz ,Marker Tracking” w trybie sledzenia (Tracking Mode) oraz ,,Metallic
Shinny Object” w typie obiektu (Object Type).

4. Wybierz wewnetrzng $rednice aktualnie uzywanych znacznikéw, aby zwickszy¢
doktadno$é¢ skanowania.

5. Ustaw docelowa odlegtos¢ punktow (Target Point Distance).

Uwaga: Zwickszenie odleglosci punktéw przyspiesza skanowanie, a jej zmniej-
szenie poprawia szczeg6ly, ale spowalnia proces.

6. Dostosuj odlegtos¢ miedzy skanerem a metalowa czesciag, aby kolor na pasku
wskaznika odlegtosci byt wyswietlany na zielono.

7. Dostosuj ekspozycje kamery glebi, aby linie laserowe byly wyraznie widoczne
w jej oknie podgladu.

Krok pokazany jako film w instrukcji online (klatka nieruchoma,).

Sterowanie skanowaniem 1. Po ustawieniu powyzszych parametrow kliknij
przycisk ,Start”, aby rozpoczaé¢ skanowanie.
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2. Podczas skanowania zatrzymaj sie, aby przejrze¢ postep w obszarze wyswie-
tlania modelu. Jesli model wyglada na niekompletny, kliknij ponownie , Start”, aby
kontynuowac.

3. Po pelnym przechwyceniu danych powierzchni modelu kliknij ,,Complete”; aby
zakoniczy¢ skanowanie.

6.2.3 Edycja modelu

W obszarze edycji modelu kliknij ,,One-click Editing” > , Apply”, aby automatycznie
zakonczy¢ edycje modelu.
etro5.82 {3} B File  Display Accessories  Help

g Co

‘ One-click Fusion Isolation Overla:* Smooth Sim|

. One-click Edit
Fusion: 0.25 (mn
Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Bi'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A4 1110 01

Aby poznaé szczegdtowe funkcje i operacje edycji modelu, kliknij Revo Metro
Model Editing.
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6.2.4 Eksport modelu

t"'-.-"'

Export

All Models
Point Clouds

Mesh Model

Kliknij ,Export” i wybierz formaty do wyeksportowania.

6.3. Wskazéwki dotyczace skanowania na zewnatrz

Podczas skanowania na zewnatrz ustaw ,,Object Type” na ,,Outdoor Object” w
ustawieniach skanowania.
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Outdoor Object

General
Black Object
Metallic Shiny Object

v
v Qutdoor Object

e Przed skanowaniem na zewnatrz z uzyciem swiatta strukturalnego zatéz dwa
filtry zewnetrzne na przod lewej i prawej kamery gtebi.

INSPIRE 2

Uwaga: W przypadku korzystania z trybu linii rownolegtych do skanowania na
zewnatrz nie instaluj filtrow zewnetrznych.
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e Podczas skanowania na zewnatrz unikaj bezposredniego $wiatta stonecznego,
aby zminimalizowaé¢ zaklocenia powodowane przez powierzchnie odblaskowe.

e Unikaj skanowania podczas deszczowej lub wietrznej pogody, aby zapobiec
uszkodzeniom spowodowanym przez wode lub obnizeniu doktadnosci danych
z powodu mokrych powierzchni.

Dystrybutor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.pl
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INSPIRE 2 3D Scanner
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1. A kézikonyvroél

Udvozoljitk a Revopoint 3D szkenner felhasznaléi kézikonyvében! Ez a kézikényv
az INSPIRE 2 kezelési utmutatojat és utasitasait tartalmazza. Kérjiik, olvassa el
a kézikonyvet az els6 hasznalat el6tt, hogy a szkennert helyesen és biztonsagosan
hasznalja. Sziikség esetén a navigacids sdvban barmely témaéara kattintva gyorsan az
adott szakaszra ugorhat.

Kézikonyv letoltése

Ha PDF kézikonyvre van sziiksége, kattintson a kézikonyv bal oldalédn talalhato
navigacios sav aljan 1évé Nyomtatasi formatum gombra, majd vélassza a ,Mentés
PDF-ként” lehetGséget a felkinalt opciok koziil.

(|
LAST EDITED BY @ Print 15 sheets of paper ——
Administrator
Today at 3:51 AM Destination [EP HP Color Laserlet Pro M -}
HP Color Laserlet Pro MFP M176 IJ(ll-ﬂS'

See more...
A
™~ .
Copies 1

2. A termékrosl

2.1. A csomag tartalma

* Javasoljuk a csomagban mellékelt hivatalos tartozékok hasznalatat; el-
lenkezd esetben a késziilék karosodhat.
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Standard kiadas

INSPIRE 2

INSPIRE 2 3D Scanner

USB Type-C —
Allvany Type-C adatkabel (2 m) Mini forgéasztal

(elololelole]e]le]o]e]

Erésen fényvisszaverd jelolok
(200 db) Kiiltéri sztir6k Kalibracios tabla
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Premium kiadas

=\

INSPIRE 2

:
(&

INSPIRE 2 3D Scanner Mobile Kit(II)

o @

USB Type-C —
Allvany Type-C adatkabel (2 m) Mini forgoasztal

(elololelole]elelo]6]

Erésen fényvisszaverd jelol6k
(200 db) Kiiltéri sziir6k Kalibracios tabla
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2.2. Termékprofil

RGB kamera kitolté LED
—RGB kamera

Meélységi kamera kitélté LED Meélységi kamera kitolté LED
Meélységi kamera @) INSPIRE 2 J O : Mélységi kamera

Meélységi kamera kitélté LED Meélységi kamera kitélté LED

Projektor

Csatlakozasjelz6 Bekapcsolasjelzé

USB Type-C port |—Szkennelés inditasa/sziineteltetése

3. Szoftver letoltése és hasznalata

Az INSPIRE 2 a Revo Metro (PC) vagy a Revo Scan (telefon) 5.4.2-es vagy
ajabb verzioju szoftverrel hasznalhato. Hasznalat el6tt toltse le és telepitse a Revo
Metro szoftvert, vagy a Revo Scan alkalmazast Android /iOS rendszerre.

Szoftver Revo Metro (PC) Revo Scan (telefon)

Hivatalos letoltés Support - Download Support - Download
vagy Apple App Store /
Google Play Store

Tamogatott Teljes mezs / Teljes mez6
szkennelési m6édok Parhuzamos vonal

A szoftver funkcidival és kezelésével kapcsolatos részletes informaciokért kérjiik,
tekintse meg a Revo Metro Software User Manual/ Revo Scan 5 Software User
Manual dokumentumot.

4. A szkenner csatlakoztatasa

4.1. Az INSPIRE 2 csatlakoztatasa szamitégéphez

A megfelels szkennelési eredmény érdekében kérjiik, csatlakoztassa a szkennert koz-
vetlentil a szamitogéphez, és keriilje a dokkoléallomés hasznalatat.
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USB-kabellel

1. lépés: Csatlakoztassa az Allvanyt a
szkennerhez.

Megjegyzés: Az allvany magassagat ugy
allitsa be, hogy mindegyik labat egyen-
letesen, a rogzitési helyzetig hazza ki, az
instabilitas elkeriilése érdekében.

mac0S

3. lépés: Nyissa meg a Revo Metro alkal-
mazast; amikor a szoftver a Szkenner csat-
lakoztatva lizenetet mutatja, és a szkenner
(D jelzsfénye folyamatos kékre valt, a ké-
sziilék készen all.

2. lépés: Az USB Type-C — Type-C ka-
bellel csatlakoztassa a szkennert egy PC-
hez. Amikor a szkenner (2) jelz6fénye fo-
lyamatos zoldre valt, a késziilék aram alatt
van.
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Wi-Fi-n keresztiil

1. lépés: Csavarozza a szkennert az
akkumulatoros markolatra.

Megjegyzés: Ne csatlakoztassa a
szkennert kozvetleniil a PC-hez dram-
ellatas céljabol, kiilonben az alapértel-
mezetten USB modba kapcsol.

2. lépés: A 2-az-1-ben mobilkabellel csatlakoztassa a szken-
nert és az akkumulatoros markolatot. Amikor a szkenner (2)
jelzoéténye folyamatos zoldre valt, a késziilék aram alatt van.

=
0

=

3. lépés: Keresse meg az INSPIRE-
2-REVO-XXXXXXXX nevii Wi-Fi
halozatot a PC Wi-Fi beallitasaiban, és

csatlakozzon hozza (jelszo nem sziiksé-
ges).

4. lépés: Nyissa meg a Revo Met-

‘ .

scanner Comecid § Now Project ro alkalmazést; amikor a szoftver
,,,,,, N\ .

e a Szkenner csatlakoztatva tizenetet

mutatja, és a szkenner (D) jelz6fénye
folyamatos kékre valt, a késziilek ké-
szen all.
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4.2. Az INSPIRE 2 csatlakoztatasa telefonhoz

Android telefonokhoz USB-kabellel

1. 1épés: Rogzitse a gyorskioldo la-
pot, a telefontartot és az akkumulato-
ros markolatot a szkennerhez.

a b

3. lépés: Nyissa meg a Revo Scan alkal-
mazéast. Amikor a (D) jelz6fény folyamatos
kékre valt, és a telefon megjeleniti a szken-
nelési elénézeti képernyét, a késziilék ké-
szen all.

124

2. lépés: Helyezzen egy telefont a telefontar-
toba, és a 2-az-1-ben mobilkabellel csatlakoz-
tassa a jelzett portokhoz. Amikor a szkenner
@ jelzsfénye folyamatos zoldre valt, a késziilek
aram alatt van.

Megjegyzés: A 2-az-1-ben mobilkabel csak
Android telefonok csatlakoztatasara hasznéalha-
to.
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Android vagy iOS telefonokhoz Wi-Fi-n keresztiil

1. lépés: Rogzitse a gyorskioldo la-
pot, a telefontartét és az akkumuléato-
ros markolatot a szkennerhez.

2. lépés: Helyezzen egy telefont a telefontartéba, és a
2-az-1-ben mobilkabellel csatlakoztassa a szkennert az
akkumulatoros markolathoz. Amikor a szkenner (2) jelzs-
fénye folyamatos zoldre valt, a késziilék aram alatt van.

Android & i0S ||

— N —

INSPIRE 2-REVO-XXXXXXNN T

3. lépés: Keresse meg az INSPIRE-2-
REVO-XXXXXXXX nevi Wi-Fi halézatot @
az okostelefon Wi-Fi beallitasaiban, és csatla- S >
kozzon hozza (jelsz6 nem sziikséges).

4. lépés: Nyissa meg a Revo Scan alkalmazéast.
Amikor a (I) jelzéfény folyamatos kékre valt, és a
telefon megjeleniti a szkennelési elénézeti képer-
ny6t, a késziilék készen all.

PC-n tamogatott, és a Revo Mirror segitségével okostelefonra tiikr6zhets
elénézethez és vezérléshez.

1. Latogasson el a Revopoint hivatalos weboldalara, és nyissa meg a ,Support -
Download” meniit a Revo Mirror letoltéséhez és telepitéséhez asztali és mobil esz-
kozokre egyarant.

2. Szerelje fel a Mobile Kit készletet (telefontarto, akkumulatoros markolat,
gyorskioldo lap) a szkennerre. Csatlakoztassa az akkumulétoros markolatot a szken-
nerhez a 2-az-1-ben mobilkabellel.

3. Gy6z6djon meg arrél, hogy mind a szamitdégép, mind a telefon csatlakozik
az JNSPIRE 2-REVO-XXXXXXXX"” nevii halozathoz. Nyissa meg a Revo Metro
alkalmazast, varja meg, amig a szkenner csatlakozik és belép a szkennelési oldalra,
majd kattintson a tiikrézés gombra.

4. A mobil Revo Mirror alkalmazéasban koppintson az észlelt, tiikkrozendd esz-
kozre.

5. Kovesse a PC-n megjelend utasitast a PIN-kod megadasahoz az els6 parositas
befejezéséhez. Ezutan kattintson a ,Belépés a képerny6tiikrozési modba” lehet&ségre
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a szkennelési folyamat vezérléséhez.
A szoftverrel és a képerny6tiikrozéssel kapcsolatos részletes utasitasokért kérjiik,
tekintse meg a Revo Mirror User Manual dokumentumot.

5. A szkenner kalibralasa

5.1. El6készités

1. Csatlakoztassa a szkennert a szamitogéphez USB adatkébellel, majd nyissa meg
a Revo Metro alkalmazast a PC-n.

2. Helyezze el a kalibricios tablat, és kattintson a ,Calibration” lehet&ségre a
Revo Metro alkalmazasban.

> Scanner Calibration

Last Calibration Date: 1/26/26

3. Hozzon létre egyenletesen megvilagitott kornyezetet. Keriilje a tal erGs vagy
tul gyenge megvilagitast.
4. Kovesse az utasitasokat a gyakorlashoz.

Instruction

Calibrate in an evenly lit indoor environment, and avoid too bright or dim lighting.

Next (1/4)

O No prompt

5. A gyakorlés utan belép a pontossagi ellenérzés oldalara, és az utasitas alapjan
eldontheti, hogy kalibralja-e a szkennert.
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126



Felhasznaloi kézikonyv

Practice operation

Scanner Roll Adjustment

| N [
-30° 0° +30°

Practice finished.

Practice finished, click Start Check to enter the
accuracy check page

Continue Practice Start Calibration (5)

|
i
i
|

juawisnlpy yoiid Jauueds
juawisnlpy y3iaH J2uuedrs

5.2. Kettds kamera kalibralasa

1. Kovesse a bal oldali utasitasokat a szkenner délésének, elfordulédsanak és magas-
saganak beallitasdhoz.

Az online kézikonyvben videdként bemutatott lépés (dllokép).

2. Kovesse a folyamatjelzét a vizszintes, bal, jobb, eliils6 és hatsé iranybol
torténd adatgytjtéshez.

3. Amint a kalibralasi pontossiag megfelel a kdvetelménynek, a rendszer automa-
tikusan tovabblép a fénysik-kalibralasi lépésre.

5.3. Fénysik kalibralasa

1. Kovesse a bal oldali utasitasokat a szkenner délésének, elfordulédsanak és magas-
saganak beallitasdhoz.
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Az online kézikinyvben videdként bemutatott lépés (dllokép).

2. Kovesse a folyamatjelzét a vizszintes, bal, jobb, eliils6 és hatsé iranybol
torténé adatgytjtéshez.
3. A kalibralas befejezésekor mentse el a kalibralasi eredményt.

Calibration Completed

Accuracy check passed. Do you want to save the calibration
result?

Discard Save

4. Kattintson a Befejezés gombra a kezddlapra valé visszatéréshez, és a szkenner
djraindul.

@ Calibration Completed

Click "Complete" to return to the Home page, and the camera will automatically restart.
Note: After successful calibration parameter writing, software versions V5.8.0.134 and earlier will not be supported.

Complete

6. Els6 szkennelés

Az INSPIRE 2 két szkennelési modot kinél, az aldbbiak szerint.

Teljes mez6: Nagy szkennelési sebesség gyakori targyak gyors pontfelhd-
rogzitéséhez, PC-n és mobilalkalmazasokon egyarant tamogatott.

Parhuzamos vonalak: Precizios szkenneléshez tervezve, fényvisszavers fém és
fekete targyakat is kezel szort bevonat nélkiil. PC-n tamogatott, és a Revo Mirror
segitségével okostelefonra tiikkrozhets elénézethez és vezérléshez.

12
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6.1. Teljes mez6 szkennelés

Hogy megismerkedjen a szkennelési folyamattal, ez a szakasz egy minta mellszobor
Teljes mez6 modban torténd szkennelésének teljes példajat mutatja be. A kezddk
az alabbi lépéseket kdvetve valds id6ben gyakorolhatnak.

6.1.1. Elockészités a szkennelés el6tt
6.1.2. A szkenner csatlakoztatasa

1. Csatlakoztassa a szkennert a PC-hez az USB Type-C — Type-C kabellel. (A
csavaros végét helyezze a szkenner hatsd portjaba, és hiizza meg biztosan, majd a
masik végét csatlakoztassa a PC-hez.)

2. Nyissa meg a Revo Metro alkalmazast, és varja meg, amig a szkenner sikeresen
csatlakozik.

L |

Scanner Connected § ’ ‘ New Project
Contact Us

nnnnnnnnnnnnnnnnnn |

L — N

T 7

A szkennelési kornyezet beallitasa 1. Készitse el6 a munkateriiletet: Gy6z6d-
jon meg arrol, hogy a szkennelési teriilet tiszta és rendezett.

2. Csatlakoztassa a tartozékokat: A forgoasztal kibelével csatlakoztassa a for-
goasztalt a PC portjadhoz vagy a halozati csatlakozohoz, és allitsa be a megfeleld
forgési sebességre.
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USB Type-C Port 5B Type-A Port

3. Ellendrizze a targyat: Helyezze a minta mellszobrot a forgdasztalra, iigyelve
arra, hogy a feliilete arnyékmentes legyen.

4. Allitsa be a szkenner magassagat és szogét, hogy a kamera teljesen rogzithesse
a targyat.

14
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6.1.3. Szkennelés inditasa

Uj projekt létrehozasa Kattintson az ,Uj projekt” lehetdségre a szoftver kez-
dslapjan. Nevezze el a fajlt, valassza ki a fajl tarolasi helyét (vagy hasznélja az
alapértelmezett helyet), kattintson az ,,Uj” gombra, és 1épjen be a szkennelési felii-
letre.

# New Project

Szkennelési beallitasok 1. Valassza a ,Jellemz§ szkennelés” lehet&séget.

2. Vélassza a ,,Teljes mez&” lehetGséget a Szkennelési modban.

3. Valassza a ,,Nagy pontossag” > ,, Altalanos” lehetéséget a Szkennelési
beallitasokban.

Az online kézikinyvben videdként bemutatott lépés (dllokép).

4. A bal oldali kamera-elénézeti ablakon keresztiil nézze meg a modell helyzetét,
és gy6z6djon meg arrél, hogy a modell a kamera latomez§jén beliil van.

5. Allitsa be a szkenner és a minta mellszobor kizotti tavolsagot tgy, hogy a
tavolsagjelzd sdvon a szin zolden jelenjen meg.

szt

feliilete tobbnyire sziirkének tinik, minimalis piros vagy kék teriiletekkel.

Szkennelési vezérlok 1. A fenti paraméterek beallitasa utan kattintson az ,In-
ditas” gombra a szkennelés megkezdéséhez.
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Complete

2. Szkennelés kozben sziineteltessen, hogy attekintse az elérehaladést a modell-
megjelenitési tertileten. Ha a modell hidnyosnak ttinik (mint a példédban), kattintson
ismét az ,Inditas” gombra a folytatashoz.

Pause Complete

3. Amint a modell feliileti adatait teljesen rogzitette, kattintson a ,Befejezés”
gombra a szkennelés befejezéséhez.

X Vv

Cancel Start Complete

6.1.4. Modell szerkesztése

A modellszerkesztési teriileten kattintson az ,Egykattintasos szerkesztés” > | Alkal-
maz’ lehetGségre a modellszerkesztés automatikus befejezéséhez.
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Metro5.8.2 far =] File  Display Accessories Help

*. One-click Edit

g Tl

‘ One-click -+ Fusion Isolation Overla::+ Smooth Sim

Fusion:

Mesh: 7.00
Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Ba'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 1110 01

can manually ac

it parameter

6.1.5. Modell exportalasa

Kattintson az ,Exportélas” gombra, és valassza ki az exportdland6 forméatumokat.

Mesh Model
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6.2. Parhuzamos vonalak szkennelés

Hogy megismerkedjen a szkennelési folyamattal, ez a szakasz egy kisméretd fémal-
katrész Parhuzamos vonalak modban torténd szkennelésének teljes példajat mutatja
be. A kezddk az alabbi 1épéseket kovetve valos idében gyakorolhatnak.

6.2.1. Elockészités a szkennelés el6tt

A szkenner csatlakoztatasa 1. Csatlakoztassa a szkennert a PC-hez az USB
Type-C — Type-C kabellel. (A csavaros végét helyezze a szkenner hatso portjaba, és
hizza meg biztosan, majd a méasik végét csatlakoztassa a PC-hez.)

2. Nyissa meg a Revo Metro alkalmazést, és varja meg, amig a szkenner sikeresen
csatlakozik.

Contact Us

nnnnnnnnnnnnnnnnnn |

(e 3

=

Scanner Connected ‘ New Project

A szkennelési kornyezet beallitasa 1. Készitse el6 a munkateriiletet: Gy6z6d-
jon meg arrél, hogy a szkennelési teriilet tiszta és rendezett.

2. Helyezze el a jelolsket: Ragassza fel a jelolSket szabalytalanul a feliiletre,
iigyelve arra, hogy egy képkockéan legalabb 5 rogzithetd legyen. A legjobb pontossig
érdekében a jelolsket sik feliiletekre helyezze, és keriilje a gorbiilt teriileteket.

3. Allitsa be a szkenner magassagat és szogét, hogy a kamera teljesen rogzithesse
a targyat.

6.2.2. Szkennelés inditasa

Uj szkennelés létrehozasa Kattintson az ,JUj projekt” lehetdségre a szoftver
kezdGlapjan. Nevezze el a fajlt, valassza ki a fajl tarolasi helyét (vagy hasznélja
az alapértelmezett helyet), kattintson az ,Uj” gombra, és lépjen be a szkennelési
feliiletre.
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® New Project

Szkennelési beallitasok 1. Vélassza a ,Jel6l6 szkennelés” lehetGséget.

2. Valassza a ,,Parhuzamos vonalak” lehetGséget a Szkennelési modban.

3. Valassza a ,Jelol6kovetés” lehetGséget a Kovetési modban, és a Fémes fényes
targy” lehetGséget a Targytipusban.

4. Valassza ki a jelenleg hasznalt jelolk bels6 atmérGjét a szkennelési pontossag
noveléséhez.

5. Allitsa be a célpont-tavolsagot.

Megjegyzés: A ponttavolsag novelése felgyorsitja a szkennelést, csokkentése
javitja a részleteket, de lassitja a folyamatot.

6. Allitsa be a szkenner és a fémalkatrész kozotti tavolsagot gy, hogy a tavol-
sagjelz6 savon a szin zolden jelenjen meg.

7. Allitsa be a mélységi kamera expoziciojat tgy, hogy a lézervonalak jol latha-
toak legyenek az elénézeti ablakaban.

Az online kézikonyvben videdként bemutatott lépés (dllokép).

Szkennelési vezérlok 1. A fenti paraméterek beallitasa utan kattintson az ,In-
ditas” gombra a szkennelés megkezdéséhez.
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2. Szkennelés kozben sziineteltessen, hogy attekintse az elérehaladést a modell-
megjelenitési terlileten. Ha a modell hidanyosnak tiinik, kattintson ismét az ,Inditas”
gombra a folytatéshoz.

3. Amint a modell feliileti adatait teljesen rogzitette, kattintson a ,Befejezés”
gombra a szkennelés befejezéséhez.

6.2.3. Modell szerkesztése

A modellszerkesztési teriileten kattintson az ,Egykattintasos szerkesztés” > | Alkal-
maz’ lehetGségre a modellszerkesztés automatikus befejezéséhez.

File  Display  Accessories  Help One-click Edit
\ ne-clic i

.
L] . .
Fusion: 0.25 (mn

‘ One-click Fusion Isolation Overla:* Smooth Sim|

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Bi'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A4 1110 01

A modellszerkesztés részletes funkeidirél és miveleteirsl bévebben a Revo Metro
Model Editing oldalon olvashat.
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6.2.4. Modell exportalasa

All Models

Point Clouds

Mesh Model

Kattintson az ,Exportélas” gombra, és valassza ki az exportdland6 forméatumokat.

6.3. Tippek a kiiltéri szkenneléshez

Kiiltéri szkenneléskor allitsa a ,,Targytipus” beéllitast ,,Kiiltéri targy” értékre a
szkennelési beéllitdsokban.
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Outdoor Object

General
Black Object
Metallic Shiny Object

v
v Qutdoor Object

e Strukturélt fénnyel torténd kiltéri szkennelés el6tt rogzitse a két kiiltéri szirét
a bal és jobb mélységi kamera elejére.

INSPIRE 2

Megjegyzés: Pdrhuzamos vonalak mod haszndlatakor kiltéri szkenneléshez ne
szerelje fel a kiltéri szirdket.
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o Kiiltéri szkenneléskor keriilje a kozvetlen napfényt a fényvisszavers feliiletek
okozta zavaras minimalizalasa érdekében.

e Keriilje a szkennelést esGs vagy szeles id6ben, hogy elkeriilje a vizkart vagy a
nedves feliiletek miatti csokkent adatpontossagot.

Forgalmazo

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.hu
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INSPIRE 2 3D Scanner

Manual de utilizare

Contents

1 Despre acest manual

2 Despre produs
2.1 Ceseaflaincutie . . . . . . . ... .. Lo
2.2 Prezentarea produsului . . . . . .. ..o

3 Descarcarea si utilizarea software-ului

4 Conectarea scanerului
4.1 Conectarea INSPIRE 2 laun PC . . . . . . . . . .. ... ... ...
4.2 Conectarea INSPIRE 2 la un telefon . . . . . . . . . . . . ... ...

5 Calibrarea scanerului
5.1 Pregatire . . . . . . ..o
5.2 Calibrarea cu camera dubla . . . . . . . .. ... ... ... ...,
5.3 Calibrarea planului de lumina . . . . . . ... ... ... ... ...

6 Prima scanare
6.1 Scanarea in cAmp complet . . . . . ..o
6.1.1 Pregatirea inainte de scanare . . . . . . . . .. ... ... ..
6.1.2 Conectarea scanerului . . . . . . .. ... ... .. ... ...
6.1.3 Tnceperea SCANAril . . . ...
6.1.4 Editarea modelului . . . . . .. ... .. ... ... ... ...
6.1.5 Exportul modelului . . . . ... ... ...
6.2 Scanarea cu linii paralele . . . . . . ... ..o
6.2.1 Pregatirea inainte de scanare . . . . . . . ... ... ... ..
6.2.2 Tnceperea SCANATil . . . . . ..
6.2.3 Editarea modelului . . . . . .. ... ... ... ..
6.2.4 Exportul modelului . . . . .. ... ...
6.3 Sfaturi pentru scanarea in exterior. . . . . . . . ... . ... ... ..
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1. Despre acest manual

Bun venit la manualul de utilizare al scanerului 3D Revopoint! Acest manual ofera
ghidul de operare si instructiunile pentru INSPIRE 2. Va rugam sa cititi manualul
inainte de prima utilizare pentru a va asigura ca folositi acest scaner corect si in
siguranta. Daca este necesar, puteti face clic pe orice subiect din bara de navigare
pentru a sari rapid la sectiunea respectiva.

Descarcarea manualului

Daca aveti nevoie de un manual in format PDF, faceti clic pe butonul Format de
imprimare din partea de jos a barei de navigare, in stanga manualului, si selectati
walvare ca PDF” dintre optiuni.

(8=
LAST EDITED BY o) Print 15 sheets of paper ——
Administrator
Today at 3:51 AM Destination [ﬁ HP Color Laserlet Pro M ']
HP Color Laserlet Pro MEP M176 PCLmS)

Pages I Save as PDF

See more...
A
™~ .
Copies 1

2. Despre produs

2.1. Ce se afla in cutie

* Se recomanda utilizarea accesoriilor oficiale furnizate in pachet; in caz
contrar, se pot produce deteriorari ale echipamentului.
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Editia Standard

INSPIRE 2

INSPIRE 2 3D Scanner

Cablu de date USB Type-C la
Trepied Type-C (2 m) Mini platformé rotativa

VULV LVLVULUOLVV

Markere foarte reflectorizante
(200 buc.) Filtre pentru exterior Placi de calibrare
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Editia Premium

INSPIRE 2

:
2]

INSPIRE 2 3D Scanner Mobile Kit(II)

Cablu de date USB Type-C la
Trepied Type-C (2 m) Mini platforma rotativa

0000000000
0000000000
0000000000
0000000000
0000000000
VUUVUVUVULVUOUOUVUV
VULUULUULUUUL
VOLVVLVLLOLL

Markere foarte reflectorizante
(200 buc.) Filtre pentru exterior Placa de calibrare
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2.2. Prezentarea produsului

LED auxiliar camera RGB
— Camera RGB

LED auxiliar camera de adancime LED auxiliar camera de adancime

Camera de adancime > INSPIRE 2 | ® ' Camera de adancime

LED auxiliar camera de adancime LED auxiliar camera de adancime

Proiector

Indicator de conexiunendicator de alimentare

Port USB Type-C Pornire/Pauzi scanare

3. Descarcarea si utilizarea software-ului

INSPIRE 2 trebuie utilizat impreuna cu software-ul Revo Metro (PC) sau Revo
Scan (telefon) versiunea 5.4.2 sau ulterioara. Inainte de utilizare, descarcati
si instalati Revo Metro sau Revo Scan pentru Android/iOS.

Software Revo Metro (PC) Revo Scan (telefon)

Descarcare oficiala Support - Download Support - Download sau
Apple App Store /
Google Play Store
Moduri de scanare Camp complet / Linii Camp complet
acceptate paralele

Pentru informatii detaliate despre functiile si operatiunile software-ului, va
rugam sa consultati Revo Metro Software User Manual/ Revo Scan 5 Software User
Manual.

4. Conectarea scanerului

4.1. Conectarea INSPIRE 2 la un PC

Pentru a asigura efectul de scanare, va rugam sa conectati scanerul direct la PC si
sa evitati utilizarea statiei de andocare.

144



Ghid de utilizare

Prin cablu USB

Pasul 1: Conectati trepiedul la scaner.

Nota: Reglati inaltimea trepiedului prin
extinderea uniforma a fiecirui picior pana
in pozitia de blocare pentru a evita insta-
bilitatea.

mac0S

Pasul 3: Deschideti Revo Metro; cand
software-ul afiseazd Scanner Connected si
indicatorul scanerului (I) devine albastru
constant, este pregatit.

Pasul 2: Folositi cablul USB Type-C la
Type-C pentru a conecta scanerul la un
PC. Cand indicatorul scanerului 2) devine
verde constant, este alimentat.
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Prin Wi-Fi

Pasul 1: Insurubati scanerul pe
maéanerul cu acumulator.

Nota: Nu conectati scanerul direct
la un PC pentru alimentare, altfel va
trece implicit in modul USB.

Pasul 2: Folositi cablul mobil 2 in 1 pentru a conecta scanerul
si manerul cu acumulator. Céand indicatorul scanerului (2)
devine verde constant, este alimentat.

)))

=

Pasul 3: Cautati o retea Wi-Fi numita
INSPIRE-2-REVO-XXXXXXXX in

setarile Wi-Fi ale PC-ului si conectati-va Wi-Fi: INSPIRE 2-REVO-XXXXKXXX

(nu este necesard nicio parold).

Pasul 4: Deschideti Revo Metro;
cand software-ul afiseaza Scanner
Connected si indicatorul scaneru-
lui D devine albastru constant, este
pregatit.

New Project \
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4.2. Conectarea INSPIRE 2 la un telefon

Catre telefoane Android prin cablu USB

Pasul 1: Atasati placa de eliber-
are rapida, suportul pentru telefon
si manerul cu acumulator la scaner.

Pasul 2: Puneti un telefon in suportul pentru
telefon si folositi cablul mobil 2 in 1 pentru a-1
conecta la porturile indicate. Cand indicatorul
scanerului (2) devine verde constant, este ali-
mentat.

Nota: Cablul mobil 2 in 1 poate fi folosit doar
pentru conectarea telefoanelor Android.

Pasul 3: Deschideti Revo Scan. Cand in-
dicatorul (I) devine albastru constant si
telefonul afiseaza ecranul de previzualizare
a scandrii, este pregatit.
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Catre telefoane Android sau iOS prin Wi-Fi
O

AN
Pasul 1: Atasati placa de eliber-
are rapida, suportul pentru telefon si T
ménerul cu acumulator la scaner. =
arTo N
C )

Pasul 2: Puneti un telefon in suportul pentru telefon si
folositi cablul mobil 2 in 1 pentru a conecta scanerul la

manerul cu acumulator. Céand indicatorul scanerului (2)
devine verde constant, este alimentat.

Android & i0S ||

— N —

INSPIRE 2-REVO-XXXXXXNN T

Pasul 3: Ciutati o retea Wi-Fi numita
INSPIRE-2-REVO-XXXXXXXX in @
setdrile Wi-Fi ale smartphone-ului si conectati- e >
vd (nu este necesard nicio parold).

Pasul 4: Deschideti Revo Scan. Cand indicatorul
(@D devine albastru constant si telefonul afiseaza
ecranul de previzualizare a scanarii, este pregatit.

Acceptat pe PC si transmis in oglinda catre un smartphone prin Revo
Mirror pentru previzualizare si control.

1. Vizitati site-ul oficial Revopoint si accesati meniul ,Support - Download”
pentru a descarca si instala Revo Mirror atat pentru desktop, cat si pentru mobil.

2. Montati Mobile Kit (suportul pentru telefon, manerul cu acumulator, placa
de eliberare rapida) pe scaner. Conectati manerul cu acumulator la scaner folosind
cablul mobil 2 in 1.

3. Asigurati-va ca atat computerul, cat si telefonul sunt conectate la reteaua
numitd ,INSPIRE 2-REVO-XXXXXXXX”.  Deschideti Revo Metro, asteptati
conectarea scanerului si intrarea in pagina de scanare, apoi faceti clic pe butonul de
oglindire.

4. Atingeti dispozitivul detectat care urmeaza sa fie oglindit in aplicatia mobila
Revo Mirror.

5. Urmati instructiunea de pe PC pentru a introduce codul PIN pentru a finaliza
asocierea initiala. Apoi, faceti clic pe ,Enter Screen Mirror Mode” pentru a controla
procesul de scanare.
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Pentru instructiuni detaliate privind software-ul si transmiterea ecranului, va
rugam sa consultati Revo Mirror User Manual.

5. Calibrarea scanerului

5.1. Pregatire

1. Conectati scanerul la computer folosind un cablu de date USB, apoi deschideti
Revo Metro pe PC.
2. Asezati placa de calibrare si faceti clic pe ,Calibration” in Revo Metro.

> Scanner Calibration

Last Calibration Date: 1/26/26

3. Creati un mediu cu iluminare uniforma. Evitati iluminarea prea puternica
sau prea slaba.
4. Urmati instructiunile pentru a exersa.

Instruction

Calibrate in an evenly lit indoor environment, and avoid too bright or dim lighting.

Next (1/4)

O No prompt

5. Veti intra in pagina de verificare a preciziei dupa exersare si veti decide daca
sa calibrati scanerul conform instructiunii.
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149



Ghid de utilizare

Practice operation

Scanner Roll Adjustment

| N [
-30° 0° +30°

Practice finished.

Practice finished, click Start Check to enter the
accuracy check page

Continue Practice Start Calibration (5) ‘m ‘ o ‘

|
i
i
|

juawisnlpy yoiid Jauueds
juawisnlpy y3iaH J2uuedrs

5.2. Calibrarea cu camera dubla

1. Urmati instructiunile din stanga pentru a regla inclinarea, rotatia si inaltimea
scanerului.

Pas prezentat sub forma de videoclip in manualul online (cadru fiz).

2. Urmati bara de progres pentru a colecta date din pozitiile orizontala, stanga,
dreapta, fata si spate.

3. Odata ce precizia calibrarii indeplineste cerinta, sistemul trece automat la
pasul de calibrare a planului de lumina.

5.3. Calibrarea planului de lumina

1. Urmati instructiunile din stanga pentru a regla inclinarea, rotatia si inaltimea
scanerului.

11
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Pas prezentat sub forma de videoclip in manualul online (cadru fiz).

2. Urmati bara de progres pentru a colecta date din pozitiile orizontala, stanga,
dreapta, fata si spate.
3. Salvati rezultatul calibrarii cand calibrarea este finalizata.

Calibration Completed

Accuracy check passed. Do you want to save the calibration
result?

Discard Save

4. Faceti clic pe Complete pentru a reveni la pagina principala, iar scanerul va
reporni.

® Calibration Completed

Click "Complete" to return to the Home page, and the camera will automatically restart.
Note: After successful calibration parameter writing, software versions V5.8.0.134 and earlier will not be supported.

Complete

6. Prima scanare

INSPIRE 2 ofera doua moduri de scanare, explicate mai jos.

Camp complet: Viteza mare de scanare pentru captarea rapida a norului de
puncte al obiectelor obisnuite, acceptata pe aplicatiile PC si mobile.

Linii paralele: Conceput pentru scanarea de precizie, gestioneaza metalul re-
flectorizant si obiectele negre fara acoperire prin pulverizare. Acceptat pe PC si
transmis in oglinda catre un smartphone prin Revo Mirror pentru previzualizare si
control.

12
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6.1. Scanarea in camp complet

Pentru a va ajuta sa va familiarizati cu procesul de scanare, aceasta sectiune demon-
streaza un exemplu complet de scanare a unui bust de proba in modul Camp complet.
Incepatorii pot urma pasii de mai jos pentru a exersa in timp real.

6.1.1 Pregatirea inainte de scanare
6.1.2 Conectarea scanerului

1. Conectati scanerul la PC folosind cablul USB Type-C la Type-C. (Introduceti
capatul cu surub in portul din spate al scanerului si strangeti-1 bine, apoi introduceti
celdlalt capat in PC.)

2. Deschideti Revo Metro si asteptati ca scanerul sa se conecteze cu succes.

Contact Us

Scanner Connected % ’ ‘ New Project

£ — N

t v

nnnnnnnnnnnnnnnnnn

Configurarea mediului de scanare 1. Pregatiti spatiul de lucru: Asigurati-va
ca zona de scanare este curata si fara dezordine.

2. Conectati accesoriile: Folositi cablul platformei rotative pentru a conecta
platforma la portul PC-ului sau la priza electrica, regland-o la o viteza de rotatie
adecvata.

13
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USB Type-C Port 5B Type-A Port

3. Verificati obiectul: Pozitionati bustul de proba pe platforma rotativa,
asigurandu-va ca suprafata sa este fara umbre.

@ ®

4. Reglati inaltimea si unghiul scanerului pentru a va asigura ca camera poate
capta complet obiectul.

14
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6.1.3 Inceperea scanarii

Crearea unui proiect nou Faceti clic pe ,New Project” pe pagina principala a
software-ului. Denumiti fisierul, alegeti locatia de stocare a fisierului (sau folositi
locatia implicitd), faceti clic pe ,New” si intrati in interfata de scanare.

# New Project

Setari de scanare 1. Selectati ,Feature Scan”.
2. Selectati ,,Full Field” la Scan Mode.
3. Selectati ,,High Accuracy” > ,General” la Scan Settings.

Pas prezentat sub forma de videoclip in manualul online (cadru fiz).

4. Vizualizati pozitia modelului prin fereastra de previzualizare a camerei din
stanga si asigurati-va ca modelul se afla in campul vizual al camerei.

5. Reglati distanta dintre scaner si bustul de proba pentru a va asigura ca
culoarea de pe bara indicatoare a distantei este afisata in verde.

6. Reglati expunerea camerei de adancime pana cand suprafata obiectului din
fereastra de previzualizare apare in mare parte gri, cu zone rosii sau albastre minime.

Comenzi de scanare 1. Dupa setarea parametrilor de mai sus, faceti clic pe
butonul ,Start” pentru a incepe scanarea.

15
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Complete

2. In timpul scanarii, faceti pauza pentru a verifica progresul in zona de afisare
a modelului. Dacd modelul apare incomplet (asa cum se aratd in exemplu), faceti
clic din nou pe ,Start” pentru a continua.

Pause Complete

3. Odata ce datele de suprafata ale modelului au fost captate complet, faceti clic
pe ,,Complete” pentru a finaliza scanarea.

X Vv

Cancel Start Complete

6.1.4 Editarea modelului

In zona de editare a modelului, faceti clic pe ,One-click Editing” > ,,Apply” pentru
a finaliza automat editarea modelului.
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Metro5.8.2 far =] File  Display Accessories Help

*. One-click Edit

g Tl

‘ One-click -+ Fusion Isolation Overla::+ Smooth Sim

Fusion:
Mesh: 7.00

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Ba'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 1110 01

it parameter

6.1.5 Exportul modelului

Faceti clic pe ,,Export” si selectati formatele pentru export.

Export

All Models

Point Clouds

Mesh Model

17
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6.2. Scanarea cu linii paralele

Pentru a va ajuta sa va familiarizati cu procesul de scanare, aceasta sectiune demon-
streaza un exemplu complet de scanare a unei piese metalice mici in modul Linii
paralele. Incepatorii pot urma pasii de mai jos pentru a exersa in timp real.

6.2.1 Pregatirea inainte de scanare

Conectarea scanerului 1. Conectati scanerul la PC folosind cablul USB Type-
C la Type-C. (Introduceti capatul cu surub in portul din spate al scanerului si
strangeti-1 bine, apoi introduceti celalalt capat in PC.)

2. Deschideti Revo Metro si asteptati ca scanerul sa se conecteze cu succes.

Scanner Connected % ‘ New Project

Contact Us

nnnnnnnnnnnnnnnnnn

[ — N

T J

Configurarea mediului de scanare 1. Pregititi spatiul de lucru: Asigurati-va
ca zona de scanare este curata si fara dezordine.

2. Plasati markerele: Atasati markerele neregulat pe suprafata, asigurandu-va
ca cel putin 5 pot fi captate intr-un singur cadru. Pentru cea mai buna precizie,
plasati markerele pe suprafete plane si evitati zonele curbate.

3. Reglati inaltimea si unghiul scanerului pentru a va asigura ca camera poate
capta complet obiectul.

6.2.2 Inceperea scanarii

Crearea unei scanari noi Faceti clic pe ,New Project” pe pagina principala a
software-ului. Denumiti fisierul, alegeti locatia de stocare a fisierului (sau folositi
locatia implicitd), faceti clic pe ,New” si intrati in interfata de scanare.
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® New Project

Setari de scanare 1. Selectati ,Marker Scan”.

2. Selectati ,Parallel Lines” la Scan Mode.

3. Selectati ,Marker Tracking” la Tracking Mode si ,Metallic Shinny Object” la
Object Type.

4. Selectati diametrul interior al markerelor utilizate in prezent pentru a
imbunatati precizia scanarii.

5. Setati distanta dintre punctele tintd (Target Point Distance).

Nota: Cresterea distantei dintre puncte accelereaza scanarea, iar reducerea aces-
teia imbunatateste detaliile, dar incetineste procesul.

6. Reglati distanta dintre scaner si piesa metalica pentru a va asigura ca culoarea
de pe bara indicatoare a distantei este afisata in verde.

7. Reglati expunerea camerei de adancime pentru a va asigura ca liniile laser
sunt clar vizibile in fereastra sa de previzualizare.

Pas prezentat sub forma de videoclip in manualul online (cadru fiz).

Comenzi de scanare 1. Dupa setarea parametrilor de mai sus, faceti clic pe
butonul ,Start” pentru a incepe scanarea.
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2. In timpul scandrii, faceti pauza pentru a verifica progresul in zona de afisare
a modelului. Daca modelul apare incomplet, faceti clic din nou pe ,,Start” pentru a
continua.

3. Odata ce datele de suprafata ale modelului au fost captate complet, faceti clic
pe ,,Complete” pentru a finaliza scanarea.

6.2.3 Editarea modelului

In zona de editare a modelului, faceti clic pe ,One-click Editing” > | Apply” pentru
a finaliza automat editarea modelului.

File Displa Accessories Hel
@68 st - . One-click Edit

\ ° * u
‘ * Fusion:
‘ One-click +: Fusion Isolation Overla::+ Smooth Sim|

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Bz .ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 111001

Pentru functii si operatiuni specifice detaliate privind editarea modelului, faceti
clic pe Revo Metro Model Editing pentru a afla mai multe.
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6.2.4 Exportul modelului

All Models

Point Clouds

Mesh Model

Faceti clic pe ,,Export” si selectati formatele pentru export.

6.3. Sfaturi pentru scanarea in exterior

Cand scanati in exterior, setati ,,Object Type” la ,,Outdoor Object” in setarile
de scanare.
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Outdoor Object

General
Black Object
Metallic Shiny Object

v
v Qutdoor Object

e Atasati cele doua filtre pentru exterior pe partea frontala a camerelor de
adancime din stanga si dreapta inainte de scanarea in exterior cu lumina struc-
turata.

INSPIRE 2

Nota: Cand folositi modul Linii paralele pentru scanarea in exterior, nu instalati
filtrele pentru exterior.
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e Cand scanati in exterior, evitati lumina directa a soarelui pentru a minimiza
interferentele de la suprafetele reflectorizante.

e Evitati scanarea pe vreme ploioasa sau cu vant pentru a preveni deteriorarea
cauzata de apa sau reducerea preciziei datelor din cauza suprafetelor ude.

Distribuitor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.ro
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Kazalo

INSPIRE 2 3D Scanner

Uporabnigki priro¢nik

1 O tem priro¢niku

2 O izdelku
2.1 Vsebina paketa

2.2 Predstavitev izdelka . . . . . . . .

3 Prenos in uporaba programske opreme

4 Povezava skenerja
4.1 Povezovanje skenerja INSPIRE 2 z rac¢unalnikom . . . . . . . . . . ..

4.2 Povezovanje skenerja INSPIRE 2 s telefonom

5 Kalibracija skenerja

5.1 Priprava
5.2 Kalibracija dveh kamer

5.3 Kalibracija svetlobne ravnine . . .

6 Prvo skeniranje

6.1 Skeniranje Full Field

6.1.1
6.1.2
6.1.3
6.1.4
6.1.5
6.2
6.2.1
6.2.2
6.2.3
6.2.4

Skeniranje Parallel Lines

Priprava pred skeniranjem
Povezava skenerja
Zacetek skeniranja
Urejanje modela . . . . . .
[zvoz modela

Priprava pred skeniranjem
Zacetek skeniranja
Urejanje modela . . . . . .
[zvoz modela

6.3 Nasveti za skeniranje na prostem
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1. O tem priroc¢niku

Dobrodosli v uporabniskem priro¢niku za vas 3D-skener Revopoint! Ta priro¢nik
vsebuje navodila in vodnik za uporabo skenerja INSPIRE 2. Pred prvo uporabo
preberite prirocnik, da boste skener uporabljali pravilno in varno. Po potrebi lahko
v navigacijski vrstici kliknete katero koli temo, da hitro skocite na ustrezni razdelek.

Prenos priroc¢nika

Ce potrebujete priro¢nik v obliki PDF| kliknite gumb za tiskalno obliko na dnu
navigacijske vrstice na levi strani priro¢nika in med moznostmi izberite “Shrani kot
PDF”.

(|
LAST EDITED BY @ Print 15 sheets of paper ——
Administrator
Today at 3:51 AM Destination [EP HP Color Laserlet Pro M -}
HP Color Laserlet Pro MFP M176 |J(II-Y|\.

Pages I Save as PDF
See more...
A
™~ .
Copies 1

2. O izdelku

2.1. Vsebina paketa

* Priporo¢amo uporabo originalnega pribora, priloZzenega v paketu; v
nasprotnem primeru lahko pride do poskodbe opreme.
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Standardna izdaja

INSPIRE 2

INSPIRE 2 3D Scanner

Podatkovni kabel USB Type-C
Stojalo na Type-C (2 m) Mini vrtljiva miza

0000000000
VLUV VOvuuvv
VUUUUUUVUY
VULVLLVULVLL

Visoko odbojne oznake
(200 kosov) Filtri za zunanjo uporabo Kalibracijska plosca
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Premium izdaja

INSPIRE 2

]
(&

INSPIRE 2 3D Scanner Mobile Kit(II)

Podatkovni kabel USB Type-C
Stojalo na Type-C (2 m) Mini vrtljiva miza

00000220
00000220
00000220
00000220
00000220
00000220
000002320
00000220
00000220
00000230

Visoko odbojne oznake
(200 kosov) Filtri za zunanjo uporabo Kalibracijska plosca
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2.2. Predstavitev izdelka

Osvetlitvena LED kamere RGB
— Kamera RGB

Osvetlitvena LED globinske kamere [ (@ Osvetlitvena LED globinske kamere
Globinska kamera @ INSPIRE 2 s ; Globinska kamera

Osvetlitvena LED globinske kamere Osvetlitvena LED globinske kamere

Projektor

Indikator povezave Indikator napajanja

Vrata USB Type-C Zac¢ni/Premor skeniranja

3. Prenos in uporaba programske opreme

Skener INSPIRE 2 je treba uporabljati s programsko opremo Revo Metro (PC)
ali Revo Scan (telefon) razli¢ice 5.4.2 ali novejSe. Pred uporabo prenesite in
namestite Revo Metro ali Revo Scan za Android/iOS.

Programska oprema Revo Metro (PC) Revo Scan (telefon)

Uradni prenos Support - Download Support - Download ali
Apple App Store /
Google Play Store

Podprti nacini Full Field / Parallel Line Full Field

skeniranja

Za podrobne informacije o funkcijah in delovanju programske opreme glejte Revo
Metro Software User Manual/ Revo Scan 5 Software User Manual.

4. Povezava skenerja

4.1. Povezovanje skenerja INSPIRE 2 z racunalnikom

Za zagotovitev kakovostnega skeniranja skener povezite neposredno z ra¢unalnikom
in se izogibajte uporabi priklopne postaje.
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Prek kabla USB

Korak 1: Stojalo prikljucite na skener.

Opomba: Visino stojala prilagodite tako,
da vsako nogo enakomerno raztegnete do
zaklepnega polozaja, da se izognete nesta-
bilnosti.

mac0S

Korak 3: Odprite Revo Metro; ko pro-
gramska oprema prikaze Scanner Connec-
ted in indikator skenerja (I) sveti nepreki-
njeno modro, je pripravljen.

Korak 2: S kablom USB Type-C na
Type-C povezite skener z racunalnikom.
Ko indikator skenerja (2) sveti nepreki-
njeno zeleno, je skener pod napajanjem.
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Prek Wi-Fi

Korak 1: Skener privijte na rocaj s
prenosno baterijo.

Opomba: Skenerja ne povezujte ne-
posredno z ra¢unalnikom za napaja-
nje, sicer bo privzeto preklopil v nacéin
USB.

Korak 2: Z mobilnim kablom 2-v-1 povezite skener in rocaj s
prenosno baterijo. Ko indikator skenerja (2) sveti neprekinjeno
zeleno, je skener pod napajanjem.

)))

=

Korak 3: V nastavitvah Wi-Fi na racu-
nalniku pois¢ite omrezje Wi-Fi z imenom
INSPIRE-2-REVO-XXXXXXXX in
se povezite (geslo ni potrebno).

Korak 4: Odprite Revo Metro; ko
programska oprema prikaze Scanner
Connected in indikator skenerja (D)
sveti neprekinjeno modro, je pripra-
vljen.

New Project \
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4.2. Povezovanje skenerja INSPIRE 2 s telefonom

Na telefone Android prek kabla USB

Korak 1: Na skener pritrdite hitro
snemljivo ploscico, drzalo za telefon in
rocaj s prenosno baterijo.

Korak 2: Telefon vstavite v drzalo za telefon
in z mobilnim kablom 2-v-1 ga prikljucite na
prikazana vrata. Ko indikator skenerja (2) sveti
neprekinjeno zeleno, je skener pod napajanjem.

a b

Opomba: Mobilni kabel 2-v-1 je mogoce upo-
rabiti samo za povezavo telefonov Android.

Korak 3: Odprite Revo Scan. Ko indika-
tor (D sveti neprekinjeno modro in telefon
prikaZe zaslon za predogled skeniranja, je
pripravljen.
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Na telefone Android ali iOS prek Wi-Fi
O

AN
Korak 1: Na skener pritrdite hitro
snemljivo plosc¢ico, drzalo za telefon in T
rocaj s prenosno baterijo. =
Crmw N
C J

Korak 2: Telefon vstavite v drzalo za telefon in z mobil-
nim kablom 2-v-1 poveZite skener z ro¢ajem s prenosno
baterijo. Ko indikator skenerja (2) sveti neprekinjeno ze-
leno, je skener pod napajanjem.

Android & i0S ||

S— (N —— B aay |
Korak 3: V nastavitvah Wi-Fi na pametnem =
telefonu poisc¢ite omrezje Wi-Fi z imenom @ ARG s 5
INSPIRE-2-REVO-XXXXXXXX in se po- Seines >

vezite (geslo ni potrebno).

Korak 4: Odprite Revo Scan. Ko indikator (D
sveti neprekinjeno modro in telefon prikaze zaslon
za predogled skeniranja, je pripravljen.

Podprto na racunalniku in zrcaljeno na pametni telefon prek Revo Mirror
za predogled in upravljanje.

1. Obiscite uradno spletno mesto Revopoint in pojdite v meni “Support - Down-
load”, da prenesete in namestite Revo Mirror za namizje in mobilne naprave.

2. Namestite Mobile Kit (drzalo za telefon, roc¢aj s prenosno baterijo, hitro
snemljivo plos¢ico) na skener. Rocaj s prenosno baterijo povezite s skenerjem z
mobilnim kablom 2-v-1.

3. Zagotovite, da sta racunalnik in telefon povezana z omrezjem z imenom
“INSPIRE 2-REVO-XXXXXXXX”. Odprite Revo Metro, pocakajte, da se skener
poveze in vstopi na stran za skeniranje, nato kliknite gumb za zrcaljenje.

4. V mobilni aplikaciji Revo Mirror tapnite zaznano napravo, ki naj se zrcali.

5. Sledite pozivu na rac¢unalniku in vnesite kodo PIN za dokoncanje zacetnega
seznanjanja. Nato kliknite “Enter Screen Mirror Mode” za upravljanje postopka
skeniranja.

Za podrobna navodila o programski opremi in zrcaljenju zaslona glejte Revo
Murror User Manual.
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5. Kalibracija skenerja

5.1. Priprava

1. Skener povezite z racunalnikom s podatkovnim kablom USB, nato na ra¢unalniku
odprite Revo Metro.

2. Namestite kalibracijsko plosco in v Revo Metro kliknite “Calibration”.

) Scanner Calibration

Last Calibration Date: 1/26/26

3. Ustvarite enakomerno osvetljeno okolje. Izogibajte se prevec svetli ali prete-
mni osvetlitvi.

4. Za vajo sledite navodilom.

Instruction

Calibrate in an evenly lit indoor environment, and avoid too bright or dim lighting.

Next (1/4)

O No prompt

5. Po vaji boste vstopili na stran za preverjanje natanc¢nosti in se v skladu s
pozivom odlocili, ali boste skener kalibrirali.

10
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Practice operation

Scanner Roll Adjustment

| N [
-30° 0° +30°

Practice finished.

Practice finished, click Start Check to enter the
accuracy check page

Continue Practice Start Calibration (5) ‘m ‘ o ‘

juawisnlpy yoiid Jauueds
juawisnlpy y3iaH J2uuedrs

5.2. Kalibracija dveh kamer

1. Sledite navodilom na levi strani in prilagodite nagib, naklon in visino skenerja.

Korak je v spletnem prirocniku prikazan kot video (mirujoca slika).

2. Sledite vrstici napredka in zberite podatke z vodoravne, leve, desne, sprednje
in zadnje strani.

3. Ko natanc¢nost kalibracije izpolni zahteve, sistem samodejno nadaljuje na
korak kalibracije svetlobne ravnine.

5.3. Kalibracija svetlobne ravnine

1. Sledite navodilom na levi strani in prilagodite nagib, naklon in visino skenerja.

11
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Korak je v spletnem prirocniku prikazan kot video (mirujoca slika).

2. Sledite vrstici napredka in zberite podatke z vodoravne, leve, desne, sprednje
in zadnje strani.
3. Ko je kalibracija konc¢ana, shranite rezultat kalibracije.

Calibration Completed

Accuracy check passed. Do you want to save the calibration
result?

Discard Save

4. Kliknite Complete za vrnitev na zacetno stran, skener pa se bo znova zagnal.

@ Calibration Completed

Click "Complete" to return to the Home page, and the camera will automatically restart.
Note: After successful calibration parameter writing, software versions V5.8.0.134 and earlier will not be supported.

Complete

6. Prvo skeniranje

INSPIRE 2 ponuja dva nacina skeniranja, ki sta opisana spodaj.

Full Field: Visoka hitrost skeniranja za hitro zajemanje oblaka tock obic¢ajnih
predmetov, podprto v aplikacijah za ra¢unalnik in mobilne naprave.

Parallel Lines: Zasnovan za natan¢no skeniranje, obvlada odbojne kovinske in
¢rne predmete brez nanosa razprsila. Podprt na racunalniku in zrcaljen na pametni
telefon prek Revo Mirror za predogled in upravljanje.

12
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6.1. Skeniranje Full Field

Da bi se spoznali s postopkom skeniranja, ta razdelek prikazuje celovit primer skeni-
ranja vzorénega doprsnega kipa v na¢inu Full Field. Zacetniki lahko sledijo spodnjim

korakom in vadijo v realnem casu.

6.1.1 Priprava pred skeniranjem
6.1.2 Povezava skenerja

1. Skener povezite z ra¢unalnikom s kablom USB Type-C na Type-C. (Konec z
vijakom vstavite v zadnja vrata skenerja in ga trdno privijte, nato drugi konec

vstavite v rac¢unalnik.)
2. Odprite Revo Metro in pocakajte, da se skener uspesno poveze.

Contact Us:

Scanner Connected % H New Project

[ —

nnnnnnnnnnnnnnnnnn

Nastavitev okolja za skeniranje 1. Pripravite delovni prostor: Zagotovite, da
je obmocje skeniranja ¢isto in brez nereda.

2. Poverzite pribor: S kablom vrtljive mize povezite vrtljivo mizo z vrati racunal-
nika ali elektri¢no vti¢nico in jo nastavite na ustrezno hitrost vrtenja.

13
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USB Type-C Port 5B Type-A Port

3. Preverite predmet: Vzoréni doprsni kip postavite na vrtljivo mizo in zagoto-
vite, da je njegova povrsSina brez senc.

—- .

4. Prilagodite viSino in kot skenerja, da kamera lahko v celoti zajame predmet.

14
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6.1.3 Zacetek skeniranja

Ustvarite nov projekt Na zacetni strani programske opreme kliknite “New Pro-
ject”. Poimenujte datoteko, izberite mesto za shranjevanje datoteke (ali uporabite
privzeto mesto), kliknite “New” in vstopite v vmesnik za skeniranje.

# New Project

Nastavitve skeniranja 1. Izberite “Feature Scan”.
2. V nacinu skeniranja izberite “Full Field”.
3. V nastavitvah skeniranja izberite “High Accuracy” > “General”.

Korak je v spletnem prirocniku prikazan kot video (mirujoca slika).

4. Skozi okno za predogled kamere na levi preverite polozaj modela in zagotovite,
da je model v vidnem polju kamere.

5. Prilagodite razdaljo med skenerjem in vzor¢nim doprsnim kipom, da bo barva
na vrstici za prikaz razdalje zelena.

6. Prilagodite osvetlitev globinske kamere, dokler povrsina predmeta v oknu za
predogled ne postane vec¢inoma siva, z minimalnimi rde¢imi ali modrimi obmocji.

Upravljanje skeniranja 1. Po nastavitvi zgornjih parametrov kliknite gumb
“Start” za zacetek skeniranja.
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Complete

2. Med skeniranjem prekinite, da v obmocju za prikaz modela pregledate na-
predek. Ce je model videti nepopoln (kot je prikazano v primeru), znova kliknite
“Start” za nadaljevanje.

Pause Complete

3. Ko so podatki o povrsini modela v celoti zajeti, kliknite “Complete” za do-
koncanje skeniranja.

X Vv

Cancel Start Complete

6.1.4 Urejanje modela

V obmo¢ju za urejanje modela kliknite “One-click Editing” > “Apply” za samodejno
dokonc¢anje urejanja modela.

16
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Metro5.8.2 far =] File  Display Accessories Help

g Tl

‘ One-click -+ Fusion Isolation Overla::+ Smooth Sim

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Ba'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A 1110 01

6.1.5 Izvoz modela

Kliknite “Export” in izberite oblike za izvoz.

Mesh Model

17
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6.2. Skeniranje Parallel Lines

Da bi se spoznali s postopkom skeniranja, ta razdelek prikazuje celovit primer ske-
niranja majhnega kovinskega dela v nacinu Parallel Lines. Zacetniki lahko sledijo
spodnjim korakom in vadijo v realnem casu.

6.2.1 Priprava pred skeniranjem

Povezava skenerja 1. Skener povezite z racunalnikom s kablom USB Type-C na
Type-C. (Konec z vijakom vstavite v zadnja vrata skenerja in ga trdno privijte, nato
drugi konec vstavite v ra¢unalnik.)

2. Odprite Revo Metro in pocakajte, da se skener uspesno poveze.

L ]

Home

Scanner Connected New Project
Learning
Contact Us
nnnnnnnnnnnnnnnnnn |

(—— %

Nastavitev okolja za skeniranje 1. Pripravite delovni prostor: Zagotovite, da
je obmocje skeniranja ¢isto in brez nereda.

2. Namestite oznake: Oznake nepravilno pritrdite na povrsino in zagotovite, da
je v enem okvirju mogoce zajeti vsaj 5. Za najboljSo natancnost oznake namestite
na ravne povrsine in se izogibajte ukrivljenim obmocjem.

3. Prilagodite visino in kot skenerja, da kamera lahko v celoti zajame predmet.

6.2.2 Zacetek skeniranja

Ustvarite novo skeniranje Na zacCetni strani programske opreme kliknite “New
Project”. Poimenujte datoteko, izberite mesto za shranjevanje datoteke (ali upora-
bite privzeto mesto), kliknite “New” in vstopite v vmesnik za skeniranje.

® New Project
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Nastavitve skeniranja 1. Izberite “Marker Scan”.

2. V nacinu skeniranja izberite “Parallel Lines”.

3. V nacinu sledenja izberite “Marker Tracking”, v vrsti predmeta pa “Metallic
Shinny Object”.

4. Izberite notranji premer trenutno uporabljenih oznak za izboljSanje natanc-
nosti skeniranja.

5. Nastavite ciljno razdaljo med tockami.

Opomba: Povecanje razdalje med tockami pospesi skeniranje, zmanjSanje pa
izboljSa podrobnosti, vendar upocasni postopek.

6. Prilagodite razdaljo med skenerjem in kovinskim delom, da bo barva na vrstici
za prikaz razdalje zelena.

7. Prilagodite osvetlitev globinske kamere, da bodo laserske ¢rte v oknu za
predogled jasno vidne.

Korak je v spletnem prirocniku prikazan kot video (mirujoca slika,).

Upravljanje skeniranja 1. Po nastavitvi zgornjih parametrov kliknite gumb
“Start” za zacetek skeniranja.

X v/

Cancel Start Complete

2. Med skeniranjem prekinite, da v obmocju za prikaz modela pregledate napre-
dek. Ce je model videti nepopoln, znova kliknite “Start” za nadaljevanje.

3. Ko so podatki o povrsini modela v celoti zajeti, kliknite “Complete” za do-
koncanje skeniranja.
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6.2.3 Urejanje modela

V obmodju za urejanje modela kliknite “One-click Editing” > “Apply” za samodejno
dokonc¢anje urejanja modela.

File Display  Accessories Help . .
. One-click Edit

o .
0o -
o

‘ One-click Fusion Isolation Overla:-

Smooth  Sim|

can Feature Scan Point Cloud Edit

B'.ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

A% 1110 01

Za podrobne specifi¢ne funkcije in postopke urejanja modela kliknite Revo Metro
Model Editing za ve¢ informacij.
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Uporabnigki priro¢nik

6.2.4 Izvoz modela

t"'-.-"'

Export

All Models
Point Clouds

Mesh Model

Kliknite “Export” in izberite oblike za izvoz.

6.3. Nasveti za skeniranje na prostem

Pri skeniranju na prostem v nastavitvah skeniranja nastavite “Object Type” na
“Outdoor Object”.
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Uporabnigki priro¢nik

Outdoor Object

General
Black Object
Metallic Shiny Object

v
v Qutdoor Object

e Pred skeniranjem na prostem s strukturirano svetlobo na sprednjo stran leve
in desne globinske kamere pritrdite oba filtra za zunanjo uporabo.

INSPIRE 2

Opomba: Pri uporabi nacina Parallel Lines za skeniranje na prostem filtrov za
zunanjo uporabo ne namescajte.
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Uporabnigki priro¢nik

e Pri skeniranju na prostem se izogibajte neposredni sonc¢ni svetlobi, da zmanj-
Sate motnje zaradi odbojnih povrsin.

e Izogibajte se skeniranju v dezevnem ali vetrovnem vremenu, da preprecite po-
skodbe zaradi vode ali zmanjSano natanc¢nost podatkov zaradi mokrih povrsin.

Distributer

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.si
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1. OTHOCHO TOBAa PHLKOBOACTBO

Jlo6pe nonuiu B ppKOBOACTBOTO 3a noTpedutesns Ha Bamus 3D ckenep Revopoint! Tosa
PBKOBOJICTBO IMPEOCTaBs yKa3aHUs M MHCTpyKuuu 3a padora ¢ INSPIRE 2. Mons,
IIpoYeTeTe PhKOBOACTBOTO MIPEIU IIbpBaTa ynorpeda, 3a 1a CTE CUTYPHHU, Y€ U3I10JI3BaTe
TO3H CKEHep NMpaBuWIHO U Oe3onacHo. [Ipu Hyk1a MOXKeTe /ia paKHeTe BbPXY BCSKa TeMa
B HaBUTral[lOHHATA JICHTA, 3a J1a IPEMHHETe ObP30 KbM ChOTBETHHS Pa3Jiell.

H3Ternsine Ha PHLKOBOACTBOTO

Ako BH € HeoOXoauMO pBKOBOACTBO BbB (opmar PDF, mpaknere BbpXy OyToHa
,»dopMmar 3a redar* B 0JHaTa 4YacT Ha HaBUTAI[MOHHATA JIEHTA BIISIBO OT PbKOBOJCTBOTO
u uzbepere ,,3anuc karo PDF* ot onuuTe.

=)

LAST EDITED BY o) Print 15 sheets of paper ~ —

Administrator
Today at 3:51 AM Destination [ﬁ HP Color LaserJet Pro M '}
HP Color LaserJet Pro MEP M176 PCLmS|

Pages I Save as PDF
See more...
S .
Copies 1

2. OTHOCHO MPOAYKTA

2.1. KakBo uma B KyTHAITA

* IlpenmopbuBa ce aa H3MO0J3BaTe OQUUHMATHUTE AKCECOAPH, NPEIOCTABEHM B
KOMILJIEKTA; B IPOTHUBEH CJIy4ail TOBA MOKe /1a NPUYUHHU NOBPe/ia HA 000PyIBaHETO.
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CraHaapTHO u31aHue

INSPIRE 2

INSPIRE 2 3D Scanner

Ka6en 3a nanau USB Type-C kbM

Crarus Type-C (2 m) Munu BBpTAIIA ce Maca
00000222
00000220
00000220
00000220
00000220
00000222
00000220
00000320
00000220
00000220

CuItHO 0Tpa3siBalll MapKepH
(200 6p.) OunTpu 3a BpHIIHA YIIOTpeOa KanubparmonHa mioua
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PwKoBO/ICTBO 32 MOTpEeOUTENS

Ipemuym u3nanue

A

INSPIRE 2

:
2]

INSPIRE 2 3D Scanner Mobile Kit(IT)

o @

Ka6en 3a ganan USB Type-C kbM
Crarus Type-C (2 m) Munu BBpTAIIA CEe Maca

0000000000
0000000000
0000000000
0000000000
0000000000
vovvvuuveuv
VUUULUUUVLUY
VOUULLVVVLL

CuItHO oTpassBally MapKepu
(200 6p.) Ountpu 3a BbHIIHA yHOTpeda KanubpanmonHa ruioua
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2.2. IIpo¢ua Ha mpoayKTa

3ambnBai LED 3a RGB kamepa
,—RGB Kamepa

SampaBaim LED 3a kamepa 3a apioourHa [ S} SampiaBam LED 3a kamepa 3a ApI00YHHA
Kamepa 3a npn6ountna — ‘\ INSPIRE 2 3 e Kamepa 3a qpnbounna

3amsaBang LED 3a kamepa 3a Jen1004nHa 3amsasany LED 3a kamepa 3a 1b10604nHa

IIpoexrop

Wnpukarop 3a Bph3ka VIHIMKATOp 3a 3aXpaHBaHE

Topr USB Type-CJ Crapt/Ilay3a Ha ckaHUpaHe

3. U3TemisiHe u M3M0J3BaHe HA copTyepa

INSPIRE 2 TpsibBa nga ce m3nonsBa cbc copryepa Revo Metro (PC) nnu Revo Scan
(Tesedpon) Bepcust 5.4.2 wam mo-noBa. [Ipenu ynorpeba m3Teriere U MHCTAIHpANTE
Revo Metro unu Revo Scan 3a Android/iOS.

Codryep Revo Metro (PC) Revo Scan (Tesiedpon)

O¢puunanno usreriisine Support - Download Support - Download wim
Apple App Store / Google
Play Store

Hopabp:xkanu pexkumMu Full Field / Parallel Line Full Field
HA CKaHWpaHe

3a nmoxpobHa wHpopMaIKsS OTHOCHO (YHKIIMUTE U ONIEpallMUTE Ha copTyepa, MOJIs,
HamnpaBeTe cnpaBka ¢ Revo Metro Software User Manual/ Revo Scan 5 Software User
Manual.

4. CBbp3BaHe HA CKeHepa

4.1. Cebp3Bane Ha INSPIRE 2 kbM KOMIIOTBHP

3a nma ocurypure edekTa Ha CKaHUpaHE, MOJS, CBBPXKETE CKEHepa JAUPEKTHO KbM
KOMIIOTHPA U U30ATBaliTe M3MOJI3BAHETO HA JOKUHT CTaHLIUSI.
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PBKOBOACTBO 3a HOTpe6I/ITeJ'I$I

Upes USB kaben

Crbnka 1: CebpkeTe cTaTHBa KbM CKEHEpa.

3abenexkka: Perynupaiite BucounHara Ha
CTaTHBa, KaTo pasbHETE PABHOMEPHO BCEKH
Kpak 0 3aKJII0YBAIIOTO TOJOKEHHUE, 3a 1a
n30erHeTe HeCTaOMITHOCT.

mac0S

Crbnka 3: OrBopere Revo Metro; koraro
copryepsT nokaxe Scanner Connected u
MHMKATOpBT Ha ckeHepa (1) CBeTHE MOCTOSHHO
CHHBO, TOH € TOTOB.

Crenka 2: Msnonsaiite kadena USB Type-

C xbM Type-C, 3a 1a CBbp)KETE CKEHEpa KbM
PC. Koraro nHANKaTopsT Ha CKeHepa (2) CBETHE
MOCTOSTHHO 3€JIEHO, TOH € 3aXpaHeH.
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PBKoBOACTBO 3a HOTpe6I/ITeJ'I$I

Ype3 Wi-Fi

Crobnka 1: 3aBuiiTe cKeHepa BbPXY
JIpBKKaTa ¢ BbHIIHA Oarepus.

3a6ene:xxka: He cbp3Baiite ckeHepa
nupektHo kbM PC 3a 3axpaHBaHe, B
TIPOTHBEH CIy4ail TOMH IIe MpeMHHE 10
noxpaszoupane B pexxum USB.

Crobnka 2: V3nonsaiite MoOmIHMs Kaben ,,2 B 1%, 3a 1a cBbpxeTe
CKeHepa U APBKKaTa ¢ BbHIIHA Oarepusi. Korato MHAMKATOpHT HA
ckeHepa (2) CBETHE MOCTOSIHHO 3€JIEHO, TOM € 3aXpaHeH.

. ‘.,))

s}

Crpnka 3: ITorspcere Wi-Fi mpexa ¢
ume INSPIRE-2-REVO-XXXXXXXX B

Hactpoiikure 3a Wi-Fi Ha Bamms PC u ce REFLEINSPIRE 2-REVOS00000008

cBBpXKeTE (HE € HeoOXoaMMa 11apoia).

Crenka 4: Otsopere Revo Metro; koraro
codryeppT nokaxxke Scanner Connected

U MHAUKaToOpbT Ha ckeHepa (D) cBeTHe
MOCTOSIHHO CHHBO, TOW € TOTOB.

(toarming ]

Contact Us|

New Project \
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PwKoBO/ICTBO 32 MOTpEeOUTENS

4.2. Cebp3Bane Ha INSPIRE 2 kbM Testedon

KbM Tenedonu ¢ Android ype3 USB kaden

Crbnka 1: TIpukpenere ruiouara 3a 0bp30
ocBoOOXKIaBaHe, Jbprkaya 3a TeleoH n
JIPBKKaTa ¢ BHHIIHA OaTepust KbM CKCHepa.

Crbnka 2: IlocraBere TenedoH B Abpikaya 3a
TeneOH U U3MoN3BaliTe MOOMIHUS Kaben ,,2 B 1%,
3a J]a CBBp)KETE KbM IOKa3zaHuTe moptoBe. Koraro
HHIUKAaTOPHT Ha CKeHepa (2) CBETHE MOCTOSIHHO
3€JICHO, TOW € 3aXpaHeH.

3a0enexkka: MoOunHuAT Kabden ,,2 B 1° Moxe J1a ce
M3M0JI3Ba CaMo 32 CBbp3BaHe Ha Tenedonu ¢ Android.

Crpnka 3: OtBopere Revo Scan. Koraro
nnankaropsT () CBETHE MOCTOSHHO CHHBO H
Teae(OHBT MOKaXKe eKpaHa 3a BU3yalH3alus Ha
CKaHUPAHETO, TOH € TOTOB.
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KbMm Tenedonu ¢ Android uiu iOS upe3 Wi-Fi

Crbnka 1: Tlpukpenere miodara 3a Obp30
ocBoOOXIaBaHe, AbpiKada 3a TenepoH
JpBKKaTa ¢ BbHIIHA OaTepus KbM CKEHepa.

Crpnka 2: IlocraBere TenedoH B Abpxkada 3a TenedoH U
u3Ioi3BaiiTe MOOMIHUS Kaben ,,2 B 1%, 3a J1a CBbpXKETE CKEHepa
KBbM JPBXKKATa ¢ BhHIIHA Oarepust. Koraro MHAMKAaTOPHT Ha
CKkeHepa (2) CBETHE IOCTOSHHO 3€JICHO, TOM € 3aXpaHeH.

Crbnka 3: Tlorbpcere Wi-Fi mpexa ¢ ume
INSPIRE-2-REVO-XXXXXXXX B HacTpoiikute
3a Wi-Fi Ha Bamms cMapTdoH U ce cBbpxkeTe (He
HeoOXoarMa mapoa).

INSPIRE 2-REVO-XXXXXXIOR

Crenka 4: OtBopere Revo Scan. Koraro nnankatopsT
(D cBeTHEe MOCTOSHHO CHHBO U TeIeGOHBT MOKAKE
€KpaHa 3a BU3yalu3allus Ha CKaHMPAHETO, TOH € roToB.

IHonabp:xa ce HAa KOMIIOTHP M Cce MPeXBbPJIA KbM cMapTdoH upe3 Revo Mirror 3a
nperJieJl 4 ynpasJieHHe.

1. Tlocerere odurmannus yedcaiit Ha Revopoint u otuaere B MeHoTO “Support -
Download”, 3a na n3rernmute u uHCTanupare Revo Mirror KakTo 3a HACTOJIEH KOMITIOTBD,
Taka U 32 MOOMJIHO YCTPOMHCTBO.

2. MownTtupaiire Mobile Kit (1bpxad 3a TenedoH, JpbKKa ¢ BbHIIHA OaTepus, mIo4a
3a 0bp30 0CBOOOKIaBaHE) BBPXY CkeHepa. CBbpKETE IPhKKATA C BRHIITHATA OaTepHsi KbM
CKeHepa ¢ MOOWIHHS Kabe ,,2 B 1%,

3. YBeperTe ce, ye KaKTO KOMITIOTHPBT, TaKa U TeIe(POHBT ca CBbP3aHU KbM MpeKaTa ¢
ume “INSPIRE 2-REVO-XXXXXXXX”. OtBopere Revo Metro, n3uakaiite CKeHEpPBHT J1a
Ce CBBbpXKE U J1a Blie3€ B CTpaHUIaTa 3a CKAaHUpPaHe, CJIe]] KOEeTO IIpaKHeTe BbpXy OyToHa
3a MPEXBbPIISTHE.

4. JlokoCHETe OTKPUTOTO YCTPOWCTBO, KOETO Ja OB/ OMIEANTHO MPEXBHPICHO, B
MOOWIHOTO TIpuiiokeHne Revo Mirror.

5. CrnenpaiiTe nojkaHara Ha KOMITIOTBPa, 3a a BbBeaeTe PIN koma u na 3aBbpiuure
I'bPBOHAYATHOTO caBosiBaHe. Crnen ToBa mipakHere Bupxy “Enter Screen Mirror Mode”,

9
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3a J1a yIpasisBare Ipoleca Ha CKaHUPAHeE.
3a mompoOHN MHCTPYKIIMUA OTHOCHO cOoTyepa U MPEXBHPJIIHETO HA €KpaHa, MOJIA,
HarpaBeTe cupaBka ¢ Revo Mirror User Manual.

5. KanunOpupane Ha ckeHepa

5.1. IToaroroBka

1. CBbpikeTe ckeHepa KbM KoMIioThpa ¢ USB kabein 3a naHHH, ciief] KoeTo oTBopeTe Revo
Metro Ha KOMOIOTBpA.

2. TlocraBere kanmuOpanuMoHHATA TUIoYa M IpakHeTe BepXy “Calibration” B Revo
Metro.

€ Scanner Calibration

Last Calibration Date: 1/:

3. Cn3paiiTe paBHOMEPHO OCBETEHA cpena. M30srBaiiTe TBBpIE SIPKO WM TBBPIE
c11abo OCBETIICHHE.
4. CnenBaiiTe HHCTPYKIMUTE, 32 Jja CE€ YIPAKHUTE.

Instruction

Calibrate in an evenly lit indoor environment, and avoid too bright or dim lighting.

Next (1/4)

O No prompt

5. Cren ympa)kHEHHUETO IIe Be3eTe B CTpaHUIaTa 3a MPOBEpKa Ha TOYHOCTTA U IIIE
pelmTe Aanu aa Kaaubpupare CKeHepa crope/] MoAKaHaTa.

10
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Practice operation

Scanner Roll Adjustment

| At [
-30° 0° +30°

Practice finished.

Practice finished, click Start Check to enter the
accuracy check page

Continue Practice Start Calibration (5) ‘m ‘ o ‘

juawisnlpy yoiid Jauueds
juawisnlpy 3ySioH Jauueds

5.2. KanuOpupaHe Ha 1BOiiHATa KaMepa

1. CHGZ[BaﬁTe HHCTPYKIHUUTC BJIKIBO, 34 Jd PCTYJIUPATC HAKIOHA, 3aBbPTAHCTO H
BHCOUYMHATa Ha CKCHEpaA.

Cmwnkama e noxazana Kamo 8uoeo 8 OHJLALH PbKOBOOCMEOMO (CMOn Kadwvp).

2. CnenpaiiTe JIeHTaTa 3a HaIllPEIbK, 3a J1a ChbOepeTe JaHHU OT XOPU3OHTAIHO, JISIBO,
JISICHO, OTIIPE]T U OT3a/I.

3. Cnen xaro TOYHOCTTa Ha KalIMOpUpaHE OTTOBOPU HA M3UCKBAHETO, CHUCTEMara
ABTOMAaTU4YHO HpeMI/IHaBa KBbM CTHhIIKATa 3a KaJII/I6pI/IpaHe Ha CBCTJIMHHATAa paBHI/IHa.

5.3. KajiuOpupaHe Ha CBEeTJIMHHATA PABHUHA

1. CHGZ[BaﬁTe HHCTPYKIHUUTC BJIKIBO, 34 Jd PCTYJIUPATC HAKIOHA, 3aBbPTAHCTO H
BHCOUYMHATa Ha CKCHEpaA.

11
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Cmvnxama e noxazana Kamo 8uoeo 8 OHLALH PbKOBOOCMEOMO (CMon Kadwvp).

2. CnenBaiite eHTaTa 3a HamlpeabK, 3a Ja chOepeTe JaHHU OT XOPU30HTAJIHO, JISBO,
JSICHO, OTIIPE]] U OT3a/1.
3. 3anuiere pe3yarara OT KaaTMOpUpaHETO, KOraTo KaIMOPUPAaHETO MPUKITIOUH.

Calibration Completed

Accuracy check passed. Do you want to save the calibration
result?

Discard Save

4. IlpakHere BBPXY ,,3aBBPLIM“, 3a J]a Ce BbpPHETE Ha HayajHaTa CTPAaHHLA, U
CKEHEPBT IIIE CE pecTapTupa.

@ Calibration Completed

Click "Complete" to return to the Home page, and the camera will automatically restart.
Note: After successful calibration parameter writing, software versions V5.8.0.134 and earlier will not be supported.

Complete

6. IIbpBO ckaHupaHe

INSPIRE 2 npeanara 1Ba pexxuMa Ha CKaHUpaHe, 00SICHEHH TMO-70ITy.

Full Field: Bucoka ckopoct Ha ckaHupaHe 3a Obp30 3aCHeMaHe Ha 00JIaK OT TOYKH Ha
0OMKHOBEHHU OOEKTHU, OJAbPHKA CE HA KOMITIOTHP U MOOMITHH MPUITIOKEHUSI.

Parallel Lines: [IpegnazHaueH 3a npeuy3HO CKaHUPAHE, TOW CE CHPABS ¢ OTpa3saBal]
MeTal ¥ yepHu 00ekTu 0e3 cripeit mokputue. [lonabpxa ce Ha KOMIIOTHP U C€ MPEXBBPIIST
KbM cMapThoH upe3 Revo Mirror 3a mperiiea U ynpasieHue.

12
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6.1. Cxanupane B pexxum Full Field

3a a BU MIOMOTHE J1a C€ 3all03HAeTe C Mpolleca Ha CKAaHUPaHe, TO3H Pa3JieNt JeMOHCTpHpa
ITBJICH TIPUMED 3a CKaHUpaHe Ha npumepeH Oroct B pexkum Full Field. Haumnaemmre
MOTar Jia CIIe/IBaT CTHIIKUTE T0-JI0JTY, 3a Jla C€ YIPaKHSIBAT B PEATTHO BpEMeE.

6.1.1 IloaroroBka nmpeau cCKaHHUpaHe

6.1.2 Cpbp3BaHe Ha CKeHepa

1. Cppikere ckeHepa KbM KoMIiOThpa cu ¢ kabena USB Type-C kbMm Type-C. (ITocTaBere
Kpasi ¢ BUHT B 33/IHUS MOPT HAa CKEHEpa U IO 3aTeTHETe 3/IpaBo, CJell KOETO MOCTaBeTe
JpyTUs Kpail B KOMIIIOTHpA. )

2. OtBopete Revo Metro u n3uakaiiTe CKEHEPHT Jla CE CBbPXKE YCIIEUTHO.

Contact Us

Scanner Connected § ‘ New Project @ @ j

i — N

T 7

Hacrtpoiika Ha cpeaara 3a ckanupane 1. IlogrorBere paGOTHOTO MPOCTPAHCTBO:
YBepere ce, ye 30HaTa 3a CKAaHUPAHE € YUCTa U 0€3 U3JIHIIHU MPEAMETH.

2. Ceppxere akcecoapute: I3mom3BaliTe kabena Ha BbpTANIATA CE€ Maca, 3a
Jla CBBbp)KETe Macara KbM IMOPT HA KOMIIOThpa WU €JIEKTPUYECKH KOHTAKT, KaTo s
perynupare 10 HOAXO/s1a CKOPOCT Ha BbPTEHE.

13
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USB Type-C Port 5B Type-A Port

3. IIpoBepete obekra: [loctaBeTe mpuMepHHs OIOCT BbPXY BbpTsIlIaTa ce Maca, KaTo
Ce YBEepHTe, 4e MOBbPXHOCTTA MYy € 0€3 CEHKH.

@ ®

4. PerymupaiiTe BUCOYMHATA U BI'bJla HA CKEHEpa, 3a Ja TapaHTUpare, 4e Kamepara
MO€E HABJIHO 1a 00XBaHe 00eKTa.

14
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6.1.3 CrapTupaHe HAa CKaHUpPaHe

Cn3naBane Ha HoB npoekT Ilpaknere BbpXy “New Project” Ha HayayiHaTa cTpaHuIa
Ha codryepa. [laiite mme Ha (aiina, n3bepere MECTONMOIOKECHHETO 3a ChXPaHEHUE
Ha (haiina (UIM U3MOJ3BaliTE MECTOIMOJIOKEHUETO MO MOApa30upaHe), MPAKHETE BbPXY
“New” u Bie3Te B uHTepderica 3a CKaHUPaHe.

® New Project

Hacrpoiiku 3a ckanupane 1. 136epere “Feature Scan”.
2. Uz6epere “Full Field” B Scan Mode.
3. U3bepete “High Accuracy” > “General” B Scan Settings.

Cmwnxama e noxazana Kamo 8uoeo 8 OHJLAlH PbKOBOOCEOMO (CMon Kadwvp).

4. IpernenaiiTe MO3UIMSITA HA MOJIEIIA TIPE3 IPO30pelia 3a BU3yaTn3alus Ha KaMepara
BJISIBO U C€ YBEpETe, 4e MOJCIBT € B 3PUTEITHOTO T0JIe Ha KaMepara.

5. PerymupaiiTe pa3cTOSHHETO MEXIy CKEHepa M NpHMEpHHUs OIOCT, 3a Ja
rapaHTHpare, 4e [BETHT Ha JICHTAaTa Ha MHIUKATOPAa 332 Pa3CTOsSHUE CE IMOKa3Ba B 3€JICHO.

6. PerynupaiiTe eKCo3uInsATa Ha KaMepara 3a IbJI00YHHA, JOKAaTO TOBLPXHOCTTA HA
o0ekTa B Impo30pera 3a BU3yaau3alis H3NIekK1a MPeIUMHO CHBA, C MUHUMAITHU YePBEHU
WK CUHU 00JIaCTH.

Ynpapienue Ha ckanupanero 1. Cren karo 3aaieTe TOpHUTE MapaMeTpH, IIPAKHETE
BBpPXy OyTOHa ,,Start*, 3a 1a 3a[104YHETE CKAHUPAHETO.

15
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2. 1o Bpeme Ha ckaHupaHe CIIPETe Ha May3a, 3a J1a Iperieaare Hanpebka B 30HaTa 3a
IIOKa3BaHe Ha Mozena. AKO MOJENIBT U3IVIEK/a HEMTbJIEH (KaKTO € MI0Ka3aHo B IIpUMeEpa),
[IpaKHETE OTHOBO BBPXY ,,Start™, 3a ga MpOIBIDKATE.

X

Cancel Pause Complete

3. Cnen xaro JaHHUTE 3a MOBBPXHOCTTA HA MOJIENA Ca HAITBJIHO 3aCHETH, LIPAaKHETe
BBpXyY “Complete”, 3a 1a 3aBbpIIUTE CKAHUPAHETO.

X Vv

Cancel Start Complete

6.1.4 PepaxkTupane Ha MogeJa

B 30mnara 3a penaktupane Ha Mojena mpakHeTe Bepxy “One-click Editing” > “Apply”, 3a
J1a 3aBbPIINTE aBTOMATUYHO PEJAKTUPAHETO HA MOZENA.
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PwKoBO/ICTBO 32 MOTpEeOUTENS

etro5.82 far =] File  Display Accessories Help

*. One-click Edit

gl T

‘ One-click -+ Fusion Isolation Overla::+ Smooth Sim

Fusion: 0.25 (mm)
Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model Ba'ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space Edit performs

After

A 1110 01

6.1.5 Excnoprupane Ha mojena

[Ipakuere BBPXY ,,Export™ u uzdepere popmarure 3a eKCIOPTUPAHE.

Export

All Models

Point Clouds

Mesh Model
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PwKoBO/ICTBO 32 MOTpEeOUTENS

6.2. Cxanupane B pexxum Parallel Lines

3a /1a BU MOMOTHE J1a C€ 3aIll03HAETE C MpOoleca Ha CKAaHWPaHe, TO3H Pa3JieNt IEMOHCTpHpa
IbJICH TIPUMEpP 3a CKaHWpaHe Ha MaJlka MeTajdHa dYacT B pexuMm Parallel Lines.
Haumnaerure Morar Jia clie/iBaT CTHIIKHTE MO-/I0JTY, 33 Jla C€ YIIPaKHSIBAT B PEaTHO BpEeMeE.

6.2.1 IloaroroBka nmpeau CKaHHUpaHe

CBbp3Bane Ha ckeHepa 1. CBbpikeTe ckeHepa KbM KOMITIOTHpa cu ¢ kabena USB Type-
C xbM Type-C. (ITocTaBete kpasi ¢ BUHT B 33JHUS IOPT HA CKEHEPA U IO 3aTETHETE 3PaBo,
CJIe]] KOETO MOCTaBeTe APYTUs Kpail B KOMIIOTHpA.)

2. OtBopete Revo Metro u n3uakailTe CKEHEPHT Jla C€ CBbPIKE YCIIEUIHO.

L ]

Learning

(contact us|

New Project

i:%ﬁ:/
Scanner Connected

i — N

t )

Hacrpoiika Ha cpegara 3a ckanupane 1. IlogrorBere paGOTHOTO MPOCTPAHCTBO:
VBepeTe ce, ue 30HaTa 3a CKaHUpaHE € YUCTa U 0€3 U3IIUIITHU TPEeIMETH.

2. IlocraBete Mapkepu: 3anenere MapKepuTe HEPABHOMEPHO 10 MOBBPXHOCTTA, KaTO
ce yBepHTe, 4e MOoHe 5 Morar ja ObJar 3aCHETH B €IMH Kaabp. 3a Hai-100pa TOUHOCT
MOCTaBANTE MapKepUTEe BbPXY PaBHU MOBBPXHOCTU M N30srBaiiTe M3BUTH 00IACTH.

3. PerynupaiiTe BUcounMHaTa U bI'bjla HA CKEHEpa, 3a Ja rapaHTupare, 4e Kamepara
MO’KE HAITBJIHO J1a 00XBaHE 00EKTa.

6.2.2 CrapTupaHe Ha CKAHMpPaHe

Cb3naBane Ha HoBO ckanupaHe Illpaknere Bbpxy ‘“New Project” Ha HawyanmHata
cTpaHuna Ha codryepa. JlaiitTe ume Ha (aiina, u3bepere MECTONOJIOKEHUETO 3a
CbXpaHeHMe Ha ¢aila (WM M3MON3BaiiTe MECTONONIOKEHHETO M0 Tojapa3dupane),
mpakHete BbpXy “New” u Bie3re B uHTepdeiica 3a CKaHUpaHe.

18
203



PwKoBO/ICTBO 32 MOTpEeOUTENS

® New Project

Hacrpoiiku 3a ckanupane 1. 136epete “Marker Scan”.

2. N36epere “Parallel Lines” B Scan Mode.

3. U36epete “Marker Tracking” B Tracking Mode u “Metallic Shinny Object” B Object
Type.

4. W30epere BHTpEIIHUS TUAMETHhp HA M3IMOJI3BaHUTE B MOMEHTAa MapKepH, 3a Ja
MTOBUIIIATE TOYHOCTTA HA CKAaHUPAHE.

5. 3amaiite Target Point Distance.

3alenexka:  YBelIMYaBAaHETO HA PA3CTOSHUETO MEXAYy TOYKUTE YCKOpsBa
CKaHUPAHETO, a HAMAaJSBAaHETO MY MOJ00psIBa IeTailinTe, HO 3a0aBs mpoleca.

6. Perynupaiite pa3cTOSHHETO MEXKly CKEHEpa U METaIHaTa 4acT, 3a Ja TapaHTupare,
4e [[BETHT Ha JICHTaTa Ha MHAMKATOPA 33 Pa3CTOSHUE Ce TIOKa3Ba B 3€JICHO.

7. PerynupaiiTe eKCno3uIMsATa Ha Kamepara 3a IbJI00YHMHA, 3a J]a TapaHTupare, ue
Ja3epHUTE JIMHUU Ca SICHO BUAMMH B ITPO30PELIa M 32 BU3yaTIH3allUs.

Cmwnxama e noxazana Kamo 8uoeo 8 OHJAlH PbKOBOOCEOMO (CMon Kadwvp).

Ynpasienue Ha ckanupadero 1. Cren kaTo 3aa7ieTe TOPHUTE NapaMeTpH, IIPAKHETE
BBpPXY OyTOHa ,,Start“, 3a 1a 3aM0YHETE CKAHUPAHETO.
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PBKoBOACTBO 3a HOTpe6I/ITeJ'I$I

Complete

2. Ilo Bpeme Ha CKaHMpaHe CIIPeTe Ha I1ay3a, 3a Jia perieiaTe HalpeabKa B 30HaTa 3a
MOKa3BaHe Ha Mojiena. AKO MOJETBT U3TIIEXkK A HEMBJICH, I[PAKHETE OTHOBO BBPXY ,,Start*,
3a J1a MPOJBIIKHUTE.

3. Cnen xaro 1aHHMTE 3a MOBBPXHOCTTA HAa MOJIENa Ca HAIlbJIHO 3aCHETH, IIpaKHETe
BbpXy “Complete”, 3a 1a 3aBbpIINTE CKAHUPAHETO.

6.2.3 Penaktupane Ha MojeJia

B 30nara 3a pegaktupane Ha Mojiena mpakaere Bbpxy “One-click Editing” > “Apply”, 3a
Jla 3aBbPUINTE AaBTOMAaTUYHO PEIAKTUPAHETO HA MOJIENA.

File  Display  Accessories  Help One-click Edit
ne-click Edi

.

[} 5
Fusion:
‘ One-click *+ Fusion Isolation Overla:* Smooth Sim|

Marker Scan  Feature Scan Point Cloud Edit

Model B ch Processing Set pivot point: Alt + Left-Click
Move: Shift + Left-Drag
Reset: Space

ck Edit performs

A4 1110 01

3a nonpoOHM KOHKPETHH (DYHKIIUU U OTIEPAIINH 32 PEIaKTHUPaHe Ha MOJIeJIa IPAKHETe
BepXy Revo Metro Model Editing, 3a 1a HayuuTe moseue.
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PwKoBO/ICTBO 32 MOTpEeOUTENS

6.2.4 Excnoprupane Ha mojesa

All Models

Point Clouds

Mesh Model

[pakuere BBpXY ,,Export™ u uzdepere popmarure 3a eKCIOPTUPAHE.

6.3. CbBeTH 32 CKAHMPAaHEe HA OTKPUTO

[Ipu ckanupane Ha otkputo 3agaite “Object Type” nHa “Outdoor Object” B
HACTPOMKHUTE 32 CKaHUpAHE.
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PwKoBO/ICTBO 32 MOTpEeOUTENS

Outdoor Object

General
Black Object
Metallic Shiny Object

v
v Qutdoor Object

* IlocraBete aBaTa GuITHpa 3a BHHILIHA YIOTpeOa BbPXy NpeAHAaTa CTpaHa Ha JisiBaTa
U JsICHaTa Kamepa 3a JIbJI00UHHA IPEIN CKAaHUPAaHE Ha OTKPUTO ChC CTPYKTYypHpaHa
CBETIIMHA.

INSPIRE 2

3aobenexncka: Kocamo uznonseame pexcum Parallel Lines 3a ckanupaHe Ha OTKPHTO,
He uHcmanupatime guimpume 3a 6bHUIHA Ynompeoa.
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PwKoBO/ICTBO 32 MOTpEeOUTENS

* [lpu ckanupaHe Ha OTKPUTO M30ATBalTE MpsiKa CIIbHYEBA CBETJIMHA, 32 J1a CBEETE
JI0 MUHUMYM CMYILIEHUSITA OT OTpa3sBaIly MOBbPXHOCTH.

» W30srBaiiTe ckaHUpaHE MIPU IBKI0BHO UM BETPOBUTO BPEME, 3a /1a [IPEIOTBPATUTE
MIOBPEIX OT BOZA WJIM HaMaJIeHa TOYHOCT Ha JAHHUTE OT MOKPH IIOBBPXHOCTH.

Huctpubytop
Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.bg
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