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Dreame D30 Ultra

Roboticky vysavac s mopem, automatickym
vyprazdnovanim a samocisténim mopu

Navod k obsluze

llustrace v této pfiru¢ce jsou pouze orientaéni. Ridte se skute¢nym
vyrobkem.
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1. Bezpecnostni informace

Abyste predesli Urazu elektrickym proudem, pozaru nebo zranéni
zpusobenému nespravnym pouZzivanim spotrebice, pfectéte si prfed pouzitim
spotrebiCe pozorné uzivatelskou pfiru¢ku a uschovejte si ji pro budouci
pouziti.

1.1 Omezeni pouzivani

e Tento vyrobek nesmi pouzivat déti do 8 let ani osoby se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi nebo s nedostatkem
zkuSenosti a znalosti, pokud jsou bez dozoru rodice nebo opatrovnika
zarucujiciho bezpe&ny provoz a pfedchézeni rizikim. Cidténi a udrzbu
nesmi provadét déti bez dozoru.

e Spotiebic lze pouzivat pouze s napajecim zdrojem dodanym se
spotrebicem.

e Tento spotiebi¢ obsahuje baterie, které mohou vyménovat pouze
kvalifikované osoby.

e \/yklidte prostor, ktery ma byt ¢iStén. Spotrebi¢ nesmi byt pouzivan détmi ke
hfe. Zajistéte, aby se déti a domaci zvifata béhem provozu robota nachazela
v bezpecné vzdalenosti.

e Spotrebi¢ neinstalujte, nenabijejte ani nepouzivejte v koupelnach nebo
v okoli bazénu.

e Tento vyrobek je urCen pouze k ¢isténi podlah v domacim prostredi.
Nepouzivejte jej venku, na jinych nez podlahovych povrSich ani
v komerénim &i prdmyslovém prostredi.

e Ujistéte se, Ze spotiebi€ pracuje spravné ve vhodném prostredi. V opacném
pfipadé spotiebi¢ nepouzivejte.

e Pokud je napajeci kabel poSkozen, musi byt nahrazen specialnim kabelem
nebo sestavou, které jsou k dispozici u vyrobce nebo jeho servisniho
zastupce.

e NepouZivejte robota v prostoru zavéSeném nad urovni zemeé bez ochranné
bariéry.

e Neumistujte robota vzhiru nohama. Nepouzivejte kryt LDS, kryt robota ani
naraznik jako rukojet robota.

e Robota pouzivejte v prostredi s okolni teplotou nad 0 °C a pod 40 °C.
Ujistéte se, Ze na podlaze neni zadna tekutina nebo lepkava latka.

e Abyste zabranili poSkozeni nebo zranéni v disledku tahani, odstrarite
z podlahy vSechny volné predméty a pred zahajenim provozu pristroje
odstrante kabely nebo napajeci $iiliry na Cistici draze.
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e (Odstrante z podlahy kiehké nebo malé predmeéty, aby do nich robot
nenarazil a neposkodil je.

e Udrzujte vlasy, prsty a jiné ¢asti téla mimo saci otvor robota.
e Udrzujte Cistici nastroj mimo dosah déti.
e Nepouzivejte spotfebi¢ v mistnosti, kde spi kojenec nebo dité.

e Nepokladejte na robota déti, domaci zvifata ani Zzadné pfedméty bez ohledu
na to, zda je robot v klidu nebo v pohybu.

e Do nadrzky na Cistou vodu lze pridavat pouze Cistou vodu a oficialné
schvaleny Cistici roztok. Nepfidavejte zadnou jinou tekutinu, napfiklad
alkohol nebo dezinfekéni prostredek. Pomér Cisticiho roztoku k Cisté vodé
lze zkontrolovat na lahvi s &isticim roztokem. Cistici roztok uchovavejte
mimo dosah déti.

e NepouZivejte robota k ¢isténi Zzadnych hoficich pfedmétd. Nepouzivejte
robota ke sbéru hoflavych nebo vznétlivych kapalin, korozivnich plyn( nebo
nefedénych kyselin Ci rozpoustédel.

e Nevysavejte tvrdé nebo ostré predmety. Nepouzivejte spotrebiC ke sbéru
predmétd, jako jsou kameny, velké kusy papiru nebo jakékoli pfedméty,
které by mohly spotiebi¢ ucpat.

e Pfed CiSténim nebo udrzbou spotrebice je nutné vyjmout zastréku ze
zasuvky.

e Neotirejte robota ani zakladni stanici mokrym hadrikem ani je neoplachujte
zadnou tekutinou. Po vycisténi omyvatelnych ¢asti je pfed opétovnou
instalaci a pouzitim zcela vysuste.

e Tento vyrobek pouZzivejte v souladu s pokyny uvedenymi v uzivatelské
prirucce. UzZivatelé nesou odpovednost za veSkeré ztraty nebo Skody, které
vzniknou v disledku nespravného pouZzivani tohoto vyrobku.

1.2 Baterie a nabijeni

e VAROVANI: Nenabijejte baterie, které nelze nabijet.

e Nepouzivejte baterie ani zakladni stanice jinych vyrobci. Robota lze
pouZzivat pouze se zakladni stanici RCDEQ401.

e NepokouSejte se sami rozebirat, opravovat nebo upravovat baterii nebo
zakladni stanici.

e Neumistujte zakladni stanici do blizkosti zdroje tepla.

e K otirani nebo ¢isténi nabijecich kontaktt zakladni stanice nepouzivejte
mokry hadfik ani mokré ruce.

e Staré baterie nelikvidujte nespravnym zptsobem. Nepotfebné baterie je
nutné zlikvidovat v prisluSném recyklacnim stredisku.
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e Pokud se napajeci kabel poSkodi nebo zlomi, okamzité jej pfestarte
pouzivat a kontaktujte poprodejni servis.

e Dbejte na to, aby byl robot pfi prepravé vypnuty a pokud mozno ulozeny
v pivodnim obalu.

e Pokud robota nebudete delSi dobu pouzivat, plné jej nabijte, poté jej
vypneéte a ulozte na chladném a suchém misté. Robota dobijejte alespon
jednou za 3 mésice, aby nedoSlo k nadmeérnému vybiti baterie.

1.3 Bezpecnostni informace k laseru

Laserovy senzor v tomto vyrobku spliiuje normu IEC 60825-1:2014/
EN 60825-1:2014/A11:2021 pro laserové vyrobky tfidy 1. BEhem pouZzivani se
vyhnéte pfimému pohledu do senzoru.

— LASEBOVY VYRO!BEK TRIDY 1
*—|, SPOTREBITELSKY LASEROVY VYROBEK
EN 50689:2021

1.4 Symboly

ﬁ Pouze pro vnitini pouziti

||| || Prectéte si uzivatelskou prirucku

1.5 Prohlaseni o shodé

Spolecnost Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. timto prohlasuje,
Ze radioveé zarizeni typu RTD31TE je v souladu se smérnici

C € 2014/53/EU. Uplné znéni EU prohlaseni o shodé je dostupné na
internetové adrese: global .dreametech.com
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2. Prehled vyrobku

2.1 Robot

Obr. A-1
1. Tlac¢itko bodového CiSténi o Indikator stavu tlacitka

e Nepretrzité svitici bila: uklid

e Stisknutim spustite bodové probiha nebo je dokon&en

cisténi.
e Pomalu blikajici bila: nabijeni
2. Tlacitko zapnuti / ¢isténi (ne slaba baterie)
e Stisknutim a podrenim na e Nepretrzité svitici oranzova:
3 sekundy zapnete nebo c¢ekani pfi slabé baterii nebo
vypnete. pozastaveni pfi slabé baterii
e Po zapnuti robota stisknutim * Pomalu blikajici oranzova:
tlacitka spustite ¢isténi. nabijeni (slaba baterie)

e Blikajici oranzova: chyba
3D carovy laserovy senzor
Kryt LDS

Laserovy snimac vzdalenosti (LDS)

3. Tlacitko ndvratu do stanice O

e Stisknutim tlaCitka odeSlete
robota zpét do zakladni stanice.

e Stisknutim a podrzenim po dobu
3 sekund vypnete détskou
pojistku.

Naraznik

0 v o o B~

Okno narazniku
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10.

1.
12.
13.

14.
15.
16.

2.

ook L~

Kryt 17.
Otvor automatického 18.
vyprazdnovani 19
Nabijeci kontakty 20.
Konektory 21.
Tlacitko Reset 29
e Stisknutim a podrzenim po dobu 23,

3 sekund obnovite tovarni 24

nastaveni. :
Kontrolka Wi-Fi 25.
Senzor okrajl 2%

Senzory srazu

Senzor koberce

BoCni kartac

Hlavni kartac

Hlavni kolo

Sestava MopExtend
VSesmerove kolo
Ochranny kryt kartace
Hlavni kolo

Prichytky ochranného krytu
kartace

Montazni otvory drzaku mopovaci
podlozky

navrat k nabijeni.

Dreamehome.

e Stisknutim libovolného tlac¢itka na robotu pozastavite Uklid robota nebo jeho

e Détskou pojistku lze aktivovat/deaktivovat prostiednictvim aplikace

2 Prachovy box

Filtr

Rukojet filtru

Otvor automatického vyprazdnovani
Spona krytu prachového boxu
Spona prachového boxu

Kryt prachového boxu
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2.3 Sestava mopu

1. Plocha pro upevnéni mopovaci podlozky

A-3

Obr. A-3

2. Drzak mopovaci podlozky

3. Mopovaci podlozka

2.4 Zakladni stanice

. Indikator stavu

e Nepfretrzité svitici bila: zakladni
stanice je pfipojena k napajeni

e Nepretrzité svitici oranzova:
zakladni stanice ma chybu

Filtr

3. Signalizacni oblast

&

o g o o

Otvory automatického
vyprazdnovani

Otvor pro prachovy sacek
Nabijeci kontakty
Slot pro ulozeni napajeciho kabelu

Napajeci port

Kryt

. Nadrzka na pouzitou vodu
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.

Nadrzka na Cistou vodu
Kryt prachového zasobniku
Myci deska

Filtr myci desky
RozSifujici deska rampy
Prichytka vodni nadrzky
Plovakova koule
Prichytka vodni nadrzky
Vodni trubice

Filtr

Plovak
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3. Priprava vaseho domova

1. Pred uklidem odstrarite nestabilni, kiehké, cenné nebo nebezpecné
predméty a uklidte kabely, latky, hracky, tvrdé pfedméty a ostré predméty
na zemi, aby se do nich robot nezamotal, neposkrabal je nebo je nesrazil
a nezpuUsobil ztraty.

2. Pred uklidem umistéte na okraj schodU fyzickou zabranu, abyste zajistili
bezpecny a bezproblémovy provoz robota.

3. Otevrete dvere uklizené mistnosti a ulozte nabytek na spravné misto,
abyste ponechali vice prostoru.

4. Aby robot nevynechal mista, ktera je tfeba uklidit, nestijte pfed robotem,
na prahu, v chodbé nebo na uzkych mistech.

e Pfi prvnim pouZiti robota jej pfi uklidu sledujte, abyste v€as odstranili
pfipadné prekazky.

e Nevysavejte tvrdé predméty, jako jsou kameny, ocelové kulicky a ¢asti
hracek, ani ostré predméty, jako je stavebni odpad, rozbité sklo a hrebiky,
jinak maze dojit k poskrabani podlahy.

10
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4. Pred pouzitim

4.1 Umistéte zakladni stanici a pripojte ji k elektrické zasuvce

Umistéte zakladni stanici na co nejotevienéjsi misto s dobrym signalem Wi-Fi.
Ponechte dostatek mista, jak je zndzornéno na obrazku, a odstrante vSechny
predmeéty ve stinované oblasti. Zasurite napajeci kabel do zakladni stanice

a zapojte jej do zasuvky.

e Pevné zasunte napajeci kabel smérem nahoru, dokud se nerozsviti
kontrolka.

e Ujistéte se, Ze signalizacni oblast neblokuji zadné pfedméty.

e Aby nedoslo k navlhéeni dfevénych podlah nebo koberc(l, doporuujeme
umistit zakladni stanici na dlazdice nebo mramorové podlahy.

Obr. C-1

4.2 Nainstalujte rozSirujici desku rampy

e Pfed pouzitim se ujistéte, Ze je filtr myci desky nainstalovan na svém misté.

e Pfibézné udrzbé lze filtr myci desky vyjmout a vycistit.

n
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Obr. C-2

4.3 Odstrante ochranné prvky robota a nainstalujte bocni
kartac a sestavu mopu

(1) Pfichytka bo¢niho kartace

Obr. C-3

4.4 Pripojte robota k aplikaci Dreamehome

(1) Stisknéte a podrzte tla¢itko napajeni na robotu po dobu 3 sekund pro jeho
zapnuti. Oteviete kryt robota a naskenujte QR kdd na robotu nebo vyhledejte
.Dreamehome” v obchodé s aplikacemi a stahnéte a nainstalujte aplikaci.

(2) Otevrete aplikaci Dreamehome, klepnéte na ,Naskenovat QR kdd pro
pfipojeni” a znovu naskenujte stejny QR kdod na robotu a pridejte zafizeni.
Postupujte podle pokynU a dokoncete pripojeni Wi-Fi.

(1) Kontrolka Wi-Fi

e Pomalé blikani: ceka se na pripojeni
e Rychlé blikani: pfipojovani

e Sviti: pfipojeno

(2 QR kod

12
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e Podporovana je pouze sit Wi-Fi s frekvenci 2,4 GHz.

e Pro obnoveni Wi-Fi zopakujte krok (2) a poté podle pokyn( dokonCete
pripojeni Wi-Fi.

e Po UspésSném pfipojeni zafizeni k domaci siti Wi-Fi se bude v pfipadé
preruseni sité zplisobeného napfiklad nezaplacenymi ucéty nebo vypadkem
proudu neustale pokouSet o opétovné pripojeni, aby bylo zajisténo
bezproblémové pouzivani po obnoveni sité.

e Chcete-li zafizeni odpojit od sité Wi-Fi, stisknéte a podrzte tlacitko Reset na
robotu po dobu 3 sekund.

e \zhledem k aktualizacim softwaru aplikace se skute¢né operace mohou liSit
od pokyn( v této pfirucce. Postupujte podle pokyn( podle aktualni verze
aplikace.

4.5 Pripojte robota k zakladni stanici

Umistéte robota na zdkladni stanici sestavou mopu smérem k myci desce.
Poté uslySite hlasové oznameni, kdyZ se robot uspésné pripoji k zakladni
stanici. Po uplném nabiti robota budou stavové indikatory na robotu a zakladni
stanici svitit po dobu 10 minut a poté se ztlumi.

Pfed prvnim pouzitim se doporucuje robota plné nabit. Pokud robota nelze po

vybiti baterie zapnout, pfipojte ho ru¢né ke stanici a nabijte jej.

13
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Obr. C-5

4.6 Doplite vodu do nadrzky na cistou vodu

Vyjméte nadrzku na Cistou vodu ze zakladni stanice a naplnte ji Cistou vodou.
Poté ji nainstalujte zpét do zakladni stanice.

Do nadrzky na vodu nepfilévejte horkou vodu, protoze by mohlo dojit k jeji
deformaci.

C-6

Obr. C-6

14
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5. Jak pouzivat

\—4,/ T

DEe =1

Obr. D

5.1 Zapnuti/vypnuti

Robota zapnete stisknutim a podrzenim tlac¢itka napajeni po dobu 3 sekund.
Indikator napajeni zlstane svitit. Nebo umistéte robota na zakladni stanici tak,
Ze srovnate nabijeci kontakty robota s kontakty zakladni stanice, a robot se
automaticky zapne a zacne se nabijet. Chcete-li robota vypnout, posunte
robota od zakladni stanice a stisknéte a podrzte tlacitko napajeni po dobu

3 sekund.

5.2 Rychlé mapovani

Po prvnim nastaveni sité postupujte podle pokyn( v aplikaci pro rychlé
vytvoreni mapy. Robot zacne mapovat bez Cisténi. Kdyz se robot vrati do
zakladni stanice, proces mapovani byl dokoncen a mapa se automaticky
ulozi.

5.3 Pauza/spanek

Kdyz je robot v provozu, stisknutim libovolného tlacitka jej pozastavite.

Pokud je robot pozastaveny déle nez 10 minut, automaticky pfejde do rezimu
spanku. VSechny kontrolky na robotu se vypnou. Stisknutim libovolného
tlaCitka na robotu nebo pomoci aplikace robota probudite.

Pokud je robot pozastaven a umistén na zakladni stanici, aktualni proces
uklidu se ukondi.

15
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5.4 Automatické obnoveni uklidu

Pokud je baterie pfrilis vybita, robot se automaticky vrati na zakladni stanici,
aby se nabil. Po nabiti na odpovidajici uroven baterie bude pokracovat
v nedokoncenych uklidovych ukonech.

Chcete-li tuto funkci pouzivat, povolte ji v aplikaci.

5.5 Rezim Nerusit (DND)

KdyZ je robot nastaven do rezimu Nerusit (DND), robot nebude moci
pokracovat v uklidu. Rezim DND je ve vychozim nastaveni z vyroby vypnut.
Pomoci aplikace mzete rezim DND povolit nebo upravit dobu DND. Ve
vychozim nastaveni je doba DND 22:00-8:00.

e Naplanované uklidové prace budou provedeny béhem doby DND.

e Po uplynuti doby DND bude robot pokracovat v uklidu tam, kde skondil.

5.6 Bodoveé cisténi

Kdyz robot ¢eka, stisknéte kratce tlaCitko > pro aktivaci rezimu bodového
¢isténi. V tomto rezimu robot vycCisti oblast ve tvaru Ctverce o rozmeérech
1,5 x 1,5 metru kolem sebe a po dokoncéeni bodového ¢isténi se vrati do
vychoziho bodu.

5.7 Restartovani robota

Pokud robot prestane reagovat nebo jej nelze vypnout, stisknutim
a podrzenim tlacitka napajeni po dobu 10 sekund jej nasilné vypnéte. Poté
stisknutim a podrzenim tlac¢itka napdjeni po dobu 3 sekund robota zapnéte.

16
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5.8 Vysavani a mopovani

Po instalaci sestavy mopu se robot pfi prvnim pouziti automaticky pfepne do
rezimu ,Vysavani a mopovani”. Chcete-li rezim uklidu upravit, prejdéte

v aplikaci do nastaveni rezimu uklidu a vyberte jednu z nasledujicich tfi dalSich
moznosti:

(1) Mopovani po vysavani
(2 Vysavani
(3 Mopovani

1. Spusténi uklidu

Stisknéte tlaCitko napajeni na robotu nebo pouzijte aplikaci, aby se robot
spustil ze zakladni stanice. Poté robot naplanuje optimalni trasu uklidu
a provede uklid na zakladé vytvorené mapy.

e Aby se robot po uklidu snadno vratil do zékladni stanice, doporu€ujeme, aby
robot startoval ze zakladni stanice.

e Mopovaci podlozky budou vyCistény dfive, nez robot zaCne vytirat, vyCkejte
prosim trpéliveé.

e Béhem provozu nepohybujte zakladni stanici, nadrzkou na Cistou vodu,
nadrzkou na pouzitou vodu ani filtrem myci desky.

e Aby nedoSlo k opareni, nedotykejte se vystupu vody, kdyZ je zakladni stanice
V provozu.

2. Automatické myti mopu

Pri uklidu se robot automaticky vrati do zakladni stanice, aby umyl mopovaci
podlozky podle frekvence ¢iSténi mopovacich podlozek zadané v aplikaci.
Zakladni stanice automaticky doplni vodu do nadrzky robota a robot bude
pokracovat v uklidu.

3. Automatické vyprazdnovani prachového boxu a myti a suSeni mopovacich
podlozek

v s s

Poté, co robot dokonci uklid a vrati se do zakladni stanice k nabiti, zakladni
stanice automaticky vyprazdni prachovy box a poté umyje a vysuSi mopovaci
podlozky.
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e Pokud je funkce automatického vyprazdnovani v aplikaci vypnuta, zakladni

stanice nebude automaticky vyprazdnovat prachovy box.
e Zakladni stanice vyprazdni prachovy box podle nastaveni v aplikaci.

4. Cisténi nadrzky na pouzitou vodu

Po dokonceni uklidu vyCistéte nadrzku na pouzitou vodu, abyste zabranili

vzniku zapachu.

6. Bézna udrzba

6.1 Dily

Chcete-li udrzet robota v dobrém stavu, doporu€ujeme fidit se pfi bézné
udrzbé udaji o prislusenstvi v aplikaci nebo nasledujici tabulkou.

D’l

Frekvence udrzby

Doba vymény

Nadrzka na pouZitou vodu | Po kazdém pouziti /
Nadrzka na Cistou vodu Jednou za 2 tydny /
Hlavni kartac Jednou za 2 tydny Jednou za

6 az 12 mésicl
Filtr prachového boxu Jednou za 2 tydny Jednou za

3 az 6 mésicl
Bocni kartac Jednou za 2 tydny Jednou za

3 az 6 mésicl

Drzaky mopovacich
podlozek

Jednou za 2 tydny

/

Filtr myci desky Jednou za 1az 2 mésice | /
Signalizac¢ni oblast na Jednou za mésic /
zakladni stanici

Nabijeci kontakty Jednou za mésic /
Otvory automatického Jednou za mésic /
vyprazdnovani

VSesmérové kolo Jednou za mésic /
Senzor okrajl Jednou za mésic /
Laserovy snimac Jednou za mésic /
vzdalenosti (LDS)

Senzor koberce Jednou za mésic /
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Dil Frekvence udrzby Doba vymény
Senzory srazu Jednou za mésic /
Okno narazniku Jednou za mésic /
Naraznik Jednou za mésic /
Spodni ¢ast robota Jednou za mésic /
Prachovy box VycCistéte podle potieby | /
Hlavni kola VyCistéte podle potieby | /
Prachovy sacek / Jednou za
2 az 4 mésice
Mopovaci podlozky / Jednou za
1az 3 mésice

Cetnost Udrzby a vymény zavisi na skute¢ném pouzivéni. Pokud dojde
k odchylce v disledku zvlastnich okolnosti, doporucuje se véasna tdrzba nebo
vymeéna.
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6.2 Filtr myci desky
1. Po dokonceni CiSténi mopovaci podlozky vyjméte robota a vyjméte filtr
myci desky.

2. Oplachnéte filtr myci desky Cistou vodou, otfete jej a poté jej znovu
nainstalujte do myci desky.

3. Pomoci aplikace nebo stisknutim tlacitka OO vratte robota na zakladni
stanici nebo ho dejte zpatky na misto ru¢né.

Béhem ¢isténi nedovolte, aby se robot vratil do zakladni stanice.

6.3 Prachovy sacek
1. Sejméte kryt prachového zasobniku a vyhodte prachovy sacek.

Zatazenim za rukojet smérem nahoru se sacek utésni, aby prach a necistoty
nahodné nevypadly.

2. Prach a necistoty z filtru odstrante suchym hadrikem.

20
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3. Nainstalujte novy prachovy sacek.

4. Znovu nainstalujte kryt prachového zasobniku.

6.4 Nadrzka na pouzitou vodu

1. Vyjméte nadrzku na pouzitou vodu, otevrete jeji kryt a vylijte pouZzitou vodu.

2. Nadrzku na pouzitou vodu vyplachnéte Cistou vodou a pomoci vhodného
nastroje ocCistéte jeji vnitfni sténu.

Poznamka

Plovakova koule v nadrzce na pouZzitou vodu je pohybliva ¢ast. Pri jejim Cisténi
nevyvijejte pfiliS velkou silu, aby nedoslo k jejimu poSkozeni.

E-3
@ ®

= _
@
00 _

Obr. E-3

6.5 Hlavni kartac

1. Stisknéte prichytky ochranného krytu kartace smérem dovniti, abyste
ochranny kryt kartace sejmuli, a karta¢ vyjmeéte z robota.

2. Vytahnéte kryty kartacu na obou koncich kartace, jak je zndzornéno na
obrdzku. Pomoci vhodného Cisticiho nastroje odstrante vSechny vlasy
zamotané v kartaci. Znovu nasadte kryty kartacd na obou koncich kartace
a poté kartac znovu nainstalujte. Stisknutim ochranného krytu kartace jej
zajistéte na miste.

2]
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Obr. E-4

6.6 Bocni kartac

Vyjméte a vycCistéte bocni kartac.

Obr. E-5

6.7 Usesmeérové kolo

Poznamka

e Pomoci nastroje, napfiklad malého Sroubovaku, oddélte osu a pneumatiku
vSesmérového kola. NepouZzivejte nadmérnou silu.

e (Oplachnéte vSesmeérové kolo pod tekouci vodou a po uplném vysuSeni jej
vloZte zpét.
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Obr. E-6

6.8 Drzaky mopovacich podlozek

Vyjméte a vyCistéte drzaky mopovacich podlozek.

6.9 Mopovaci podlozky

Pro vymeénu vyjméte mopovaci podlozky z drzakd mopovacich podlozek.

Obr. E-8

23



Uzivatelska pfirucka

6.10 Prachovy box a filtr

1. Otevfete kryt robota a stisknutim spony prachového boxu vyjméte
prachovy box.

2. Otevrete kryt prachového boxu, vyjméte filtr a poté prachovy box
vyprazdnéte podle obrazku.

3. Jemnym poklepanim na kos filtru odstrarite necistoty.

NepokousSejte se Cistit filtr kartacem, prstem nebo ostrymi pfedmeéty, aby
nedoslo k jeho poSkozeni.

4. Pfed opétovnou instalaci oplachnéte prachovy box a filtr vodou a zcela je
osuste.

Poznamka

e Prachovy box a filtr oplachujte pouze Cistou vodou. NepouZivejte zadné
Cistici prostredky.

e Prachovy box a filtr pouzivejte pouze tehdy, kdyz jsou zcela suché.
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6.11 Senzory robota

Otrete senzory robota mékkym a suchym hadfikem, jak je znazornéno na
obrazku:

Laserovy snimac vzdalenosti (LDS)
Okno narazniku

Naraznik

Senzor okrajl

Senzory srazu

A

Senzor koberce

Mokry hadfik mize poSkodit citlivé prvky robota a zakladni stanice. K ¢isténi
pouZzivejte suchy hadfik.

Obr. E-10

6.12 Nabijeci kontakty a signalizacni oblast

Nabijeci kontakty a signalizacni oblast Cistéte mékkym a suchym hadfikem.
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6.13 Otvory automatického vyprazdnovani

VyCistéte otvory automatického vyprazdnovani robota a zakladni stanice
mekkym a suchym hadfikem.

6.14 Baterie

Robot obsahuje vysoce vykonnou lithium-iontovou baterii. Dbejte na to, aby
byl akumulator pfi kazdodennim pouzivani dobre nabity, aby byl zachovan
jeho optimalni vykon. Pokud robota delSi dobu nepouzivate, vypnéte jej

a odlozte. Abyste zabranili poSkozeni v disledku nadmérného vybiti, nabijejte
robota alespon jednou za tfi mésice.

7. Redeni problémi

Problém

Reseni

Robot se nezapne.

e Baterie je vybita. Nabijte robota na zakladni
stanici a zkuste to znovu.

e Teplota baterie je pfiliS nizka nebo pfiliS vysoka.
Robota se doporucuje pouzivat v prostredi
s okolni teplotou vyS8Si nez 0 °C a nizSi nez
40 °C.
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Problém

Reseni

Robota nelze nabijet.

e Zakladni stanice neni pfipojena k napajeni,

zkontrolujte, zda jsou oba konce jejiho
napajeciho kabelu spravné zapojeny.

Kontakt mezi nabijecimi kontakty na zakladni
stanici a robotem je Spatny, oCistéte nabijeci
kontakty.

Zkontrolujte, zda se na konektorech robota
nenachazi cizi pfedmeét, a pfipadné cizi predmét
odstrante.

Robot se nedokaze
pripojit k siti Wi-Fi.

Heslo sité Wi-Fi je nespravné. Zkontrolujte, zda
je heslo pouzité pro pfipojeni k siti Wi-Fi
spravné.

Robot nepodporuje pfipojeni Wi-Fi s frekvenci
5 GHz. Ujistéte se, Ze je robot pfipojen k siti
Wi-Fi s frekvenci 2,4 GHz.

Signal Wi-Fi je slaby. Ujistéte se, Ze se robot
nachazi v oblasti s dobrym pokrytim sité Wi-Fi.

Robot nemusi byt pfipraven ke konfiguraci.
UkoncCete a znovu spustte aplikaci a poté to
zkuste znovu podle pokynd.
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Problém

Reseni

Robot nem{izZe najit
zakladni stanici
a vratit se k ni.

e Cesta pro navrat k nabijeni je zablokovana, napf.

jsou zavriené dvere.

Zakladni stanice je odpojena od napajeni nebo
je pfemisténa, kdyz na ni robot neni. Pfipojte
prosim zakladni stanici k napajeni nebo
umistéte robota na zakladni stanici, aby se
mohl nabijet.

V okoli zakladni stanice je pfilis mnoho
prekazek. Umistéte zakladni stanici na volngjsi
plochu.

Po pfemisténi se robot mlze znovu uréovat svou
polohu, a pokud se mu to nepodafi, vytvofi
novou mapu. Pokud je robot pfilis daleko od
zakladni stanice, nemusi byt schopen se sam
automaticky vratit, v takovém pfipadé budete
muset robota na zakladni stanici umistit ru¢né.

Otrete signalizacni oblast na zakladni stanici,
abyste odstranili prach nebo necistoty.

Robot se zasekne pred
zakladni stanici
anemuze se k ni
vratit.

Zkontrolujte, zda je po obou stranach nebo pred
zakladni stanici dostatek mista, aby nedoslo
k zablokovani robota.

Robot mize uklouznout, pokud je podlaha pred
zakladni stanici pfilis mokra. V takovém pripadé
pred dalsim pokusem prebytecnou vodu otrete.

Doporucujeme premistit zakladni stanici na jiné
misto a zkusit to znovu.

Ujistéte se, Ze je rozSifujici deska rampy spravné
nainstalovana.
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Problém Reseni

Robot se nevypina.
e Robota nelze vypnout, kdyZ se nabiji.
Doporucujeme robota odsunout od zakladni
stanice a poté jej vypnout stisknutim
a podrzenim tlacitka napajeni po dobu
3 sekund.

e Pokud robota nelze vypnout pfedchozim
krokem, stisknéte a podrzte tlacitko napajeni po
dobu 10 sekund, abyste robota nasilné vypnuli.
Pokud problém pfetrvava, obratte se na
poprodejni servis.

Rychlost nabijeni je

pomala. e Kdyz je baterie vybitd, trva uplné nabiti robota
priblizné 4 hodiny.

e Pokud budete robota provozovat pfi teplotach
mimo uvedeny rozsah, rychlost nabijeni se
automaticky snizi, aby se prodlouzila Zivotnost
baterie.

e Nabijeci kontakty robota i zakladni stanice
mohou byt zneciSténé, otrete je suchym
hadrikem.

Béhem provozu robota
se zvySuje hlucnost. e Zkontrolujte, zda neni ucpany filtr prachového
boxu. Pokud ano, vyCistéte jej nebo vyménite.

e \/ hlavnim kartac¢i nebo prachovém boxu se
mUze zachytit tvrdy pfedmét. Zkontrolujte
a odstrante jakykoli tvrdy predmét.

e Hlavni karta¢ nebo bocni kartac se muze
zamotat. Zkontrolujte a odstrante vSechny cizi
predmety.

e Prepnéte rezim sani na Standardni nebo Tichy.

Robot se pohybuje bez
dodrzeni nastavené e Prfedmeéty, jako jsou napajeci kabely a pantofle,
trasy. by mély byt pfed pouzitim robota uklizeny.

e Prace na mokrém kluzkém povrchu zplisobuje
prokluzovani hlavniho kola. Doporucujeme
mokra mista pfed pouzitim robota vysusit.

e 0kno narazniku na robotu otfete Cistym
meékkym hadfikem, aby bylo Cisté a nezakryté.
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Problém

Reseni

Robot vynecha
mistnosti, které je
treba uklidit.

e Ujistéte se, 7e jsou dvere uklizenych mistnosti

oteviené.

Misto pfed uklizenou mistnosti mdze byt mokré
a kluzké, coz miize zpusobit, Ze robot uklouzne
a pracuje nestandardné. Pfed pouzitim robota
zkuste podlahu vysusit.

Robot po nabiti
nepokracuje v uklidu.

Ujistéte se, Ze robot neni nastaven do rezimu
NerusSit (DND), ktery mu zabrani v obnoveni
uklidu.

Robot neobnovi uklid poté, co jej ru¢né umistite
na zakladni stanici nebo jej poSlete k nabiti
pomoci aplikace nebo tlacitka 0.

Stanice nemuze
automaticky
vyprazdnit prachovy
box.

Zkontrolujte, zda je prachovy sacek
v prachovém zasobniku plny.

Pokud prachovy sacek neni plny, zkontrolujte,
zda se u otvorl automatického vyprazdnovani
robota, zakladni stanice nebo prachového boxu
nenachazi néjaka prekazka. Pokud ano, v€as
ucpanou cast vycCistéte.

Hladina vody v myci
desce je abnormalni.

Zkontrolujte, zda neni tésnéni na nadrzce na
pouzitou vodu uvolnéné nebo nespravné
nainstalované, a pokud ano, ru¢ne jej nasadte
znovu. Pokud problém pretrvava, obratte se na
poprodejni servis.

Jemneé zatlac¢te na nadrzku na pouzitou vodu,
abyste se ujistili, Ze je spravné nainstalovana.

Vyjméte filtr myci desky, zkontrolujte, zda neni
ucpany odtok odpadni vody, a vycCistéte jej.

Zkontrolujte Cistici roztok. Nepfidavejte jinou
tekutinu nez oficialné schvaleny Cistici roztok.

Drzak mopovaci
podlozky je
abnormalné zvednuty.

Vyjméte drzak mopovaci podlozky

a zkontrolujte, zda v ném neuvizl néjaky cizi
predmeét, a zkuste robota znovu spustit. Pokud
problém pretrvava, obratte se na poprodejni
servis.
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Problém Reseni

Pod nadrzkou na
¢istou vodu nebo
kolem tésnéni je voda.

e Pfivyjimani nadrzky na Cistou vodu mize pod
nadrzkou nebo kolem tésnéni zistat trochu
vody z potrubi. To je normalni. Otfete ji prosim
suchym hadrikem.

8. Specifikace

8.1 Robot
Model RTD31TE
Doba nabijeni Priblizné 4 hodiny
Jmenovité napéti 14,4V
Jmenovity vykon 75 W
Provozni frekvence 2400-2483,5 MHz
Maximalni vystupni vykon <20 dBm

Pfi béZném pouzivani tohoto zafizeni by méla byt mezi anténou a télem
uzivatele dodrzena vzdalenost alespon 20 cm.

8.2 Zakladni stanice

a suseni)

Model RCDEO0401

Jmenovity vstup 220-240V, 50-60 Hz
Jmenovity vystup 20V, 2A

Jmenovity vykon (pfi vyprazdnovani 700 W

prachu)

Jmenovity vykon (béhem Cisténi) 40 W

Jmenovity vykon (pfi nabijeni 87 W

Jmenovity vykon (pfi nabijeni a suSeni) je uréen hodnotou vykonu v dobé
plného zatizeni (okolni teplota 23 °C + 2 °C).
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8.3 Dobijeci lithium-iontovy akumulator

Model R2412-4S52P-MMBK/
R2412-4S2P-FMTEV

Typ Li-ion

Pocet 1

Jmenovita kapacita 4,8 Ah

8.4 Spotieba v pohotovostnim rezimu

Zakladni stanice/nabijeci dok
Spotfeba energie v pohotovostnim rezimu: < 0,5 W (do 15 minut poté, co robot
opusti zédkladni stanici/nabijeci dok)

Robot a zakladni stanice/nabijeci dok

Spotfeba energie v sitovém pohotovostnim rezimu: <2 W (do 20 minut po
uplném nabiti akumulatoru robotického vysavace)

Spotreba energie v pohotovostnim rezimu: < 0,5 W (do 20 minut po dplném
nabiti akumulatoru robotického vysavace)

9. Likvidace a vyjmuti baterie

Vestavéna lithium-iontova baterie obsahuje latky nebezpecné pro zivotni
prostredi. Pred likvidaci baterie se ujistéte, Ze byla baterie vyjmuta
kvalifikovanymi techniky a zlikvidovana v pfislusném recyklacénim stfedisku.

e baterie musi byt pfed vyrazenim spotrebice vyjmuta;
e prfivyjimani baterie musi byt spotfebi¢ odpojen od elektrické sité;
e baterie musi byt bezpecné zlikvidovana.

Pfed vyjmutim baterie odpojte napajeni a baterii co nejvice vybijte.
Nepotfebné baterie je nutné zlikvidovat v pfislusném recykla¢nim stfedisku.
Nevystavujte baterii vysokym teplotam, abyste predesli riziku exploze.

V nestandardnich podminkach mdZe z baterie vystfiknout kapalina. Pokud
dojde ke kontaktu, opladchnéte postizené misto vodou a vyhledejte lékafskou
pomoc.

9.1 Postup vyjmuti

1. Otocte robota, pomoci vhodného nastroje odstrante Srouby na zadni strané
robota a poté sejmeéte kryt.
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2. 0dpojte svorky mezi baterii a deskou ploSnych spojl a vyjméte baterii.

9.2 Informace o odpadech z elektrickych a elektronickych
zarizeni (OEEZ)

VVSechny vyrobky oznacené timto symbolem patfi mezi odpady
elektrickych a elektronickych zafizeni (OEEZ podle smérnice
2012/19/EU), které se nesmi michat s netfidénym domovnim
odpadem. Chrarite proto lidské zdravi a zZivotni prostiedi

a odevzdejte sva vyslouzild zafizeni na uréeném sbérném misté
pro recyklaci pouzitych elektrickych a elektronickych zafizeni
ur¢eném statnimi nebo mistnimi urady. Spravna likvidace

a recyklace pom{Zze zabranit moznym negativnim ddsledkim
pro zivotni prostredi a lidské zdravi. DalSi informace o umisténi
i podminkach téchto sbérnych mist ziskate od prodejce nebo
mistnich urada.

14

Dovozce

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.cz
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Dreame D30 Ultra

Roboticky vysavac s mopom, automatickym
vyprazdnovanim a samocistenim mopu

Navod na obsluhu

Ilustracie v tejto prirucke su len orientacné. Riadte sa skutoénym
vyrobkom.
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1.

Bezpecnostné informacie

Ak chcete zabranit zasahu elektrickym prddom, poziaru alebo zraneniu

v dosledku nespravneho pouzivania spotrebica, pred pouzitim spotrebica si
dokladne precitajte navod na pouzitie a uschovajte ho na pouzitie

v buducnosti.

1.1 Obmedzenia pouzivania

Tento vyrobok by nemali pouzivat deti mladSie ako 8 rokov ani osoby

s telesnym, zmyslovym alebo duSevnym postihnutim, pripadne
obmedzenymi skusenostami alebo znalostami, bez dozoru rodi¢a alebo
opatrovnika, aby sa zaistila bezpecna prevadzka a zabranilo sa pripadnym
rizikdm. Deti bez dozoru nesmu vykonavat ¢istenie ani udrzbu.

Spotrebic je uréeny len na pouzivanie s napajacou jednotkou poskytnutou
so spotrebicom.

Tento spotrebi¢ obsahuje batérie, ktoré m6zu vymenit len vySkolené osoby.

Uvolnite plochu uréent na Cistenie. So spotrebicom sa nesmu hrat deti. Ked
je robot v prevadzke, uistite sa, ze deti a domace zvierata sa nachadzaju
v bezpecnej vzdialenosti od neho.

Spotrebi¢ neinstalujte, nenabijajte a nepouzivajte v kipelni ani v blizkosti
bazéna.

Tento vyrobok je uréeny len na Cistenie podlah v domacom prostredi.
Nepouzivajte ho v exteriéri, na inych povrchoch ako podlahach ani
v obchodnom alebo priemyselnom prostredi.

Uistite sa, ze spotrebic pracuje spravne vo vhodnom prostredi. V opacnom
pripade spotrebi€ nepouzivajte.

Ak je poSkodeny napajaci kabel, musi sa vymenit za Specialny kabel alebo
zostavu, ktorud poskytne vyrobca alebo jeho servisny zastupca.

Robot nepouzivajte na ploche vyvySenej nad uroviiou zeme bez ochrannej
zabrany.

Robot nepokladajte dole hlavou. Nepouzivajte kryt LDS, kryt robota ani
naraznik ako rukovéat robota.

Robot pouZivajte v prostrediach s teplotou viac ako 0 °C a menej ako 40 °C.
Uistite sa, Ze na podlahe sa nenachadza ziadna tekutina ani lepkava latka.

Ak chcete zabranit poSkodeniu alebo Skodam pri tahani, pred uvedenim
spotrebica do prevadzky odstrante vSetky volné predmety na podlahe, ako
aj napajacie a iné kable v drahe Cistenia.

Z podlahy odstrante krehké alebo malé predmety, aby do nich robot
nenarazil a neposkodil ich.



Pouzivatelska prirucka

e NepribliZujte vlasy, prsty a iné Casti tela k nasavaciemu otvoru robota.
e Nastroj na Cistenie uschovajte mimo dosahu deti.
e Spotrebi¢ nepouZivajte v miestnosti, v ktorej spi dieta alebo dojca.

¢ Na robot nepokladajte deti, domace zvierata ani Zziadne predmety, a to bez
ohladu na to, ¢i sa pohybuje alebo nie.

e Do nadrzky na Cistd vodu mozno pridat len Cistu vodu a oficidlne schvaleny
Cistiaci roztok. Nepridavajte Zziadnu inu tekutinu, ako napriklad lieh alebo
dezinfekcny prostriedok. Pomer Cistiaceho roztoku k ¢istej vode mozno
skontrolovat na flasi s Gistiacim roztokom. Cistiaci roztok uschovajte mimo
dosahu deti.

e Robot nepouzivajte na Cistenie horiacich predmetov. Robot nepouZzivajte na
zber horlavych alebo zapalnych kvapalin, korozivnych plynov, pripadne
nezriedenych kyselin alebo rozpustadiel.

e Nevysavajte tvrdé ani ostré predmety. Spotrebi¢ nepouzivajte na zber
predmetov, ako su napriklad kamene, velké kusy papiera alebo predmety,
ktoré moézu spotrebi¢ upchat.

e Pred Cistenim alebo udrzbou spotrebica je nutné odpojit zastréku od
sietovej zasuvky.

e Robot a zakladnu stanicu neutierajte mokrou handri¢kou ani ich
neoplachujte Ziadnou tekutinou. Po vy&isteni umyvatelnych ¢asti tieto ¢asti
nechajte uplne vysusit pred ich opatovnym vloZzenim a pouzivanim.

e Tento vyrobok pouzivajte v sulade s pokynmi v navode na pouZitie.
Pouzivatelia su zodpovedni za pripadnu stratu alebo poSkodenie v dosledku
nespravneho pouzivania tohto vyrobku.

1.2 Batérie a nabijanie

e \/\YSTRAHA: Zékaz nabijat nenabijatelné batérie.

e NepouZzivajte Ziadne batérie ani zakladnu stanicu tretich stran. Robot mozno
pouzivat len s modelom zakladnej stanice RCDE0O401.

e NepokuSajte sa sami rozoberat, opravovat ani upravovat batériu alebo
zakladnu stanicu.

e Neumiestnujte zakladnu stanicu do blizkosti zdroja tepla.

e Neutierajte a necCistite nabijacie kontakty zakladnej stanice mokrou
handrickou ani mokrymi rukami.

e Staré batérie likvidujte spravne. Nepotrebné batérie by sa mali zlikvidovat
vo vhodnom recyklacnom zariadeni.

e Ak sa poSkodi alebo pokazi napajaci kabel, ihned ho prestarite pouzivat
a kontaktujte oddelenie popredajného servisu.

5
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e Uistite sa, Ze pri preprave je robot vypnuty, a ak je to mozné, je ulozeny vo
svojom pévodnom obale.

e Ak sarobot nebude dlhSi ¢as pouzivat, uplne ho nabite, vypnite ho a ulozte
ho na chladnom a suchom mieste. Robot nabijajte aspon raz za 3 mesiace,
aby sa zabranilo nadmernému vybitiu batérie.

1.3 Bezpecnostné informacie o laseroch

Laserovy snimac v tomto vyrobku vyhovuje norme IEC 60825-1:2014/
EN 60825-1:2014/A11:2021 pre laserové vyrobky triedy 1. Pri pouzivani zabrarite
priamemu kontaktu oCi s nim.

— LASEROVY VYROBOK TRIEDY 1
¥ | SPOTREBITELSKY LASEROVY VYROBOK
EN 50689:2021

1.4 Symboly

ﬁ Iba na pouzitie vo vnutornych priestoroch

||| || Precitajte si navod na obsluhu

1.5 Vyhlasenie o zhode

Spolo¢nost Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. tymto vyhlasuje, Ze

C € radiové zariadenie typu RTD31TE je v sulade so smernicou
2014/53/EU. Uplné znenie EU vyhlasenia o zhode je k dispozicii
na tejto internetovej adrese: global .dreametech.com
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2. Prehlad produktu

2.1 Robot

Obr. A-1
1. Tlac¢idlo bodového cCistenia > Indikator stavu tlacidla

e Svieti bielou farbou: prebieha

* Stlacenim spustite bodove alebo sa dokoncilo Cistenie

Cistenie.
e Pulzuje bielou farbou: prebieha
2. Hlavny vypinac/tlacidlo Cistenia nabijanie (batéria nie je takmer
] vybita)
e StlaCenim a podrzanim na o . 5 .
3 sekundy spotrebié zapnete e Svieti oranzovou farbou: Cakanie
alebo vypnete. pri vybitej batérii alebo

. I . pozastavenie pri vybitej batérii
e Stlacenim spustite Cistenie po

zapnuti robota. e Pulzuje oranzovou farbou:
prebieha nabijanie (batéria je
3. Tlacidlo nabijacej stanice O takmer vybita)

e Stladenim odolete robot spat e Blika oranzovou farbou: chyba

do zakladnej stanice. 4. 3D Ciarovy laserovy snimac
e Stlacenim a podrzanim na 5. Kryt LDS
3 sekundy deaktivujete detsku
poistku. 6. Laserovy snimac vzdialenosti
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10.

1.
12.
13.

14,

(LDS)

Naraznik

Okno naraznika
Kryt

Otvor na automatické
vyprazdnovanie

Nabijacie kontakty
Konektory
Tlacidlo resetovania

e Stlacenim a podrZzanim na

3 sekundy obnovite tovarenské

nastavenia.

Indikator Wi-Fi

15.
16.

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.

Snimac okrajov
Snimace schodov
Snimac koberca
Bocna kefka

Hlavna kefka

Hlavné koliesko
Zostava MopExtend
VSesmeroveé koliesko
Ochranny kryt kefky
Hlavné koliesko
Svorky ochranného krytu kefky

Montazne otvory drziaka
mopovacej podlozky

na robote ho pozastavite.

Dreamehome.

e Ked robot Cisti alebo sa vracia, aby sa nabil, stlacenim [ubovolného tlacidla

e Detsku poistku je mozné aktivovat/deaktivovat prostrednictvom aplikacie

2.2 Nadoba na prach

o B~ W N

Filter
Rukovét filtra

Otvor na automatické vyprazdrovanie

Svorka krytu nadoby na prach
Svorka nadoby na prach
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6. Kryt nadoby na prach

2.3 Mopovacia zostava

Obr. A-3

1. Oblast pripevnenia mopovacej podlozky
2. Drziak mopovacej podlozky
3. Mopovacia podlozka
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2.4 Zakladna stanica

. Indikator stavu

—

e Svieti bielou farbou: zakladna
stanica je pripojena k zdroju
napajania

e Svieti oranzovou farbou:
vyskytla sa chyba zakladnej
stanice

2. Filter
3. Signalna oblast

4. Otvory na automatické
vyprazdrnovanie

5. Otvor vrecka na prach
6. Nabijacie kontakty

~N

. Otvor na ulozenie napajacieho
kabla

3. Priprava domacnosti

Port napajania
Kryt
. Nadrzka na pouzitu vodu

. Nadrzka na Cistu vodu

Kryt nddrzky na prach

. Umyvacia doska

Filter umyvacej dosky

. Nadstavec rampy
. Svorka nadrzky na vodu

Gula plavaka

. Svorka nadrzky na vodu

Vodna rurka

. Filter

Plavak

1. Pred Cistenim odstrante nestabilné, krehké, cenné a nebezpecné predmety,
ako aj kable, handricky, hracky, tvrdé a ostré predmety na zemi, aby sa do
nich robot nezaplietol, neposSkriabal ich alebo ich neprevratil a nespodsobil

Skodu.

2. Pred Cistenim polozte fyzicku zabranu na okraj schodov, aby sa zaistila

bezpecna a plynula ¢innost robota.

3. Otvorte dvere miestnosti ur€enej na Cistenie a polozte nabytok na vhodné
miesto, aby ste vytvorili viac priestoru.

4. Aby robot nevynechal miesta, ktoré je potrebné vycistit, nestojte pred
robotom, na prahu, v chodbe alebo na uzkych miestach.

10
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e Pri prvom pouziti robota ho pocas Cistenia sledujte a v€as odstrante
pripadné prekazky.

e Nevysavajte tvrdé predmety, ako napriklad kamene, ocelové guldécky a casti
hraciek, ale tiez ostré predmety, ako napriklad stavebny odpad, rozbité sklo
a klince, inak moze dbjst k poSkriabaniu dlazky.

n
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4. Pred pouzitim

4.1 Umiestnenie zakladnej stanice a pripojenie k elektrickej
zasuvke

Z3akladnu stanicu umiestnite na miesto, ktoré je ¢o najviac otvorené a ma
dobry signal Wi-Fi. Ponechajte dostatok priestoru, ako je znazornené na
obrazku, a odstrante vSetky predmety v zatienenej oblasti. Do zakladnej
stanice zasunte napajaci kabel a zapojte ho do zasuvky.

e Pevne zasunte napdjaci kabel smerom nahor, kym sa nerozsvieti indikator.

e Uistite sa, Ze Ziadne predmety neblokuju signalnu oblast.

e Ak chcete, aby mlaky vody nezamodili drevené podlahy alebo koberce,
zakladnu stanicu sa odporica polozit na dlazdice alebo mramorové podlahy.

C-1

4.2 InStalacia nadstavca rampy

® Pred pouzitim sa uistite, Ze je filter umyvacej dosky nainstalovany na svojom
mieste.

e Filter umyvacej dosky je mozné odstranit na vygistenie pocas beznej udrzby.

12
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\\/
<O
4 &=
¢ 2 i? S

Obr. C-2

4.3 Odstranenie ochrannych prvkov robota a inStalacia bocnej
kefky a mopovacej zostavy

(1) Svorka bocnej kefky

Obr. C-3

4.4 Pripojenie pomocou aplikacie Dreamehome

(1) Stlacenim a podrzanim tlaCidla napajania na robote na 3 sekundy ho
zapnete. Otvorte kryt robota a naskenujte QR kdd na robote alebo vyhladajte
.Dreamehome” v obchode s aplikdciami a stiahnite a nainStalujte aplikaciu.

(2) Otvorte aplikaciu Dreamehome, klepnite na ,Naskenovat QR kdd na
pripojenie” a znovu naskenujte ten isty QR kdd na robote, aby ste pridali
zariadenie. Podla pokynov dokon¢ite vytvorenie pripojenia Wi-Fi.

(D) Indikator Wi-Fi

e Pomaly blika: ¢aka sa na pripojenie
e Rychlo blika: pripaja sa

e Svieti: pripojené

(2 QR kod

13
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e Podporovana je len 2,4 GHz siet Wi-Fi.

e Ak chcete obnovit Wi-Fi, zopakujte krok (2) a potom postupujte podla
pokynov na dokon&enie pripojenia Wi-Fi.

e Po UspeSnom pripojeni zariadenia k domacej sieti Wi-Fi sa bude neustale
pokusSat o opatovné pripojenie v pripade vypadkov siete sp6sobenych
problémami, ako su nezaplatené faktury alebo vypadky pridu, aby sa po
obnoveni siete zabezpedil plynuly pouzivatelsky zazitok.

e Ak chcete zariadenie odpojit od siete Wi-Fi, na 3 sekundy stlac¢te a podrzte
tlacidlo reset na robote.

e V dosledku inovacii softvéru aplikacie sa skutoc¢na prevadzka moze LiSit od
pokynov v tejto prirucke. Postupujte podla pokynov na zaklade aktualnej
verzie aplikacie.

4.5 Pripojenie robota k zakladnej stanici

PoloZte robot na zakladnu stanicu tak, aby bola mopovacia zostava otocena
smerom k umyvacej doske. Potom zaznie hlasové oznamenie, ked sa robot
uspesne pripoji k zakladnej stanici. Po uplnom nabiti robota zostanu
indikatory stavu na robote a zakladnej stanici svietit 10 minut a potom sa
stlmia.

Pred prvym pouzitim robota sa odporuca uplne ho nabit. Ked sa robot neda

zapnut, pretoze je uplne vybita batéria, pripojte ho k stanici manualne, aby sa
nabil.

14
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Obr. C-5

4.6 Pridanie vody do nadrzky na cistu vodu

Vyberte nadrzku na Cistu vodu zo zakladnej stanice a nadrzku naplnte Cistou
vodou. Potom ju vlozte spéat do zakladnej stanice.

Do nadrzky na vodu nepridavajte hordcu vodu, pretoze nadrzka by sa mohla
zdeformovat.

C-6

Obr. C-6

15
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5. Navod na pouzitie

5.1 Zapnutie/vypnutie

Stlacenim a podrzanim tlacidla napdjania na 3 sekundy zapnete robot.
Indikator napdjania zostane svietit. Alebo umiestnite robota na zakladnu
stanicu tak, ze zarovnate nabijacie kontakty robota s kontaktmi zakladnej
stanice, a potom sa robot automaticky zapne a za¢ne sa nabijat. Ak chcete
robot vypnut, odsurte ho zo zakladnej stanice a na 3 sekundy pridrzte tlacidlo
napajania.

5.2 Rychle mapovanie

Po prvom nakonfigurovani siete podla pokynov v aplikacii rychlo vytvorte
mapu. Robot spusti mapovanie bez ¢istenia. Ked sa robot vrati na zakladnu
stanicu, proces mapovania bude dokonceny a mapa sa automaticky ulozi.

5.3 Pozastavenie/spanok

Ked je robot spusteny, stlaéenim lubovolného tlacidla ho pozastavite.

Ak je robot pozastaveny dlhSie ako 10 minut, automaticky prejde do rezimu
spanku. VSetky indikatory na robote zhasnu. Ak chcete robot prebudit, stlacte
lubovolné tlac¢idlo na robote alebo pouzite aplikaciu.

Ak sa robot pozastavi a poloZi na zakladnu stanicu, aktudlny proces Cistenia sa
ukonéi.

16
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5.4 Automatické obnovenie Cistenia

Ak je batéria takmer vybita, robot sa automaticky vrati na zakladnu stanicu,
aby sa nabil. Ked sa nabije na dostato€nu Uroven nabitia batérie, bude
pokracovat v nedokoncenych ulohach Cistenia.

Poznamka

Ak chcete pouzivat tuto funkciu, aktivujte ju v aplikacii.

5.5 Rezim Nerusit

Ked je robot nastaveny na rezim NeruSit (DND), robot nebude méct pokraCovat
v Cisteni. Rezim NerusSit je v rdmci predvolenych nastaveni deaktivovany vo
vyrobnom zavode. Pomocou aplikacie mozete rezim NerusSit aktivovat alebo
upravit obdobie neruSenia. Predvolené obdobie neruSenia je 22:00-8:00.

e Naplanované ulohy Cistenia sa vykonaju pocas obdobia neruSenia.

e Ked sa obdobie neruSenia skonéi, robot bude pokracovat v ¢isteni tam, kde
prestal.

5.6 Bodoveé Cistenie

Ked robot ¢aka, kratkym stlacenim tlacidla C° aktivujte rezim bodového
Cistenia. V tomto rezime robot vycisti Stvorcovu plochu 1,5 x 1,5 metra okolo
seba a po dokonceni bodového Cistenia sa vrati do svojho zaciatocného bodu.

5.7 Restartovanie robota

Ak robot prestane reagovat alebo sa neda vypnut, na 10 sekund stlacte
a podrzte hlavny vypinac, ¢im ho vynutenym spdésobom vypnete. Potom
stlacenim a podrzanim tlacidla napajania na 3 sekundy robot zapnite.
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5.8 Vysavanie a mopovanie

Po inStalacii mopovacej zostavy sa robot pri prvom pouZziti v rdmci
predvoleného nastavenia prepne do rezimu ,Vysavanie a mopovanie”. Ak
chcete nastavit rezim Cistenia, prejdite do nastaveni rezimu Cistenia v aplikacii
a zvolte z nasledujucich troch dalSich moznosti:

(1) Mopovanie po vysavani

(2 Vysavanie
(3) Mopovanie

1. Spustenie Cistenia

Stlacenim hlavného vypinaca na robote alebo pomocou aplikacie spustite
robot zo zakladnej stanice. Robot potom naplanuje optimalnu drahu Cistenia
a vykona ulohu Cistenia na zaklade vytvorenej mapy.

e Ak chcete zabezpedit, aby sa robot po Cisteni jednoducho vratil na zakladnu
stanicu, odporuca sa, aby robot zadinal zo zakladnej stanice.

e Skor ako robot zaGne mopovat, vyCistia sa mopovacie podlozky. Budte
trpezlivi a pockaijte.

e Zakladnu stanicu, nadrzku na ¢istu vodu, nadrzku na pouzitu vodu ani filter
umyvace]j dosky pocas prevadzky nepresuvajte.

e Na zabranenie obareniu sa nedotykajte vyvodu vody pocas prevadzky
zakladnej stanice.

2. Automatické umyvanie mopu

Pri Cisteni sa robot automaticky vrati na zakladnu stanicu, aby sa umyli
mopovacie podlozky, na zaklade frekvencie ¢istenia mopovacich podloziek
zadanej v aplikacii. Zakladna stanica automaticky doplni nadrzku na vodu
robota a ten bude pokracovat v isteni.

3. Automatickeé vyprazdnenie nadoby na prach a umytie a vysuSenie
mopovacich podloziek

Ked robot dokoné&i ulohu €istenia a vrati sa do zakladnej stanice, aby sa nabil,
zakladna stanica automaticky vyprazdni nadobu na prach a potom umyje
a vysuSi mopovacie podlozky.
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e Ak je funkcia automatického vyprazdnovania vypnuta v aplikacii, zakladna
stanica nebude automaticky vyprazdriovat nddobu na prach.

e Zakladna stanica vyprazdni nadobu na prach podla nastavenia v aplikacii.

4. Cistenie nadrzky na pouziti vodu
Ked robot dokoné&i svoju ulohu, vycistite nadrzku na pouzitu vodu, aby sa
nesiril zapach.

6. Bezna udrzba

6.1 Sucasti

Ak chcete robot zachovat v dobrom stave, odporuca sa oboznamit sa s idajmi
o pouzivani prisluSenstva v aplikacii alebo s tabulkou beznej udrZzby niZSie.

Sucast Frekvencia udrzby Obdobie vymeny
Nadrzka na pouzitu vodu Po kazdom pouziti /
Nadrzka na ¢istu vodu Raz za 2 tyZzdne /
Hlavna kefka Raz za 2 tyzdne Kazdych
6 az 12 mesiacov
Filter nadoby na prach Raz za 2 tyzdne Kazdych
3 az 6 mesiacov
Bocna kefka Raz za 2 tyzdne Kazdych
3 az 6 mesiacov
Drziaky mopovacej Raz za 2 tyzdne /
podlozky
Filter umyvacej dosky Raz za 1az 2 mesiace /
Signalna oblast zdkladnej | Raz za mesiac /
stanice
Nabijacie kontakty Raz za mesiac /
Otvory na automatickeé Raz za mesiac /
vyprazdfnovanie
VSesmerové koliesko Raz za mesiac /
Snimac okrajov Raz za mesiac /
Laserovy snimac Raz za mesiac /
vzdialenosti (LDS)
Snimac koberca Raz za mesiac /
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Sucast Frekvencia udrzby Obdobie vymeny
Snimace schodov Raz za mesiac /
Okno naraznika Raz za mesiac /
Naraznik Raz za mesiac /
Dolna Cast robota Raz za mesiac /
Nadoba na prach Cistenie podla potreby | /
Hlavné kolieska Cistenie podla potreby | /
Vrecko na prach / Kazdé
2 az 4 mesiace
Mopovacie podlozky / Kazdé
1az 3 mesiace

Frekvencia udrzby a vymeny zavisi od skuto¢ného pouzivania. Ak déjde
k vynimke v désledku osobitnych okolnosti, odporica sa okamzita udrzba
alebo vymena.
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6.2 Filter umyvacej dosky
1. Po skonceni Cistenia mopovacej podlozky vyberte robot a odstrante filter
umyvacej dosky.

2. Filter umyvacej dosky oplachnite ¢istou vodou, utrite ho a potom ho opét
vlozte do umyvacej dosky.

3. Pomocou aplikacie alebo stlacenim tlacidla {0 vratte robot do zakladnej
stanice, alebo robot vratte spat manualne.

Pocas Cistenia nevracajte robot na zakladnu stanicu.

6.3 Vrecko na prach

1. Vyberte kryt nadrzky na prach a zahodte vrecko na prach.

Potiahnutim rukovati nahor sa vrecko utesni, aby sa z neho nahodne

nevysypal prach a necistoty.

2. Suchou handric¢kou odstrante prach a necistoty z filtra.
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3. VloZte nové vrecko na prach.

4. Znova vlozte kryt nadrzky na prach.

6.4 Nadrzka na pouzitu vodu

1. Vyberte nadrzku na pouzitu vodu, otvorte jej kryt a vylejte pouzitu vodu.

2. Oplachnite nadrzku na pouzitu vodu ¢istou vodou a pomocou vhodného
nastroja vycistite vnutornu stenu nadrzky na pouzitu vodu.

Poznamka

Gula plavaka v nadrzke na pouzitl vodu predstavuje pohyblivd sucéast. Pri jej
Gisteni nepouzivajte prilis velku silu, aby ste ju neposSkodili.

E-3
O] ®
00 \

Obr. E-3

6.5 Hlavna kefka

1. ZatlaCenim svoriek ochranného krytu kefky dovnutra vyberte ochranny kryt
kefky a vytiahnite kefku z robota.

2. Vytiahnite kryty kefky na oboch jej koncoch, ako je znazornené na obrazku.
Pomocou vhodného nastroja na Cistenie odstrante vlasy zapletené v kefke.
Znova nasadte kryty kefky na oboch jej koncoch a potom znova vloZzte
kefku. Zatlacenim na ochranny kryt kefky ho nechajte zapadnut na miesto.
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Obr. E-4

6.6 Bocna kefka

Vyberte a vycistite bocnu kefku.

Obr. E-5

6.7 Usesmerové koliesko

Poznamka

e Na oddelenie ndpravy a pneumatiky vSesmeroveého kolieska pouzite nastroj,
ako napriklad maly skrutkovac&. Nepouzivajte nadmernu silu.

e Oplachnite vSesmerové koliesko pod te¢ucou vodou a po Uplnom vysuseni
ho vloZte spéat.
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Obr. E-6

6.8 Drziaky mopovacej podlozky

Vyberte a vycistite drziaky mopovacej podlozky.

6.9 Mopovacie podlozky

Ak chcete vymenit mopovacie podlozky, vyberte ich z drZziakov mopovacej
podlozky.

Obr. E-8
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6.10 Nadoba na prach a filter

1. Otvorte kryt robota a stlacenim svorky nadoby na prach vyberte nadobu na
prach.

2. Otvorte kryt nddoby na prach, vyberte filter a potom vyprazdnite nadobu na
prach podla znazornenia na obrazku.

3. Jemnym poklepanim na kés filtra odstrante necistoty.

NepokusSajte sa Cistit filter kefkou, prstom alebo ostrymi predmetmi, aby
nedoSlo k poSkodeniu.

4. Oplachnite nadobu na prach a filter vodou a pred opatovnym vlozenim ich
uplne vysuste.

Poznamka

e Nadobu na prach a filter oplachujte len ¢istou vodou. Nepouzivajte Cistiaci
prostriedok.

e Nadobu na prach a filter pouzivajte az po uplnom vysuseni.

GD
@
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6.11 Snimace robota

Utrite snimace robota méakkou suchou handri¢kou, ako je znazornené na
obrazku:

Laserovy snimac vzdialenosti (LDS)
Okno naraznika

Naraznik

Snimac okrajov

Snimace schodov

A

Snimac koberca

Mokra handricka moze poSkodit citlivé prvky v ramci robota a zakladnej

stanice. Na Cistenie pouzivajte suchu handric¢ku.

Obr. E-10

6.12 Nabijacie kontakty a signalna oblast

Nabijacie kontakty a signalnu oblast vycistite makkou suchou handric¢kou.
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6.13 Otvory na automatické vyprazdnovanie

Otvory na automatické vyprazdnovanie robota a zakladnej stanice vycCistite
makkou suchou handrickou.

Obr. E-12

6.14 Batéria

Robot obsahuje vysokovykonny litium-iénovy akumulator. Uistite sa, zZe
batéria je vzdy dostato€ne nabita na kazdodenné pouzivanie, aby sa zachoval
optimalny vykon batérie. Ak sa robot dlhSi ¢as nepouziva, vypnite a odlozte
ho. Ak chcete zabranit poSkodeniu v désledku nadmerného vybitia, robot
nabite aspon raz za tri mesiace.

7. RieSenie problémov

Problém RieSenie

Robot sa neda zapnut.
e Batéria je malo nabita. Nabite robot na
zakladnej stanici a skiste to znova.

e Teplota batérie je priliS vysoka alebo priliS nizka.
Odporuca sa pouzivat robot v prostredi
s okolitou teplotou nad 0 °C a pod 40 °C.
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Problém

RieSenie

Robot sa nenabija.

e Zakladna stanica nie je pripojena k zdroju
napajania, uistite sa, ze oba konce jej
napajacieho kabla su spravne zapojené.

e Kontakt medzi nabijacimi kontaktmi na
zakladnej stanici a robote je zly, oCistite
nabijacie kontakty.

e Skontrolujte, ¢i sa na konektoroch robota
nenachadza cudzi predmet, a ak ano, odstrante
ho.

Robot sa nemoéze

pripojit k sieti Wi-Fi.

e Heslo siete Wi-Fi je nespravne. Uistite sa, zZe
heslo pouzité na pripojenie k sieti Wi-Fi je
spravne.

e Robot nepodporuje 5 GHz pripojenie Wi-Fi.
Uistite sa, Ze robot je pripojeny k 2,4 GHz
pripojeniu Wi-Fi.

e Signal Wi-Fi je slaby. Uistite sa, zZe robot sa
nachadza na mieste s dobrym pokrytim Wi-Fi.

e Robot nemusi byt pripraveny na konfiguraciu.

Zatvorte a znova otvorte aplikaciu a potom to
skuste znova podla pokynov.
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Problém

RieSenie

Robot nemoze najst
zakladnu stanicu
a vratit sa na nu.

e Draha na navrat na nabitie je zablokovana,
napriklad zatvorenymi dverami.

e Zakladna stanica je odpojena od zdroja
napajania alebo bola premiestnena, ked na nej
robot nebol. Pripojte zakladnu stanicu k zdroju
napajania alebo polozte robot na zakladnu
stanicu, aby sa nabil.

e \/ okoli zakladnej stanice sa nachadza prili$ vela
prekazok. Polozte zakladnu stanicu na viac
otvorenu plochu.

e Premiestnenie robota moze sposobit, Ze znova
urci svoju polohu, pricom ak opatovné urcenie
polohy zlyha, robot znova vytvori mapu. Ak sa
robot nachadza prili$ daleko od zakladnej
stanice, nemusi byt schopny sa sam
automaticky vratit, pricom v takom pripade
bude potrebné polozit robot na zakladnu stanicu
manualne.

e Utrite signdlnu oblast na zakladnej stanici, aby
sa odstranil prach alebo necistoty.

Robot uviazol pred

zakladnou stanicou
anemoze sananu

vratit.

e Skontrolujte, i je po oboch stranach alebo pred
zakladnou stanicou dostatok priestoru, aby
robot nebol zablokovany.

e Robot sa mdZe kizat, ak je podlaha pred
zakladnou stanicou prilis mokra. V takom
pripade odstrante prebytocnu vodu a potom to
skuste znova.

e Odporuca sa premiestnit zakladnu stanicu na
iné miesto a skusit to znova.

e Uistite sa, Ze nadstavec rampy je nainStalovany
spravne.
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Problém

RieSenie

Robot sa neda vypnut.

Robot sa neda vypnut, ked sa nabija. Odporuca
sa premiestnit robot zo zakladnej stanice

a potom ho podrzanim hlavného vypinaca
stlacéeného na 3 sekundy vypnut.

Ak sa robot neda vypnut predchadzajicim
krokom, stlac¢enim a podrzanim hlavného
vypinaca na 10 sekund robot vynutenym
spdsobom vypnete. Ak problém pretrvava,
kontaktujte oddelenie popredajného servisu.

Nabijanie je pomalé.

Ak je batéria robota takmer vybita, jeho uplné
nabitie trva priblizne 4 hodiny.

Ak robot pouzivate pri teplotach mimo urceného
rozsahu, rychlost',nabl'jania sa automaticky
znizi, aby sa predlzila Zivotnost batérie.

Nabijacie kontakty robota aj zakladnej stanice
moZzu byt znecistené, utrite ich suchou
handri¢kou.

Ked je robot
v prevadzke, zvySuje
sa hlu¢nost.

Skontrolujte, Ci nie je upchaty filter nadoby na
prach. Ak ano, vycistite ho alebo ho vymerite.

V hlavnej kefke alebo nadobe na prach méze byt
zachyteny tvrdy predmet. Skontrolujte
a odstrante pripadny tvrdy predmet.

V hlavnej kefke alebo bo¢nej kefke moze byt
nieco zapletené. Skontrolujte a odstrante
pripadné cudzie predmety.

Prepnite rezim nasavania na Standardny alebo
tichy.

Robot sa pohybuje bez
toho, aby dodrziaval
nastavenu drahu.

Pred pouzitim robota by sa mali upratat
predmety, ako napriklad napajacie kable
a papuce.

P,ri praci na mokrych a klzkych povrchoch sa
klze hlavné koliesko. Pred pouzitim robota sa
odporuca mokré miesta vysusit.

Utrite okienko naraznika na robote Cistou
makkou handri¢kou, aby bolo Cisté a nebolo
zakryté.
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Problém

RieSenie

Robot vynechava
miestnosti ur¢ené na
Cistenie.

e Uistite sa, Ze dvere miestnosti urCenych na
Cistenie su otvorené.

e Miesto pred miestnostou uréenou na Cistenie
moze byt mokré a klzké, v désledku ¢oho sa
robot kiZe a pracuje nezvy&ajne. Pred pouzitim
robota skuste podlahu vysusit.

Robot po nabiti

nepokracuje v Cisteni.

e Uistite sa, Ze robot nie je nastaveny na rezim
NeruSit, ktory mu znemoznuje pokracovat
v Cisteni.

e Robot nebude pokracovat v €isteni, ak ho
manualne polozite na zakladnu stanicu alebo
ho odoSlete na nabijanie prostrednictvom
aplikacie alebo tlacidla O.

Stanica nedokaze
automaticky
vyprazdnit nadobu na
prach.

e Skontrolujte, €i vrecko na prach v nadrzke na
prach nie je plné.

e Ak vrecko na prach nie je plné, skontrolujte, Ci
sa pri otvoroch na automatické vyprazdnovanie
robota, zakladnej stanice alebo nadoby na
prach nenachadza prekazka. Ak ano, v€as
vyCistite zablokovanu sucast.

Hladina vody
v umyvacej doske je
nezvycajna.

e Skontrolujte, Ci tesnenie na nadrzke na pouzitu
vodu nie je uvolnené alebo nainStalované
nespravne, a ak ano, manualne ho upravte. Ak
problém pretrvava, kontaktujte tim
popredajného servisu.

e Jemne zatlaCte na nadrzku na pouzitd vodu, aby
ste sa uistili, Ze je nainStalovana spravne.

e (Qdstrante filter umyvacej dosky a skontrolujte,
¢i nie je zablokovany odtok odpadovych vod,
a vydcistite ho.

e Skontrolujte Cistiaci roztok. Nepridavajte ziadnu
tekutinu okrem oficialne schvaleného
Cistiaceho roztoku.
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Problém RieSenie

Drziak mopovace;j

podlozky je e \/lyberte drziak mopovacej podlozky,

nezvycajne vyvyseny. skontrolujte, ¢i v iom neuviazol akykolvek cudzi

predmet, a skuste reStartovat robot. Ak problém
pretrvava, kontaktujte tim popredajného

servisu.
Pod nadrzkou na Cistu
vodu alebo v okoli e Privyberani nadrzky na ¢istd vodu moze ¢ast
tesnenia sa nachadza vody v rurke zostat pod nadrzkou alebo v okoli
voda. tesnenia. Je to bezné. Utrite ju suchou
handrickou.

8. Technické udaje

8.1 Robot
Model RTD31TE
Cas nabijania Priblizne 4 hodiny
Menovité napatie 14,4V
Menovity vykon 75 W
Prevadzkova frekvencia 2400-2483,5 MHz
Maximalny vystupny vykon <20dBm

Pri beznom pouzivani tohto zariadenia by sa mala udrziavat vzdialenost
najmenej 20 cm medzi anténou a telom pouzivatela.
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8.2 Zakladna stanica

Model RCDEO0401

Menovity vstup 220-240V, 50-60 Hz
Menovity vystup 20V, 2A

Menovity vykon (poCas vysypavania 700 W

prachu)

Menovity vykon (pocCas Cistenia) 40 W

Menovity vykon (poCas nabijania 87 W

a susenia)

Menovity vykon (poC€as nabijania a su8enia) je ur¢eny na zaklade hodnoty
prikonu po€as obdobia plného zatazenia (okolita teplota 23 °C + 2 °C).

8.3 Nabijatelna litium-ionova batéria

Model R2412-4S2P-MMBK/
R2412-4S2P-FMTEV

Typ Litium-idnova

Pocet 1

Menovita kapacita 4,8 Ah

8.4 Spotreba v pohotovostnom rezime

Zakladna stanica/nabijaci dok
Spotreba energie v pohotovostnom rezime: < 0,5 W (do 15 minut po tom, ¢o
robot opusti zékladnu stanicu/nabijaci dok)

Robot a zakladna stanica/nabijaci dok

Spotreba energie v pohotovostnom rezime pri pripojeni na siet: <2 W (do
20 minut po uplnom nabiti akumulatora robotického vysavaca)

Spotreba energie v pohotovostnom rezime: < 0,5 W (do 20 minut po uplnom
nabiti akumulatora robotického vysavaca)

9. Likvidacia a demontaz batérie

Vstavana litium-ionova batéria obsahuje latky, ktoré su nebezpecné pre
Zivotné prostredie. Batériu pred likvidaciou musi demontovat kvalifikovany
technik a musi sa zlikvidovat v prisluSnom recyklac¢nom zariadeni.
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e batéria sa pred likvidaciou musi vybrat zo spotrebica,

e pred vybratim batérie musi byt spotrebi¢ odpojeny od elektrickej siete,

e batériu treba zlikvidovat bezpecnym spdsobom.

Pred vybratim batérie odpojte napajanie a batériu o najviac vybite.
Nepotrebné batérie by sa mali zlikvidovat vo vhodnom recyklaénom zariadeni.
Nevystavujte prostrediu s vysokou teplotou, aby ste predisli riziku vybuchu.
Pri neSetrnom zaobchadzani mo6ze z batérie vytiect kvapalina. V pripade
zasiahnutia oplachnite zasiahnuté miesto vodou a vyhladajte lekarsku pomoc.

9.1 Pokyny na demontaz

1. Prevratte robot, pomocou vhodného nastroja odstrante skrutky na zadnej
strane robota a potom odstrarnte kryt.

2. Odpojte svorky medzi batériou a doskou ploSnych spojov a vyberte batériu.

9.2 Informacie o OEEZ

1<

Dovozca

VSetky vyrobky s tymto symbolom sa povazuju za odpad

z elektrickych a elektronickych zariadeni (OEEZ podla smernice
2012/19/EU), ktory sa nesmie mie3at s netriedenym domovym
odpadom. Preto chrante ludské zdravie a Zivotné prostredie
odovzdanim odpadového zariadenia urcenému zbernému
miestu na recyklaciu odpadovych elektrickych a elektronickych
zariadeni, ktoré je na tuto ¢innost opravnené statom alebo
miestnymi organmi. Spravna likvidacia a recyklacia poméze
predchadzat potencialnym negativnym désledkom na Zivotné
prostredie a ludské zdravie. Ak chcete ziskat dalSie informacie
o mieste a o podmienkach tychto zbernych miest, obratte sa na
pracovnika montaze alebo na miestne organy.

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.sk
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Felmoso robotporszivo automatikus dritéssel és
a felmosodbetétek dntisztitasaval

Felhasznaloi kézikdnyv

A kézikdnyvben szerepl6 illusztracidk csak tajékoztatd jelleglek.
A tényleges termék az iranyado.
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Hasznalati utmutaté

1. Biztonsagi informaciok

A készllék nem megfelel§ hasznalatabdl eredd aramiités, tliz vagy sérilés
elkerllése érdekében a készlilék hasznalata elétt olvassa el figyelmesen
a hasznalati utmutatot, és 6rizze meg azt a késébbi hasznalatra.

1.1 Felhasznalasi korlatozasok

e Ezt a terméket 8 évesnél fiatalabb gyermekek, valamint csékkent fizikai,
érzékszervi vagy szellemi képességekkel él6, illetve korlatozott
tapasztalattal és ismeretekkel rendelkezd személyek nem hasznalhatjak
szul6 vagy gondvisel6 felligyelete nélkil a biztonsagos mikddés
biztositasa és a kockazatok elkertilése érdekében. A tisztitast és
karbantartast felligyelet hidnyaban gyermekek nem végezhetik.

e A készlléket csak a hozza mellékelt tapegységgel szabad hasznalni.

e Ez a készililék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeket csak
szakképzett személyek cserélhetnek ki.

e Tegye szabaddg a takaritani kivant tertletet. Gyermekek nem jatszhatnak
a készulékkel. Ugyeljen arra, hogy a gyerekek és a haziallatok biztonsagos
tavolsagban legyenek a robottdl, mikézben az mikodik.

e Ne telepitse, toltse vagy hasznalja a készlléket fird6szobakban vagy
medence kdrnyékén.

e Ez a termék kizardlag otthoni kérnyezetben torténé padlétisztitasra szolgal.
Ne hasznalja kultéren, nem padlofelileteken, illetve kereskedelmi vagy
ipari kérnyezetben.

e Gydzddjon meg arrdl, hogy a késziilék megfelel kdrnyezetben és
megfeleléen mUikddik. Ellenkezd esetben ne hasznalja a késziiléket.

e Ha a tapkabel megsérilt, azt a gyartétol vagy annak szervizétél
beszerezhetd, specialis kabellel vagy szerelvénnyel kell helyettesiteni.

¢ Ne hasznalja a robotot a talajszint félé fliggesztett, véd6korlat nélkuli
terlleten.

e Ne helyezze a robotot fejjel lefelé. Ne hasznalja az LDS burkolatot, a robot
burkolatat vagy az titkdz6t a robot fogantyujaként.

e A robotot olyan kérnyezetben hasznalja, ahol a kdrnyezeti hdmérséklet
0 °C és 40 °C kozotti tartomanyban van. Ugyeljen arra, hogy a padlon ne
legyen folyadék vagy ragacsos anyag.

e A vonszolashdl ered6 karok vagy sérilések elkerllése érdekében
a készulék tzemeltetése eldtt tavolitson el minden szabadon heverd
targyat a padlordl, és tavolitsa el a takaritasi utvonalon lévd vezetékeket
vagy haldzati kabeleket.
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Tavolitsa el a térékeny vagy apro targyakat a padlérdl, nehogy a robot
beléjik Utk6zzon és kart tegyen bennik.

Tartsa tavol a hajat, az ujjakat és mas testrészeket a robot szivényilasatol.
Tartsa a tisztitdeszkozt gyerekekt6l tavol.

Ne Gzemeltesse a késziiléket olyan helyiségben, ahol csecsemd§ vagy
gvermek alszik.

Ne helyezzen gyermekeket, haziallatokat vagy barmilyen targyat a robot
tetejére, fliggetlendl attél, hogy az allé vagy mozgd allapotban van.

A tisztavizes tartalyba csak tiszta viz és a hivatalosan jovahagyott
tisztitdoldat tolthetd. Ne adjon hozza mas folyadékot, példaul alkoholt vagy
fertdtlenitGszert. A tisztitdoldat és a tiszta viz aranya ellenérizhetd

a tisztitdoldatos palackon. Tartsa a tisztitdoldatot gyermekektdl tavol.

Ne hasznalja a robotot égd targyak feltakaritasara. Ne hasznalja a robotot
gyulékony vagy éghetd folyadékok, mard gazok, illetve higitatlan savak
vagy olddszerek felszedésére.

Ne porszivozzon fel kemény vagy éles targyakat. Ne hasznalja a készuléket
olyan targyak felszedésére, mint példaul kévek, nagy papirdarabok vagy
barmilyen olyan targy, amely eltdmitheti a készliléket.

A készUlék tisztitdsa vagy karbantartasa el6tt a csatlakozodugot ki kell
hdzni a konnektorbal.

Ne torélje le a robotot vagy a bazisallomast nedves térl6kenddvel, és ne
Oblitse le azokat semmilyen folyadékkal. A moshaté alkatrészek tisztitasa
utan teljesen szaritsa meg az alkatrészeket, miel6tt visszaszerelné és
hasznalna 6ket.

Kérjik, hogy a terméket a hasznalati utmutatdban talalhaté utasitasoknak
megfeleléen hasznalja. A felhasznald felel6s minden olyan veszteségért
vagy karért, amely a termék nem megfelel6 hasznalatabdl ered.

1.2 Akkumulatorok és toltés

FIGYELMEZTETES: Ne téltse Ujra a nem Ujratdlthetd akkumulatorokat.

Ne hasznaljon harmadik félt6l szarmazé akkumulatort vagy bazisallomast.
A robot csak az RCDE0401 tipusu bazisallomassal hasznalhato.

Ne probalja meg sajat maga szétszerelni, javitani vagy mddositani az
akkumulatort vagy a bazisallomast.

Ne helyezze a bazisallomast héforrasok kbzelébe.

A bazisallomas toltéérintkezdit ne tordlje le nedves kézzel vagy nedves
térlékenddvel.



Hasznalati utmutaté

e A hasznalt akkumulatorok artalmatlanitasat az el6irasoknak megfelel6en
végezze. Az elhasznalddott akkumulatorokat a megfeleld ujrahasznositd
létesitményben kell artalmatlanitani.

e Ha a tapkabel megséril vagy elszakad, azonnal hagyja abba a késziilék
hasznalatat, és forduljon az tigyfélszolgalathoz.

e Ugyeljen arra, hogy a robot szallitas kozben ki legyen kapcsolva, és
lehetbleg az eredeti csomagolasban tarolja.

e Ha arobotot hosszabb ideig nem hasznalja, tdltse fel teljesen, majd
kapcsolja ki, és tarolja szaraz, hivos helyen. Legalabb 3 havonta egyszer
toltse fel a robotot, hogy elkeriilje az akkumulator tulzott lemeriilését.

1.3 Lézeres biztonsagi informacidk

A termékben talalhato lézeres érzékelé megfelel az IEC 60825-1:2014/
EN 60825-1:2014/A11:2021 szabvany elGirasainak az 1. osztalyu
lézertermékekre vonatkozéan. Hasznalat kézben ne nézzen kdzvetleniil
a lézersugarba.

— 1. 0SZTALYU LEZERTERMEK
H@ 1 ‘ FOGYASZTOI LEZERTERMEK
EN 50689:2021

1.4 Szimbdolumok

ﬁ Kizardlag beltéri hasznalatra

||| || Olvassa el a kezelGi kézikdnyvet

1.5 Megfeleldségi nyilatkozat

A Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. ezennel kijelenti, hogy az
RTD31TE tipusu radidberendezés megfelel a 2014/53/EU

C € iranyelvnek. Az EU-megfeleldségi nyilatkozat teljes szdvege
a kovetkez6 internetcimen érhetd el: global.dreametech.com
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2. Termékattekintés

2.1 Robot

1. Célzott takaritas gomb C:

e Nyomja meg a célzott takaritas

megkezdéséhez.

2. Tapkapcsold / Takaritds gomb

e Arobot be- vagy

A-1. dbra

Gomb allapotjelzé

kikapcsoldasahoz nyomja meg és

tartsa lenyomva 3 masodpercig.
e A robot bekapcsolasa utan

nyomja meg réviden a takaritas

elinditasahoz.
3. Dokkolas gomb O™

e Nyomja meg a robot
bazisallomasra vald
visszakilldéséhez.

e Nyomja meg és tartsa lenyomva
3 masodpercig a gyerekzar

feloldasahoz.

Folyamatos fehér: Takaritas
folyamatban vagy befejezddo6tt

Pulzalo fehér: Toltés (nem
alacsony toltottségl
akkumulator)

Folyamatos narancssarga:
Varakozas vagy szlneteltetett
mukodés alacsony
akkumulatortoltottség esetén

Pulzald narancssarga: Toltés
(alacsony toltottséga
akkumulator)

Villog6 narancssarga: Hiba

4. 3D vonallézeres érzékeld

5. LDS fedél
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0 © g O

10.
. Tolt6érintkezdk
12.
13.

14.
15.

Lézeres tavolsagérzékeld (LDS) 16. Szakadékérzékeldk
Utk6z6 17. Szényegérzékeld
UtkozGablak 18. Oldalsé kefe

Fedel 19. Fékefe

Automatikus uritésu szell6zdnyilas 20. E6kerék

21. MopExtend egység
22. 360 fokban forgathat6 kerék

_ ) 23. Kefevedd
e Nyomja meg és tartsa lenyomva

3 méasodpercig a gyari 24. Fokerek
beallitdsok visszaallitdsahoz. 25

Csatlakozok
Reset gomb

. Kefevédé rogzitékapcsai
Wi-Fi jelzoteny 26. Rogzit6lyukak a felmosdbetét
Peremérzékeld tartéjahoz

Megjegyzés

e Arobot barmelyik gombjanak megnyomasaval sziineteltetheti a robot
mikddését a takaritas vagy a téltéshez valé visszatérés kdzben.

e A gverekzar a Dreamehome alkalmazas segitségével kapcsolhaté be/ki.

2.2 Porgyuijté tartaly

oo bk D =

Sz(ré

Szdréfogantyu

Automatikus uritésd szell6z6ényilas
Porgydjté tartaly fedelének rdogzitkapcsa
Porgydjté tartaly rogzit6kapcsa

Porgydjté fedele



Hasznalati utmutaté

2.3 Felmosoegység

A-3

A-3. dbra

1. Felmosdbetét rogzitési tertilete
2. Felmosodbetét tartékonzolja

3. Felmosdbetét

2.4 Bazisallomas

A-4. dbra
1. Allapotjelz6 9. Fedél
e Folyamatos fehér: 10. Szennyviztartaly
A bazisallomas csatlakozik 11. Tisztavizes tartély

a tapellatashoz

e Folyamatos narancssarga: Hiba
van a bazisallomason

12. Portartaly fedele
13. Mosaétalca

v 14. Mosotalca szlrGje
2. Szuro

3. Jeladasi teriilet 15. RAmpabovité lemez

16. Viztartaly régzitékapcsa

4. Automatikus uritésu )
szell6z6nyilasok 17. Uszdgolyo
5. Porzsak nyilasa 18. Viztartaly régzitGkapcsa
6. Tolt6érintkezbk 19. Vizcsé
7. Tapkabel tarolorekesze 20. Sz(ir6
8. Tapcsatlakoz6 21. Usz6
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3. Elokésziiletek otthona takaritasahoz

1. A takaritas megkezdése el6tt tavolitsa el az instabil, torékeny, értékes vagy
veszélyes targyakat, és szedje 6ssze a foldon lévo kabeleket, ruhakat,
jatékokat, kemény és éles targyakat, hogy elkerilje, hogy a robot
belegabalyodjon ezekbe, megkarcolja vagy felboritsa azokat, és karokat
okozzon.

2. A takaritas megkezdése el6tt helyezzen fizikai akadalyt a lépcsd szélére,
hogy biztositsa a robot biztonsagos és zOkkendmentes mikodését.

3. Nyissa ki a takaritani kivant helyiség ajtajat, és helyezze el a butorokat ugy,
hogy minél tébb hely maradjon szabadon.

4. Annak érdekében, hogy a robot ne hagyjon ki tisztitand¢ terileteket, ne
alljon a robot elg, illetve ne alljon meg el6tte a kiisz6bdn, folyosdn vagy
szlk helyeken.

Megjegyzés

e Arobot elsd hasznalatakor takaritas kézben kdvesse a robotot, hogy id6ben
eltavolithassa az esetleges akadalyokat.

e Ne porszivézzon fel kemény targyakat, példaul kéveket, acélgolydkat és
jatékalkatrészeket, vagy éles targyakat, példaul épitési tormeléket, torott
Uveget és szogeket, mert a padlé megkarcolddhat.

B. dbra

10
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4. Hasznalat elott

4.1 Helyezze el a bazisallomast, és csatlakoztassa egy
elektromos haldzati aljzathoz

Helyezze a bazisallomast olyan helyre, amely a lehetd legnyitottabb, és ahol
biztositott a Wi-Fi-jelek jo vétele. Hagyjon elegend6 helyet az abran lathato
maodon, és tavolitsa el az arnyékolt tertileten lévd targyakat. Illessze be

a tapkabelt a bazisallomasba, és csatlakoztassa azt az aljzatba.

Megjegyzés

e Szorosan illessze a helyére a tapkabelt felfelé, amig a jelz6fény vilagitani
nem kezd.

e Gy6z6djon meg arrél, hogy semmilyen targy nem akadalyozza a jeladasi
terlletet.
e Annak elker(ilése érdekében, hogy a vizfoltok dtnedvesitsék a fapadlét vagy

a sz6nyeget, ajanlott a bazisallomast csempézett vagy marvanypadldora
helyezni.

4.2 Szerelje fel a bazisallomas rampabdvité lemezét

Megjegyzés

e Hasznalat el6tt gy6z6djon meg réla, hogy a mosdtalca szlr6je be van
szerelve a helyére.

e A mosd6talca szlréje rutinszerl karbantartaskor tisztitas céljabol
eltavolithatd.

n
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C-2 T

WSS~ T

4.3 Tavolitsa el a robot véddelemeit, és szerelje be az oldalséd
kefét és a felmosodegységet

(1) Oldals6 kefe rogzitékapcsa

C-3. dbra

4.4 Kapcsoldodas a Dreamehome alkalmazashoz

(1) Nyomja le és tartsa lenyomva a bekapcsolé gombot 3 masodpercig a robot
bekapcsolasahoz. Nyissa fel a robot fedelét, és olvassa be a roboton talalhato
QR-kddot, vagy keressen ra a ,Dreamehome” kifejezésre az
alkalmazasboltban az alkalmazas letéltéséhez és telepitéséhez.

(2) Nyissa meg a Dreamehome alkalmazast, koppintson a ,QR-kdd beolvasasa
a csatlakozashoz" lehetdségre, majd a roboton lév6 azonos QR-kddot
szkennelje be ujra a készllék hozzaadasahoz. Kbvesse az utasitasokat

a Wi-Fi-haldzathoz valo csatlakozas befejezéséhez.

(D) Wi-Fi jelz6fény

e Lassan villog: Csatlakozasra var
e Gyorsan villog: Csatlakozas

e Vilagit: Csatlakoztatva

12
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2) QR-kod

Megjegyzés

Kizardélag a 2,4 GHz-es Wi-Fi tdmogatott.

A Wi-Fi-kapcsolat visszaallitdsahoz ismételje meg a (2.) lépést, majd
kévesse az utasitasokat a Wi-Fi-kapcsolat létrehozasanak befejezéséhez.

Miutdn a készlilék sikeresen csatlakozott az otthoni Wi-Fi-halézathoz,
folyamatosan probal ujrakapcsolédni haldzati zavarok esetén (pl. kifizetetlen
szamla vagy aramkimaradas miatt), hogy a haldzat helyreallitasakor
zOkken6mentes legyen a felhasznaldi élmény.

Ha szeretné levalasztani a késziiléket a Wi-Fi-haldézatrdl, nyomja meg és
tartsa lenyomva a robot Reset gombjat 3 masodpercig.

Az alkalmazas frissitése miatt a tényleges muiveletek eltérhetnek a jelen
kézikdnyvben szerepl§ utasitasoktol. Kdvesse az aktualis
alkalmazasverziénak megfelel§ utasitasokat.

4.5

Csatlakoztassa a robotot a bazisallomashoz

Helyezze a robotot a bazisallomasra ugy, hogy a felmosdegység a mosotalca
felé nézzen. Ezutan egy hangjelzés hallhatd, amikor a robot sikeresen
csatlakozik a bazisallomashoz. Miutan a robot teljesen felt6lt6dott, a robot és
a bazisallomas allapotjelzdi 10 percig vilagitanak, majd elhalvanyulnak.

Megjegyzés

Javasoljuk, hogy a robotot az els§ hasznalat el6tt teljesen téltse fel. Ha az
akkumulator lemeriilése utan a robot nem kapcsolhato be, kézzel
csatlakoztassa az allomashoz a t6ltéshez.

13
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C-5. dbra

4.6 Vliz betoltése a tisztavizes tartalyba

Vegye ki a tisztavizes tartalyt a bazisallomasbdl, és toltse fel tiszta vizzel.
Ezutan helyezze vissza a bazisallomasba.

Megjegyzés

Ne t6ltsdn forrd vizet a viztartalyba, mert a tartaly eldeformalédhat.

C-6

C-6. dbra

14
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5. Hogyan kell hasznalni?

5.1 Be- és kikapcsolas

A robot bekapcsolasahoz tartsa lenyomva a bekapcsolé gombot

3 masodpercig. A bekapcsolasjelz6 tovabbra is vilagit. Vagy helyezze

a robotot a bazisallomasra ugy, hogy a robot téltéérintkezdit illessze

a bazisallomas érintkezGihez, és ekkor a robot automatikusan bekapcsol és
megkezdi a téltést. A robot kikapcsoldsahoz mozditsa el a robotot

a bazisallomasrdl, és tartsa lenyomva a bekapcsolé gombot 3 masodpercig.

5.2 Gyors feltérképezés

A haldzat els6 konfiguralasa utan kévesse az alkalmazas utasitasait a térkép
gyors létrehozasahoz. A robot elkezdi a takaritas nélkili feltérképezést.
Amikor a robot visszatér a bazisallomasra, a feltérképezési folyamat sikeresen
befejez6do6tt, és a térkép automatikusan elmentésre kerl.

5.3 Sziinet/Alvo6 allapot

A robot m(ikddése kézben nyomja meg barmelyik gombot a m(ikédés
szlneteltetéséhez.

Ha a robot mikodése 10 percnél hosszabb ideje szlinetel, az automatikusan
Alvo lzemmoddba Lép. A roboton Lévd dsszes jelz6fény kikapcsol. A robot
felébresztéséhez nyomja meg a robot barmelyik gombjat, vagy hasznalja az
alkalmazast.

Megjegyzés

Ha a robot mikddése sziinetel, és a bazisallomasra van helyezve, akkor
a jelenlegi takaritasi mdvelet befejez6dik.

15
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5.4 Takaritas automatikus folytatasa

Ha az akkumulator t6lt6ttségi szintje tul alacsony, a robot automatikusan
visszatér a bazisallomasra tolteni. A megfelel6 akkumulatortéliéttség elérése
utan a robot folytatja a befejezetlen takaritasi muiveletet.

Megjegyzés

A funkcid hasznalatahoz kérjik, engedélyezze azt az alkalmazasban.

5.5 Ne zavarjanak (DND) maéd

Ha a robot a Ne zavarjanak (DND) tzemmadba van 4llitva, a robot nem tudja
folytatni a takaritast. A DND madd alapértelmezés szerint gyarilag kikapcsolt
allapotban van. Az alkalmazas hasznalataval engedélyezheti a DND
Uzemmoaodot vagy modosithatja a DND-iddszakot. A DND-iddszak
alapértelmezés szerint 22:00-8:00 6ra kdzott van.

Megjegyzés

e Az (itemezett takaritasi feladatok a DND-id6szakban kerlilnek végrehajtasra.

e Arobot a DND-id6szak lejarta utan ott folytatja a takaritast, ahol
abbahagyta.

5.6 Célzott takaritas

Amikor a robot varakozik, nyomja meg réviden a gombot _ a célzott takaritas
maod engedélyezéséhez. Ebben az izemmaddban a robot egy 1,5 x 1,5 méteres
négyzet alaku terlletet tisztit meg maga koérl, és a célzott takaritas utan
visszatér a kiindulasi pontra.

5.7 Robot ujrainditasa

Ha a robot nem valaszol, vagy nem lehet kikapcsolni, nyomja meg és tartsa
lenyomva a bekapcsolé gombot 10 masodpercig a kikapcsolas
kikényszeritéséhez. Ezutan a robot bekapcsolasahoz nyomja meg és tartsa
lenyomva a bekapcsold gombot 3 masodpercig.
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5.8 Porszivozas és felmosas

Megjegyzés

A felmosdegységek beszerelése utan a robot az elsé hasznalat soran
alapértelmezés szerint ,Porszivézas és felmosds” médban mikddik.

A takaritasi izemmod mddositasahoz lépjen az alkalmazas Takaritasi
Uzemmaod menijébe, majd valasszon a harom tovabbi lehet6ség kdzil:

(1) Felmosés a porszivdzas utan

(2) Porszivozas

(3 Felmosas

1. Takaritas megkezdése

Nyomja meg a bekapcsoldégombot a roboton, vagy hasznalja az alkalmazast
a robot elinditdsahoz a bazisallomasrol. Ezutan a robot megtervezi az
optimalis takaritasi utvonalat, és az alapjan elvégzi a takaritasi feladatot.

Megjegyzés

e Annak érdekében, hogy a robot a takaritds utan kénnyen visszatérjen
a bazisallomasra, ajanlott a robotot a bazisallomasrdl inditani.

e A felmosodbetéteket a gép megtisztitja, miel6tt a robot elkezdené
a felmosast, kérjik, varjon tirelmesen.

e Ne mozgassa a bazisallomast, a tisztavizes tartalyt, a szennyviztartalyt vagy
a mosotalca sz(réjét miikodés kdézben.

e A leforrazas elkerllése érdekében ne érintse meg a vizkivezetd nyilast
a bazisallomas mikédése kdzben.

2. A felmosofej automatikus tisztitasa

Tisztitas k6zben a robot automatikusan visszatér a bazisallomasra, hogy az
alkalmazasban megadott felmosodfej-takaritasi gyakorisag alapjan kimossa

a felmosdbetéteket. A bazisallomas automatikusan felt6lti a robot viztartalyat,
és a robot folytatja a takaritast.

3. Automatikusan kiiiriti a porgyjté tartalyt, kimossa és megszaritja
a felmosodbetéteket

Miutan a robot befejezi a takaritasi feladatot, és visszatér a bazisallomasra
toltés céljabadl, a bazisallomas automatikusan kilriti a porgydijté tartalyt, majd
kimossa és megszaritja a felmosdbetéteket.
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Megjegyzés

e Ha az automatikus urités funkcid ki van kapcsolva az alkalmazasban,
a bazisallomas nem fogja automatikusan kiliriteni a porgyijté tartalyt.

e A bazisallomas az alkalmazasban megadott bedllitasnak megfeleléen kidriti
a porgyljto tartalyt.

4. A szennyviztartaly tisztitasa

Miutan a robot befejezte a munkat, tisztitsa meg a szennyviztartalyt
a szagképz6dés megel6zése érdekében.

6. Rutinszeru karbantartas

6.1 Alkatrészek

A robot megfeleld allapotanak megdbrzése érdekében a rutinszerd
karbantartashoz ajanlott az alkalmazasban talalhato tartozékhasznalati
adatok vagy az alabbi tablazatban talalhatd utmutato figyelembevétele.

Alkatrész Karbantartasi Csereiddszak
gyakorisag
Szennyviztartaly Minden egyes /
hasznalat utan
Tisztavizes tartaly 2 hetente egyszer /
FOkefe 2 hetente egyszer 6-12 havonta
A porgylijté tartaly sz(iréje | 2 hetente egyszer 3-6 havonta
Oldalsé kefe 2 hetente egyszer 3-6 havonta
Felmosdbetét 2 hetente egyszer /
tartokonzolja
Mosétélca sziirGje 1-2 havonta /
A bazisallomas jeladasi Havonta egyszer /
terllete
ToltGérintkez6k Havonta egyszer /
Automatikus Uritésu Havonta egyszer /
szell6z6nyilasok
360 fokban forgathaté Havonta egyszer /
kerék
Peremérzékeld Havonta egyszer /
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Alkatrész Karbantartasi Csereiddészak
gyakorisag
Lézeres tavolsagérzékeld Havonta egyszer /
(LDS)
Szényegérzékeld Havonta egyszer /
Szakadékérzékelbk Havonta egyszer /
UtkdzGablak Havonta egyszer /
Utk6z6 Havonta egyszer /
A robot also része Havonta egyszer /
Porgydijté tartaly Tisztitsa meg szliikség | /
szerint
Fékerekek Tisztitsa meg szliikség |/
szerint
Porzsak / 2-4 havonta
Felmosdbetétek / 1-3 havonta

Megjegyzés

A karbantartas és a csere gyakorisaga a tényleges hasznalat fliggvénye. Ha
kildonleges koriilmények miatt kivételes eset kévetkezik be, azonnali

karbantartas vagy alkatrészcsere ajanlott.
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6.2 Mosotalca sziirdje

1. Vegye ki a robotot, és tavolitsa el a mosdtalca szlirGjét, miutan
a felmosdbetét tisztitasa befejez6dott.

2. Oblitse ki a mosoétalca szlrdjét tiszta vizzel, tordlje tisztara, majd szerelje
vissza azt a mosotalcaba.

3. Hasznalja az alkalmazast, vagy nyomja meg a O gombot a robot
bazisallomasra vald visszahelyezéséhez, vagy helyezze vissza manualisan
a robotot.

Megjegyzés

Tisztitds kbzben ne hagyja, hogy a robot visszatérjen a bazisallomasra.

6.3 Porzsak

1. Vegye le a portartaly fedelét, és dobja ki a porzsakot.

Megjegyzés

Ha felfelé huzza a fogantyut, a zsak lezarddik azért, hogy a por és
a térmelék ne hulljon ki véletlendl.
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2. Szaraz torl6kenddvel tavolitsa el a port és a tormeléket a sz(rérol.
3. Helyezzen be egy Uj porzsakot.
4. Szerelje vissza a portartaly fedelét.

6.4 Szennyviztartaly

1. Vegye ki a szennyviztartalyt, nyissa ki a fedelét, és dntse ki a szennyvizet.

2. Oblitse le a szennyviztartélyt tiszta vizzel, és egy megfeleld eszkdzzel
tisztitsa meg a szennyviztartaly belsd falat.

Megjegyzés

A szennyviztartalyban lévd uszdgolyd egy mozgathato alkatrész. Ne
alkalmazzon tal nagy erékifejtést a tisztitas sordn, nehogy megseériljén.

E-3
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E-3. dbra

6.5 Fokefe

1. Nyomja befelé a kefevédd kapcsokat a kefevéd6 eltavolitasahoz, és emelje
ki a kefét a robotbal.

2. Huzza ki a kefe mindkét végén megtalalhatd kefeburkolatokat az abran
lathatd mddon. Hasznaljon megfeleld tisztitdeszkdzt a kefébe gabalyodott
hajszalak eltavolitasahoz. Szerelje vissza a kefeburkolatokat a kefe
mindkét végére, majd helyezze vissza a kefét. Nyomja meg a kefevédét
arbgzitéshez.
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E-4. dbra

6.6 Oldalso kefe

Vegye ki és tisztitsa meg az oldalso kefét.

E-5. dbra
6.7 360 fokban forgathato kerék

Megjegyzés

e Egy szerszammal, példaul egy kis csavarhizdéval valassza szét a 360 fokban
forgathato kerék tengelyét és abroncsat. Ne alkalmazzon tulzott erdkifejtést.

e Oblitse le a 360 fokban forgathatd kereket folyd viz alatt, és tegye vissza,
miutan teljesen megszaradt.
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E-6. dbra

6.8 Felmosdbetét tartokonzolja

Vegye ki és tisztitsa meg a felmosodbetét tartdkat.

6.9 Felmosobetétek

A felmosdbetétek cseréjéhez vegye ki a felmosdbetéteket a felmosdbetét
tartokbol.

E-8. dbra
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”e

6.10 Porgyiijto tartaly és sziirdje

1.

Nyissa fel a robot fedelét, és nyomja meg a porgydjté tartaly
régzitékapcsat a porgydjté eltavolitasahoz.

Nyissa fel a porgylijté tartaly fedelét, vegye ki a sz(rét, majd uritse ki
a porgyUjtét az abran lathaté maodon.

Ovatosan kopogtassa meg a sz(ir6 kosarat a szennyezédések eltavolitdsa
érdekében.

Megjegyzés

A sériilések elkeriilése érdekében ne kefével, az ujjaval vagy éles targyakkal
tisztitsa meg a szlir6t.

A porgylijté tartalyt és a szlirGt 6blitse le vizzel, és a visszaszerelés eldtt
varja meg, amig teljesen megszaradnak.

Megjegyzés

e A porgy(jté tartalyt és a sz(ir6t csak tiszta vizzel 6blitse ki. Ne hasznaljon
tisztitészert.

e A porgy(jté tartalyt és a sz(ir6t csak akkor hasznalja, ha mar teljesen
megszaradtak.
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6.11 A robot érzékeloi

Torolje le a robot érzékelbit puha és szaraz térlékendbvel az dbran lathaté
maodon:

Lézeres tavolsagérzékeld (LDS)

UtkoézGablak

Utkoz6

Peremérzékel6

Szakadékérzékel6k

o R W N

Sz6nyegérzékeld

Megjegyzés

A nedves ruha karosithatja a robot és a bazisallomas érzékeny elemeit.
A tisztitdshoz hasznaljon szaraz ruhat.

E-10. dbra

” oy

6.12 Toltéérintkezék és jeladasi teriilet

Tisztitsa meg a toltéérintkezbket és a jeladasi terliletet puha és szaraz
ruhaval.

E-11. dbra
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6.13 Automatikus uritésu szellézényilasok

Tisztitsa meg a robot és a bazisallomas automatikus Uritésl szell6z6nyilasait
puha és szaraz ruhaval.

E-12

6.14 Akkumulator

A robot nagy teljesitménydi litium-ion akkumulatoregységet tartalmaz. Az
akkumulator optimalis teljesitményének fenntartasa érdekében ligyeljen arra,
hogy a napi hasznalat soran mindig jol felt6ltott allapotban legyen. Ha

a robotot hosszabb ideig nem hasznalja, kapcsolja ki és tegye el. A tulzottan
lemerlt dllapotbdl eredd karok megel6zése érdekében haromhavonta
legalabb egyszer toltse fel a robotot.

7. Hibaelharitas

Probléma Megoldas

A robot nem

kapcsolddik be. e Az akkumulator t6ltottsége alacsony. Toltse fel
a robotot a bazisallomason, és prdbalja meg
ujra.

e Az akkumulator hémérséklete tul alacsony vagy
tul magas. Javasolt a robotot olyan
kérnyezetben hasznalni, ahol a kérnyezeti
hémérséklet 0 °C felett és 40 °C alatt van.
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Probléma

Megoldas

A robot nem tolt6dik.

A bazisallomas nincs csatlakoztatva
a tapellatashoz. Ellendrizze, hogy a tapkabel
mindkét végének csatlakozasa megfeleld-e.

A bazisallomas és a robot toltéérintkez6i kozotti
kapcsolat nem megfelel6. Tisztitsa meg
a toltéérintkezbket.

Ellendrizze, hogy nem ker(ilt-e idegen targy
a robot csatlakozdiba, és ha igen, tavolitsa el
azt.

A robot nem tud
csatlakozni
a Wi-Fi-hez.

A Wi-Fi-haldzat jelszava helytelen. Gy6z6djon
meg arrol, hogy a Wi-Fi-haldzat jelszava
helyesen van-e megadva.

A robot nem tamogatja az 5 GHz-es Wi-Fi
kapcsolatot. Gy6z6djon meg arrél, hogy a robot
2,4 GHz-es Wi-Fi-kapcsolathoz van
csatlakoztatva.

A Wi-Fi-jel gyenge. Gy6z6djon meg arrol, hogy
arobot jo Wi-Fi-lefedettségli terileten van-e.

El6fordulhat, hogy a robot nem all készen

a konfiguralasra. Kérjlk, lépjen ki és lépjen be
Ujra az alkalmazasba, majd prdbalja ujra az
utasitasokat kdvetve.
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Probléma

Megoldas

A robot nem talalja

a bazisallomast és

nem tud visszatérni
oda.

A toéltéshez vald visszatérés utja el van zarva, pl.
az ajto zarva van.

A bazisallomas le van valasztva a tapellatasrol,
vagy elmozdult, amikor a robot éppen nem volt
rajta. Kérjuk, csatlakoztassa a bazisallomast

a tapegységhez, vagy helyezze a robotot

a bazisallomasra a toltéshez.

Tul sok akadaly van a bazisallomas korul.
Helyezze a bazisallomast egy nyitottabb
tertletre.

A robot mozgatasaval a robot
Ujrapozicionalhatja magat, és ujra létrehoz egy
térképet, ha az Ujrapozicionalas nem sikerdlt.
Ha a robot tul messze van a bazisallomastdl,
el6fordulhat, hogy nem képes automatikusan
visszatérni oda. Ebben az esetben kézzel kell

a robotot a bazisallomasra helyezni.

Tordlje at a bazisallomas jeladasi terliletét a por
vagy térmelék eltavolitasa érdekében.

A robot elakad

a bazisallomas el6tt,
és nem képes
visszatérni oda.

Ellen6rizze, hogy van-e elegend6 hely
a bazisallomas két oldalan vagy el6tte ahhoz,
hogy a robot ne legyen akadalyoztatva.

A robot megcsuszhat, ha a bazisallomas el6tti
padlé tulsagosan nedves. Ha ez a helyzet all
fenn, tordlje fel a felesleges vizet, miel6tt ujra
probalkozna.

Javasoljuk, hogy helyezze at a bazisallomast
egy masik helyre, és prébalja meg ujra.
Gy6z6djon meg arrdl, hogy a rampabdvité lemez
megfeleléen van-e felszerelve.
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Probléma

Megoldas

A robot nem
kapcsoladik ki.

e A robotot toltés ko6zben nem lehet kikapcsolni.
Javasoljuk, hogy tavolitsa el a robotot
a bazisallomasrdl, majd a kikapcsolashoz tartsa
lenyomva a bekapcsoldégombot 3 masodpercig.

e Ha arobot nem kapcsolhato ki az el6z6 lépés
végrehajtasaval, nyomja meg és tartsa
lenyomva a bekapcsolégombot 10 masodpercig
a robot kényszeritett kikapcsolasahoz. Ha
a probléma tovabbra is fennall, kérjlk, forduljon
az Ugyfélszolgalathoz.

A toltési sebesség
lassu.

e A robot teljes feltéltése korilbelil 4 orat vesz
igénybe, ha az akkumulatora lemerdilt.

e Ha arobotot a megadott tartomanyon kivuli
hémérsékleten tizemelteti, a téltési sebesség
automatikusan lelassul az akkumulator
élettartamanak meghosszabbitasa érdekében.

e A t6ltGérintkez6k mind a roboton, mind pedig
a bazisallomason piszkosak lehetnek. Kérjuk,
tordlje le 6ket szaraz térl6kenddvel.

A zaj a robot
mUkodése kdzben
fokozodik.

e Ellendrizze, hogy a porgylijté tartaly sztréje el
van-e tomddve. Ha igen, tisztitsa meg vagy
cserélje ki.

e Egy kemény targy beakadhat a fékefébe vagy
a porgyUjto tartalyba. Ellendrizze és tavolitsa el
a kemény targyakat.

e A fGkefére vagy az oldalso kefére haj- és
szOrszalak tekeredhetnek. Ellendrizze, és
tavolitsa el az idegen anyagokat.

e Allitsa 4t a szivasi mddot Standard vagy
Csendes lizemmadra.
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Probléma

Megoldas

A robot nem
a beallitott utvonalat
kbvetve mozog.

e Az olyan targyakat, mint a tapkabelek és
a papucsok, a robot hasznalata el6tt el kell
rendezni.

e A nedves, csuszos feliileten végzett munka
a fékerék megcsuszasat okozza. Javasoljuk,
hogy a robot hasznalata el6tt szaritsa meg
a nedves fellleteket.

e Torélje le a robot Utk6z6 ablakat tiszta, puha
torl6kenddbvel, hogy tiszta és akadalymentes
maradjon.

A robot nem talalja
a takaritando
helyiségeket.

e GydzAbdjon meg arrél, hogy a takaritando
helyiségek ajtajai nyitva legyenek.

e A takaritandd helyiség el6tti terlilet nedves és
csuszos lehet, ami a robot megcsuszasat
okozhatja, és rendellenes mikddést
eredményezhet. Kérjuk, a robot hasznalata el6tt
probalja meg felszaritani a padlot.

A robot a t6ltés utan
nem folytatja
a takaritast.

e GydzAdjon meg arrél, hogy a robot nincs-e Ne
zavarjanak (DND) tzemmaddra allitva, amely
meggatolja a takaritas folytatasat.

e A robot nem folytatja a takaritast, miutan
manualisan a bazisallomasra helyezte
a robotot, illetve az alkalmazason keresztil
vagy a gomb megnyomasaval téltésre kildte
a robotot .

Az dllomas nem tudja
automatikusan
kitriteni a porgyjté
tartalyt.

e Ellendrizze, hogy a portartalyban lév6 porzsak
tele van-e.

e Ha a porzsak nem telt meg, ellenérizze, hogy
van-e akadaly a robot, a bazisallomas vagy
a porgyljto tartaly automatikus Gritésu
szell6zényilasainal. Ha ez el6fordul, idében
tisztitsa meg az eltémddott részt.
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Probléma Megoldas

A vizszint

a mosotalcan e Ellendrizze, hogy a szennyviztartaly tomitése
rendellenes. nem laza-e vagy hibasan van-e felszerelve, és

ha igen, kézzel illessze vissza a helyére. Ha
a probléma tovabbra is fennall, forduljon az
ugyfélszolgalathoz.

e Ovatosan nyomja le a szennyviztartalyt, és
gy6z6djon meg arrdl, hogy helyesen van-e
beszerelve.

e \egye ki a mosotalca szlréjét, és ellendrizze,
hogy a szennyvizelvezet6 kimenete nem
dugult-e el, és tisztitsa meg.

e Ellendrizze a tisztitdoldatot. A hivatalosan
jovahagyott tisztitoszereken kivil ne adjon
hozza semmilyen mas folyadékot.

A felmosdbetét tartodja
rendellenesen e \/egye ki a felmosobetét tartdjat, hogy
megemelkedett. ellendrizze, nem akadt-e bele idegen targy, és
probalja meg ujrainditani a robotot. Ha

a probléma tovabbra is fennall, forduljon az

tgyfélszolgalathoz.
A tisztavizes tartaly
alatt vagy a tomités e A tisztavizes tartaly kivételekor el6fordulhat,
koral viz van. hogy a tartaly alatt vagy a tdmités kéril némi

viz marad a cs6bél. Ez normalis jelenség.
Tordlje le szaraz torl6kenddvel.

8. Miiszaki adatok

8.1 Robot
Modell RTD31TE
Felt6ltési idd Kb. 4 ¢ra
Névleges feszliltség 14,4V
Névleges teljesitmény 75 W
M(ikddési frekvencia 2400-2483,5 MHz
Maximalis kimeneti teljesitmény <20dBm

Normal hasznalat esetén ezt a berendezést legalabb 20 cm tavolsagban kell
tartani az antenna és a felhasznalo teste kdzott.
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8.2 Bazisallomas

Modell RCDEOQ401

Névleges bemenet 220-240V, 50-60 Hz
Névleges kimenet 20V,2A

Névleges teljesitmény (porirités 700 W

kdzben)

Névleges teljesitmény (takaritas 40 W

kdzben)

Névleges teljesitmény (t6ltés és 87 W

szaritas kdzben)

Megjegyzés

A névleges teljesitményt (tdltés és szaritas kdzben) a teljes terhelési id6szak
alatti teljesitményérték hatarozza meg (kérnyezeti hémérséklet 23 °C + 2 °C).

8.3 Ujratélthet6 Llitium-ion akkumulatorcsomag

Modell R2412-452P-MMBK/
R2412-4S2P-FMTEV

Tipus Litium-ion

Darabszam 1

Névleges kapacitas 4,8 Ah

8.4 Energiafogyasztas készenléti modban

Bazisallomas/toltédokkolo
Energiafogyasztas készenléti mddban: < 0,5 W (15 percen belil, miutan
a robot elhagyta a bazisallomast/toltédokkoldt)

Robot és bazisallomas/téltédokkolo

Energiafogyasztas haldzati készenléti modban: < 2 W (20 percen belil, miutan
a robotporszivé akkumulatoregysége teljesen feltdlt6dott)

Energiafogyasztas készenléti modban: < 0,5 W (20 percen belil, miutan

a robotporszivo akkumulatoregysége teljesen feltolt6dott)

9. Az akkumulator artalmatlanitasa és eltavolitasa

A beépitett litium-ion akkumulator olyan anyagokat tartalmaz, amelyek
veszélyesek a kérnyezetre. Az akkumulator artalmatlanitasa el6tt gy6zédjon
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meg arrél, hogy az akkumulatort szakképzett technikus tavolitja el, és
megfeleld ujrahasznosito létesitményben artalmatlanitjak.

e 3artalmatlanitas el6tt az akkumulatort ki kell venni a késziilékb6l;

e az akkumulator eltavolitdsakor a készuléket le kell valasztani
a taphaldzatrol;

e az akkumulator artalmatlanitasat biztonsagosan kell elvégezni.

Az akkumulator eltavolitasa el6tt valassza le az aramot, és meritse le az
akkumulatort, amennyire csak lehetséges.

Az elhasznalddott akkumulatorokat a megfeleld ujrahasznositd
létesitményben kell drtalmatlanitani.

A robbanasveszély elkeriilése érdekében ne tegye ki magas hémeérsékleti
kérnyezetnek.

Visszaélésszerl korilmények kdzott folyadék szivaroghat ki az
akkumulatorbdl. Megérintése esetén dblitse le vizzel, és forduljon orvoshoz.

9.1 Eltavolitasi utmutato

1. Forditsa meg a robotot, egy megfelel6 szerszammal tavolitsa el a robot
hatuljan lév6 csavarokat, majd vegye le a fedelet.

2. Az akkumulator eltavolitasahoz huzza ki az akkumulator és a nyomtatott
aramkori lap kozotti csatlakozokat.
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9.2 WEEE informaciok

134

Importdr

Az ezzel a szimbolummal ellatott termékek elektromos és
elektronikus hulladéknak mindstilnek (a 2012/19/EU irdnyelv
szerinti elektromos és elektronikus berendezések
hulladékkezelése), amelyeket szelektalni kell és nem szabad
a nem szétvalogatott haztartasi hulladékkal egyiitt kezelni.
Ehelyett inkabb az emberi egészséget és a kérnyezetet kell
védenie azzal, hogy hulladékka valt készililékeit a kormany vagy
a helyi hatdsagok altal kijelolt, az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékanak ujrahasznositasara szakosodott
gyUjtéhelyen adja le. A helyes artalmatlanitas és
Ujrahasznositas segit megeldzni a kdrnyezetre és az emberi
egészségre gyakorolt lehetséges negativ kbvetkezményeket.
Kérjuk, forduljon az 6sszeszerelést végz6 szakemberhez vagy
a helyi hatdsagokhoz az ilyen gydjtépontok helyével és
hasznalati feltételeivel kapcsolatos tovabbi informaciokért.

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.hu
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Dreame D30 Ultra

Robot aspirator cu mop, golire automata si
autocuratare a mopului

Manual de utilizare

[lustratiile din acest manual au doar scop de referinta. Va rugam sa
consultati produsul real.
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1.

Informatii privind siguranta

Pentru a evita electrocutarea, incendiile sau vatdmarile cauzate de utilizarea
necorespunzatoare a aparatului, cititi cu atentie manualul de utilizare Tnainte
de utilizare si pastrati-l pentru consultari ulterioare.

1.1 Restrictii de utilizare

Acest produs nu trebuie utilizat de copii mai mici de 8 ani si nici de
persoane cu deficiente fizice, senzoriale, intelectuale sau cu experienta sau
cunostinte limitate, fara supravegherea unui parinte sau tutore, pentru a
asigura functionarea in siguranta si a evita riscurile. Curatarea si
intretinerea nu trebuie efectuate de copii nesupravegheati.

Aparatul trebuie utilizat numai cu unitatea de alimentare furnizata
impreuna cu acesta.

Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite numai de catre persoane
competente.

Tndepartati obiectele din zona de curatat. Copiii nu trebuie s se joace cu
aparatul. Asigurati-va ca copiii si animalele de companie se afla la o
distanta sigura fata de robot in timpul functionarii.

Nu instalati, incarcati sau folositi aparatul in baie sau in jurul piscinei.

Acest produs este destinat doar curatarii podelei intr-un mediu casnic. Nu-l
utilizati Tn aer liber, pe alte suprafete decéat podelele sau intr-un cadru
comercial sau industrial.

Asigurati-va ca aparatul functioneazd corect intr-un mediu adecvat. In caz
contrar, nu utilizati aparatul.

Tn cazulin care cablul de alimentare este deteriorat, acesta trebuie Tnlocuit
cu un cablu sau un ansamblu special disponibil de la producator sau de la
agentul de service al acestuia.

Nu utilizati robotul intr-o zona suspendata deasupra nivelului solului fara o
bariera de protectie.

Nu asezati robotul in pozitie rasturnata. Nu utilizati capacul LDS, capacul
robotului sau bara de protectie ca maner pentru robot.

Utilizati robotul in medii cu o temperatura ambientala de peste 0 °C si sub
40 °C. Asigurati-va ca nu exista lichide sau substante lipicioase pe podea.

Pentru a preveni deteriorarea sau vatamarea din cauza tarérii, indepartati
obiectele de pe podea, precum si cablurile sau cablurile de alimentare de
pe traiectoria de curatare inainte de a utiliza aparatul.

Tndepartati obiectele fragile sau mici de pe podea pentru a preveni lovirea
si deteriorarea acestora de catre robot.

4
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e Tineti parul, degetele si alte parti ale corpului departe de orificiul de
aspiratie al robotului.

e Nu lasati instrumentul de curatare la indemana copiilor.
e Nu utilizati aparatul intr-o camera in care dorm sugari sau copii.

e Nu asezati copii, animale de companie sau vreun obiect pe robot, indiferent
daca acesta este stationar sau in miscare.

e Inrezervorul de apé curatd pot fi addugate doar ap3 curata si solutia de
curatare aprobata oficial. Nu adaugati alte lichide, precum alcool sau
dezinfectanti. Raportul dintre solutia de curatare si apa curata poate fi
verificat pe sticla cu solutie de curatare. Nu lasati solutia de curatare la
indemana copiilor.

e Nu utilizati robotul pentru a curata obiecte care ard. Nu utilizati robotul
pentru a curata lichide inflamabile sau combustibile, gaze corozive sau
acizi ori solventi nediluati.

e Nu aspirati obiecte dure sau ascutite. Nu folositi aparatul pentru a curata
obiecte precum pietre, bucati mari de hartie sau alte obiecte care ar putea
infunda aparatul.

e Stecherul trebuie scos din priza inainte de curatarea sau intretinerea
aparatului.

e Nu stergeti robotul sau statia de baza cu o carpa umeda si nu le clatiti cu
lichide. Dupa curatarea pieselor lavabile, uscati-le complet inainte de a le
reinstala si utiliza.

e Utilizati acest produs in conformitate cu instructiunile din manualul de
utilizare. Utilizatorii sunt responsabili pentru pierderile sau daunele care
rezulta din utilizarea necorespunzatoare a acestui produs.

1.2 Baterii si incarcare

e AVERTIZARE: Nu incarcati baterii nereincarcabile.

e Nu utilizati baterii sau statii de baza terte. Robotul poate fi utilizat numai cu
statia de baza model RCDEQ401.

e Nuincercati sa dezasamblati, reparati sau modificati singuri bateria sau
statia de baza.

e Nu asezati statia de baza langa surse de caldura.

e Nu folositi o carpa umeda sau mainile umede pentru a sterge sau curata
bornele de incarcare ale statiei de baza.

e Nu eliminati la deseuri in mod necorespunzator bateriile vechi. Bateriile
care nu sunt necesare trebuie predate la o unitate de reciclare adecvata.
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e n cazulin care cablul de alimentare este deteriorat sau rupt, intrerupeti
imediat utilizarea si contactati serviciul post-vanzare.

e Asigurati-va ca robotul este oprit atunci cand este transportat si pastrati-1
in ambalajul original, daca este posibil.

e Daca nu veti folosi robotul o perioada lunga de timp, incarcati-l complet,
apoi opriti-l si depozitati-lintr-un loc racoros si uscat. Reincarcati robotul
cel putin o data la 3 luni pentru a evita descarcarea profunda a bateriei.

1.3 Informatii privind siguranta laser

Senzorul laser din acest produs indeplineste cerintele standardului
IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 pentru produsele laser de clasa 1.
Evitati contactul direct cu ochii in timpul utilizarii.

PRODUS LASER CLASA 1
#*—|"| PRODUS LASER DE CONSUM
EN 50689:2021

1.4 Simboluri

ﬁ Numai pentru utilizare la interior

||| || Cititi manualul de utilizare

1.5 Declaratie de conformitate

Prin prezenta, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara ca
echipamentul radio de tip RTD31TE este in conformitate cu

C € Directiva 2014/53/UE. Textul integral al declaratiei de
conformitate UE este disponibil la urmatoarea adresa de
internet: global.dreametech.com
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2. Prezentarea generala a produsului

2.1 Robot

Fig. A-1

1. Buton de curatare localizata C

e Apasati pentru a incepe
curatarea localizata.

2. Buton de alimentare/curatare
e Apasati lung timp de 3 secunde

pentru pornire sau oprire.

e Apasati pentru a incepe
curatarea dupa pornirea
robotului.

3. Buton de andocare O
e Apasati pentru a trimite robotul

inapoi la statia de baza.

e Apasati lung timp de 3 secunde
pentru a dezactiva sistemul de
blocare pentru copii.

O v o o &

Indicator de stare al butonului

e Alb continuu: in curs de curatare
sau curatare finalizata

e Alb oscilant: in curs de incarcare
(nu baterie descarcata)

e Portocaliu continuu: in asteptare
la baterie descarcata sau in
pauza la baterie descarcata

e Portocaliu oscilant: in curs de
incarcare (baterie descarcata)

e Portocaliu intermitent: eroare
Senzor laser 3D cu linie

Capac LDS

Senzor de distanta cu laser (LDS)
Bara de protectie

Fereastra bara de protectie
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10.
11.
12.
13.

14.
15.
16.

2.

A

Capac

Orificiu de golire automata
Borne de incarcare
Conectori

Buton de resetare

e Apasati lung timp de 3 secunde

pentru a restabili setarile din
fabrica.

Indicator Wi-Fi
Senzor de margine

Senzori anti-cadere

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.

Senzor de covor

Perie laterala

Perie principala

Roata principala

Ansamblu MopExtend
Roata omnidirectionala
Protectie pentru perii

Roata principala

Cleme protectie pentru perii

Orificii de montare a suportului
pentru laveta mopului

aplicatiei Dreamehome.

e Apasati orice buton de pe robot pentru a pune in pauza robotul, in timp ce
acesta curata sau revine pentru incarcare.

e Sistemul de blocare pentru copii poate fi activat/dezactivat prin intermediul

2 Recipient de praf

Filtru

Maner filtru

Orificiu de golire automata
Clema capac recipient de praf
Clema recipient de praf
Capac recipient de praf
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2.3 Ansamblu mop

A-3

Fig. A-3

1. Zona de atasare a lavetei mopului
2. Suport pentru laveta mopului
3. Laveta de mop

2.4 Statie de baza

Fig. A-4
1. Indicator de stare Q. Capac
e Alb continuu: statia de baza este 10. Rezervor de apa uzata
conectatd la alimentarea 11. Rezervor de apé curata

electrica

e Portocaliu continuu: statia de
baza prezinta o eroare

12. Capac rezervor de praf
13. Placa de spalare
14. Filtru placa de spalare

2. Filtru

3. Zon& de semnalizare 15. Placa de extensie rampa

4. Orificii de golire automata 16. Clema rezervor de apa

5. Fanta pentru sacul de praf 17. Bila flotanta

6. Borne de incircare 18. Clema rezervor de apa

7. Fanta depozitare cablu de 19. Conducta de apa
alimentare 20. Filtru

8. Port de alimentare 21. Flotor
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3. Pregatirea casei

1. Tnainte de curatenie, indepértati obiectele instabile, fragile, valoroase sau
periculoase si luati cablurile, carpele, jucariile, obiectele dure si obiectele
ascutite de pe jos, pentru a evita incurcarea, zgarierea sau rasturnarea
acestora de catre robot si provocarea unor daune.

2. Tnainte de curatenie, asezati o bariera fizica la marginea scérilor pentru a
asigura functionarea sigura si fara intreruperi a robotului.

3. Deschideti usa camerei pe care doriti sa o curatati si asezati mobilierul la
locul potrivit pentru a lasa mai mult spatiu.

4. Pentru a evita ca robotul s& nu recunoasca zonele care trebuie curatate, nu
stationati in fata robotului, pragului, holului sau a locurilor inguste.

e Cand utilizati robotul pentru prima data, urmariti-Lin timp ce curata pentru a
indeparta la timp eventualele obstacole.

e Nu aspirati obiecte dure, cum ar fi pietre, bile de otel si piese de la jucarii sau
obiecte ascutite, cum ar fi deseuri de constructii, sticla sparta si cuie, altfel
riscati sa zgariati podeaua.

10
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4. Tnainte de utilizare

4.1 Asezati statia de baza si conectati-o la o priza electrica

Asezati statia de baza intr-o locatie cat mai deschisa, cu un semnal Wi-Fi bun.
Lasati suficient spatiu, In modul ilustrat, si indepartati obiectele din zona
umbrita. Introduceti cablul de alimentare in statia de baza si conectati-l la
priza.

e [ntroduceti ferm cablul de alimentare impingdndu-1in sus, pdna cand se
aprinde indicatorul.

e Asigurati-va ca niciun obiect nu poate bloca zona de semnalizare.

e Pentru a preveni formarea petelor de apa pe pardoseli din lemn sau pe
covoare, se recomanda amplasarea statiei de baza pe podele din gresie sau
marmura.

Fig. C-1

4.2 Instalati placa de extensie a rampei

e Asigurati-va ca filtrul placii de spalare este instalat la locul sdu Tnainte de
utilizare.

e Filtrul placii de spalare poate fi scos pentru curatare in timpul intretinerii de
rutina.

n
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Fig. C-2

4.3 indepértati protectiile robotului si instalati peria laterala si
ansamblul mopului

(1) Clema perie laterala

Fig. C-3

4.4 Conectarea la aplicatia Dreamehome

(1) Apéasati lung butonul de alimentare de pe robot timp de 3 secunde pentru
a-L porni. Deschideti capacul robotului si scanati codul QR de pe robot sau
cautati ,Dreamehome” in magazinul de aplicatii pentru a descérca si instala
aplicatia.

(2) Deschideti aplicatia Dreamehome, atingeti ,Scanati un cod QR pentru
conectare” si scanati din nou acelasi cod QR de pe robot pentru a adauga
dispozitivul. Urmati instructiunile pentru a finaliza conectarea prin Wi-Fi.

(D) Indicator Wi-Fi

e Clipeste lent: se asteapta conectarea
e Clipeste rapid: conectare in curs

e Aprins: conectat

12
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(2)Cod QR

e Se accepta doar conexiuni Wi-Fi de 2,4 GHz.

e Pentru a reseta conexiunea Wi-Fi, repetati pasul (2) si urmati instructiunile
pentru a finaliza conectarea prin Wi-Fi.

e Dupa ce dispozitivul este conectat cu succes la reteaua Wi-Fi de domiciliu,
acesta va incerca in continuu sa se reconecteze in cazul unor intreruperi ale
retelei determinate de probleme precum facturi neplatite sau pene de
curent, pentru a asigura o experienta de utilizare fara probleme la reluarea
functionarii retelei.

e Pentru a deconecta dispozitivul de la reteaua Wi-Fi, apasati lung butonul de
resetare de pe robot timp de 3 secunde.

¢ Din cauza actualizarilor software ale aplicatiei, operatiunile reale pot diferi
de instructiunile din acest manual. Urmati instructiunile in functie de
versiunea curenta a aplicatiei.

4.5 Conectarea robotului la statia de baza

Asezati robotul pe statia de baza cu ansamblul mopului indreptat spre placa
de spalare. Veti auzi o notificare vocala cand robotul se conecteaza cu succes
la statia de baza. Dupa incarcarea completa a robotului, indicatoarele de stare
de pe robot si de pe statia de baza vor ramane aprinse timp de 10 minute si
apoi se vor atenua.

Se recomanda incarcarea completd a robotului Tnainte de prima utilizare. Cand
robotul nu poate fi pornit din cauza epuizarii bateriei, conectati manual robotul
la statie pentru a-lincarca.

13
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Fig. C-5

4.6 Adaugarea apeiin rezervorul de apa curata

Scoateti rezervorul de apa curata din statia de baza si umpleti-l cu apa curata.
Reinstalati-l in statia de baza.

Nu addugati apa fierbinte in rezervorul de apa, deoarece poate cauza
deformarea rezervorului.

Fig. C-6

14
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5. Modul de utilizare

() 5 G 5«9@\ -

~

Fig. D

5.1 Pornire/Oprire

Apasati lung butonul de alimentare timp de 3 secunde pentru a porni robotul.
Indicatorul de alimentare va ramane aprins. Alternativ, plasati robotul pe
statia de baza aliniind bornele de incarcare ale robotului cu cele ale statiei de
baza, dupa care robotul va porni automat si va incepe incarcarea. Pentru a
opri robotul, mutati-l de pe statia de baza si apasati lung butonul de
alimentare timp de 3 secunde.

5.2 Cartografiere rapida

Dupa prima configurare a retelei, urmati instructiunile din aplicatie pentru a
crea rapid o harta. Robotul va incepe cartografierea fara curatare. Cand
robotul se intoarce la statia de baza, procesul de cartografiere este finalizat si
harta va fi salvata automat.

5.3 Pauza/Hibernare

Tn timpul functionarii robotului, ap&sati orice buton pentru a-l pune in pauza.

Daca robotul raméne in pauza mai mult de 10 minute, va trece automat in
modul de hibernare. Toate indicatoarele de pe robot se vor stinge. Apasati
orice buton al robotului sau utilizati aplicatia pentru a reactiva robotul.

Daca robotul este in pauza si il asezati pe statia de baza, procesul de curatare
curent se va incheia.

15
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5.4 Reluarea automata a curatarii

Daca bateria este prea descarcata, robotul se va intoarce automat la statia de
baza pentru a se incarca. Dupa incarcarea bateriei la nivelul corespunzator,
acesta va relua sarcinile de curatare neterminate.

Pentru a utiliza aceasta functie, trebuie sa o activati in aplicatie.

5.5 Modul Nu deranjati (DND)

Cand robotul este setat in modul Nu deranjati (DND), robotul va fi impiedicat
sa reia procesul de curatare. Modul DND este dezactivat implicit din fabrica.
Puteti folosi aplicatia pentru a activa modul DND sau pentru a modifica
perioada DND. Perioada DND este implicit intre orele 22:00 si 8:00.

e Sarcinile de curatare programate vor fi efectuate in perioada DND.

e Robotul va relua curatarea acolo unde a ramas dupa expirarea perioadei
DND.

5.6 Curatarea localizata

Cand robotul este in asteptare, apasati scurt butonul - pentru a activa modul
de curdtare localizata. Tn acest mod, robotul curéta o zona de forma patrata
de 1,5 x 1,5 metri in jurul sau si revine la punctul sau de pornire dupa
finalizarea curatarii localizate.

5.7 Repornirea robotului

Daca robotul nu mai raspunde sau nu poate fi oprit, apasati lung butonul de
alimentare timp de 10 secunde pentru a-l opri fortat. Apoi, apasati lung
butonul de alimentare timp de 3 secunde pentru a porni robotul.
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5.8 Aspirare si stergere

Dupa instalarea ansamblului mopului, robotul va functiona implicit in modul
+Aspirare si stergere” la prima utilizare. Pentru a ajusta modul de curatare,
mergeti la setarile modului de curatare in aplicatie si selectati dintre
urmatoarele trei optiuni suplimentare:

(1) Stergere dupé aspirare
(2) Aspirare
(3) Stergere

1. Inceperea curatarii

Apasati butonul de alimentare de pe robot sau utilizati aplicatia pentru a face
robotul sa porneasca de la statia de baza. Robotul va planifica traseul optim
de curatare si va efectua sarcina de curatare pe baza hartii create.

e Pentru a va asigura ca robotul revine cu usurinta la statia de baza dupa
curatare, se recomanda ca robotul sa porneasca de la statia de baza.

e Lavetele de mop vor fi curatate inainte ca robotul sa inceapa stergerea; aveti
rabdare.

e Nu mutati statia de bazd, rezervorul de apa curata, rezervorul de apa uzata
sau filtrul placii de spalare in timpul functionarii.

e Pentru a preveni oparirea, nu atingeti orificiul de evacuare a apei cand statia
de baza functioneaza.

2. Spalarea automata a mopului

Tn timpul curatarii, robotul va reveni automat la statia de baza pentru a spala
lavetele de mop, in functie de frecventa de curatare a lavetelor de mop
specificata in aplicatie. Statia de baza va umple automat rezervorul de apa al
robotului, iar robotul va relua curatarea.

3. Golirea automata a recipientului de praf si spalarea si uscarea lavetelor
de mop

Dupa ce robotul termina o sarcina de curatare si revine la statia de baza
pentru a se incarca, statia de baza va goli automat recipientul de praf si apoi
va spala si usca lavetele de mop.
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e Daca functia de golire automata este dezactivata in aplicatie, statia de baza

nu va goli automat recipientul de praf.

e Statia de baza va goli recipientul de praf conform setarilor din aplicatie.

4. Curatarea rezervorului de apa uzata

Dupa ce robotul finalizeaza sarcina, curatati rezervorul de apa uzata pentru a

preveni aparitia mirosurilor.

6. Intretinere de rutina

6.1 Componente

Pentru a mentine robotul in stare buna, se recomanda sa consultati utilizarea

accesoriilor din aplicatie sau urmatorul tabel pentru intretinerea de rutina.

Componenta Frecventa de Frecventa de
intretinere inlocuire

Rezervor de apa uzata Dupa fiecare utilizare /
Rezervor de apa curata 0 data la 2 saptamani /
Perie principala 0 data la 2 saptamani La fiecare

6 padnala12 luni
Filtru recipient de praf 0 data la 2 saptamani La fiecare

3 panala 6 luni
Perie laterala 0 data la 2 saptamani La fiecare

3 panala 6 luni

Suporturi pentru laveta
mopului

0 data la 2 saptamani

/

Filtru placa de spalare 0 data la 1-2 luni /
Zona de semnalizare a 0 data pe luna /
statiei de baza

Borne de incarcare 0 data pe luna /
Orificii de golire automatd | O data pe luna /
Roata omnidirectionala 0 data pe luna /
Senzor de margine 0 data pe luna /
Senzor de distanta cu laser | 0 data pe luna /
(LDS)

Senzor de covor 0 data pe luna /

18
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Componenta Frecventa de Frecventa de
intretinere inlocuire
Senzori anti-cadere 0 data pe luna /
Fereastra bara de protectie | O data pe luna /
Bara de protectie 0 data pe luna /
Partea de jos a robotului 0 data pe luna /
Recipient de praf Curatati dupa cum este | /
necesar
Roti principale Curatati dupa cum este | /
necesar
Sac de praf / La fiecare
2 panala 4 luni
Lavete de mop / La fiecare
1pana la 3 luni

Frecventa operatiilor de intretinere si inlocuire depinde de utilizarea reala.
Daca apare o exceptie din cauza unor circumstante speciale, se recomanda
intretinerea sau inlocuirea prompta.
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6.2 Filtru placa de spalare

1. Scoateti robotul si indepartati filtrul placii de spalare dupa finalizarea
curatarii lavetei de mop.

2. Clatiti filtrul placii de spalare cu apa curata, stergeti-1 si apoi reinstalati-ln
placa de spalare.

3. Utilizati aplicatia sau apasati butonul OO pentru a readuce robotul la statia
de baza sau duceti manual robotul inapoi.

Tn timpul curatarii, nu instruiti robotul sa revina la statia de baza.

6.3 Sac de praf

1. Scoateti capacul rezervorului de praf si aruncati sacul de praf.

Céand trageti in sus de méner, sacul va fi sigilat pentru a preveni rasturnarea

accidentald a prafului si a resturilor.

2. Tndepartati praful si resturile de pe filtru cu o carpa uscata.
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3. Instalati un nou sac de praf.

4. Reinstalati capacul rezervorului de praf.

6.4 Rezervor de apa uzata

1. Scoateti rezervorul de apa uzata, deschideti capacul si varsati apa uzata.

2. Clatiti rezervorul de apa uzata cu apa curata si utilizati un instrument
adecvat pentru a curata peretele interior al rezervorului de apa uzata.

Observatie

Bila flotanta din rezervorul de apa uzata este o componentad mobila. Nu aplicati
prea multa forta atunci cand o curatati pentru a nu o deteriora.

E-3
O] ®
00 \

Fig. E-3

6.5 Perie principala

1. Apasati induntru clemele de protectie pentru perii, indepartati protectia
pentru perii si scoateti peria din robot.

2. Extrageti capacele periei de la ambele capete ale acesteia, in modul
ilustrat. Utilizati un instrument de curatare adecvat pentru a indeparta
firele de par incurcate in perie. Reinstalati capacele la ambele capete ale
periei si apoi reinstalati peria. Apasati pe protectia pentru perii pentrua o
fixa in pozitie.

2]
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6.6 Perie laterala

Scoateti si curatati peria laterala.

Fig. E-5

6.7 Roata omnidirectionala

Observatie

e Utilizati un instrument, cum ar fi o surubelnitd mica, pentru a separa axul si
anvelopa rotii omnidirectionale. Nu exercitati o fortd excesiva.

e (latiti roata omnidirectionala sub jet de apa si reinstalati-o dupa uscarea
completa.
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Fig. E-6

6.8 Suporturi pentru laveta mopului

Scoateti si curatati suporturile pentru laveta mopului.

6.9 Lavete de mop

Scoateti lavetele de mop din suporturile pentru laveta mopului pentru a le
nlocui.

Fig. E-8
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6.10 Recipient de praf si filtru

1. Deschideti capacul robotului si apasati clema recipientului de praf pentru a
scoate recipientul de praf.

2. Deschideti capacul recipientului de praf, scoateti filtrul si apoi goliti
recipientul de praf in modul ilustrat.

3. Loviti usor cosul filtrului pentru a indeparta murdaria.

Nu Tncercati sa curatati filtrul cu peria, degetul sau obiecte ascutite, pentru
a preveni deteriorarea.

4. Clatiti recipientul de praf si filtrul cu apa si uscati-le complet inainte de
reinstalare.

Observatie

e Clatiti recipientul de praf si filtrul numai cu apa curata. Nu utilizati detergent.
e Folositi recipientul de praf si filtrul numai in stare complet uscata.

GD
@
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6.11 Senzorii robotului

Stergeti senzorii robotului cu o carpa moale si uscata, in modul ilustrat:

Senzor de distanta cu laser (LDS)
Fereastra bara de protectie

Bara de protectie

Senzor de margine

Senzori anti-cadere

ook 0N o

Senzor de covor

Carpa umeda poate deteriora elementele sensibile din robot si din statia de
baza. Utilizati o carpa uscata pentru curatare.

Fig. E-10

6.12 Bornele de incarcare si zona de semnalizare

Curatati bornele de incarcare si zona de semnalizare cu o carpa moale si
uscata.
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6.13 Orificii de golire automata

Curatati orificiile de golire automata ale robotului si ale statiei de baza cu o
carpa moale si uscata.

E-12

6.14 Baterie

Robotul contine un acumulator litiu-ion de inalta performanta. Asigurati-va ca
bateria ramane bine incarcata pentru utilizarea zilnica, pentru a mentine o
performanta optima a bateriei. Daca robotul nu este folosit pentru o perioada
lunga de timp, opriti-l si puneti-l deoparte. Pentru a preveni deteriorarea din
cauza descarcarii profunde, incarcati robotul cel putin o data la trei luni.

7. Depanare

Problema Solutie

Robotul nu porneste.
e Bateria este descarcata. Reincarcati robotul pe
statia de baza si incercati din nou.

e Temperatura bateriei este prea scazuta sau prea
ridicata. Se recomanda sa folositi robotul in
medii cu temperatura ambientald mai mare de
0 °C si mai mica de 40 °C.
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Problema

Solutie

Robotul nu se incarca.

e Statia de baza nu este conectata la priza,

asigurati-va ca ambele capete ale cablului de
alimentare sunt conectate corect.

Contactul dintre bornele de incarcare de pe
statia de baza si robot este slab. Curatati
bornele de incarcare.

Verificati daca exista obiecte straine pe
conectorii robotului si indepartati obiectul
strain, daca exista.

Robotul nu reuseste sa
se conecteze la Wi-Fi.

Parola retelei Wi-Fi este incorecta. Asigurati-va
ca parola folosita pentru a va conecta la reteaua
Wi-Fi este corecta.

Robotul nu accepta o conexiune Wi-Fi de 5 GHz.
Asigurati-va ca robotul este conectat la o
conexiune Wi-Fi de 2,4 GHz.

Semnalul Wi-Fi este slab. Asigurati-va ca
robotul se afla intr-o zona cu o acoperire Wi-Fi
buna.

Este posibil ca robotul sa nu fie pregatit pentru
configurare. Inchideti si redeschideti aplicatia,
apoi incercati din nou conform instructiunilor.
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Problema

Solutie

Robotul nu poate gasi
Si nu poate reveni la
statia de baza.

e Traseul de revenire pentru incarcare este blocat,
de exemplu usa este inchisa.

e Statia de baza este deconectata de la sursa de
alimentare sau a fost mutatad cand robotul nu se
afla pe aceasta. Conectati statia de baza la
sursa de alimentare sau plasati robotul pe
statia de baza pentru a-lincarca.

e Exista prea multe obstacole in jurul statiei de
baza. Asezati statia de baza intr-o zona mai
deschisa.

e Mutarea robotului il poate determina saisi
stabileasca din nou pozitia pe harta; daca nu
reuseste, robotul va recrea o harta. Daca robotul
este prea departe de statia de baza, s-ar putea
sa nu poata reveni automat, caz in care va
trebui sa il asezati manual pe statia de baza.

e Stergeti zona de semnalizare de pe statia de
baza pentru a indeparta praful sau resturile.

Robotul raméane blocat
in fata statiei de baza
si nu poate reveni la
ea.

e \/erificati daca exista suficient spatiu pe ambele
parti sau in fata statiei de baza pentru a preveni
blocarea robotului.

e Robotul poate aluneca daca podeaua din fata
statiei de baza este prea uda. In acest caz,
curatati excesul de apa inainte de a incerca din
nou.

e Serecomanda sa mutati statia de baza intr-un
alt loc si sa incercati din nou.

e Asigurati-va ca placa de extensie a rampei este
instalata corect.
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Problema

Solutie

Robotul nu se opreste.

e Robotul nu poate fi oprit cadnd se incarca. Se
recomanda sa indepartati robotul de pe statia
de baza, iar apoi sa apasati lung butonul de
alimentare timp de 3 secunde pentru a-l opri.

e Daca robotul nu poate fi oprit prin efectuarea
pasului anterior, apasati lung butonul de
alimentare timp de 10 secunde pentru a opri
fortat robotul. Daca problema persist3,
contactati serviciul post-vanzare.

Viteza de incarcare
este lenta.

e Este nevoie de aproximativ 4 ore pentru a
incarca complet robotul cand bateria este
descarcata.

e Daca utilizati robotul la temperaturi in afara
intervalului specificat, viteza de incarcare va
incetini automat pentru a prelungi durata de
viata a bateriei.

e Atat bornele de incarcare de pe robot, cat si cele
de pe statia de baza ar putea fi murdare.
Stergeti-le cu o carpa uscata.

Zgomotul creste in
timpul functionarii
robotului.

e \Verificati daca filtrul recipientului de praf este
infundat. Daca da, curatati-l sau inlocuiti-L.

e Un obiect dur poate fi prins in peria principala
sau in recipientul de praf. Verificati si
indepartati orice obiect dur.

e Peria principala sau peria laterala se pot
incurca. Verificati si indepartati orice obiect
strain.

e Comutati modul de aspiratie la Standard sau
Silentios.
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Problema

Solutie

Robotul se deplaseaza
fara a urma traseul
stabilit.

e (Obiecte precum cablurile de alimentare si
papucii trebuie organizate inainte de a utiliza
robotul.

e Lucrul pe suprafete umede alunecoase
provoaca alunecarea rotii principale. Se
recomanda uscarea locurilor umede Tnainte de
utilizarea robotului.

e Stergeti fereastra barei de protectie de pe robot
Cu o carpa curata si moale pentru a o mentine
curata si neobstructionata.

Robotul rateaza
camerele de curatat.

e Asigurati-va ca usile camerelor de curatat sunt
deschise.

e Locul din fata camerei de curatat poate fi umed
si alunecos, ceea ce face ca robotul sa alunece
si sa functioneze anormal. Incercati s uscati
podeaua inainte de a utiliza robotul.

Robotul nu reia
curatarea dupa
incarcare.

e Asigurati-va ca robotul nu este setat pe modul
Nu deranjati (DND), ceea ce il va impiedica sa
reia curatarea.

e Robotul nu va relua curatarea dupa ce il asezati
manual pe statia de baza sau il trimiteti la
incarcare din aplicatie sau cu butonul .

Statia nu poate goli
automat recipientul de
praf.

e Verificati daca sacul de praf din rezervorul de
praf este plin.

e Daca sacul de praf nu este plin, verificati daca
sunt obstructionate orificiile de golire automata
ale robotului, statiei de baza sau recipientului
de praf. Daca sunt, curatati zona blocata.
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Problema Solutie

Nivelul apei din placa

de spalare este e \erificati daca garnitura rezervorului de apa
anormal. uzata este slabita sau instalata incorect si, in

caz afirmativ, repozitionati-o manual. Daca
problema persista, contactati echipa serviciului
post-vanzare.

e Apasati usor rezervorul de apa uzata pentru a va
asigura ca este instalat corect.

e Scoateti filtrul placii de spalare, verificati daca
scurgerea apei uzate este blocata si curatati-o.

e Verificati solutia de curatare. Nu adaugati
lichide in afara de solutia de curatare aprobata

oficial.
Suportul pentru laveta
mopului este ridicat e Scoateti suportul pentru laveta mopului pentru
anormal. a verifica daca exista obiecte straine blocate in

acesta si incercati sa reporniti robotul. Daca
problema persista, contactati echipa serviciului
post-vanzare.

Exista apa sub

rezervorul de apa e Cand scoateti rezervorul de apa curata, este
curata sau in jurul posibil ca putind apa din teava sa ramana sub
garniturii. rezervor sau in jurul garniturii. Acest lucru este

normal. Stergeti cu o carpa uscata.

8. Specificatii

8.1 Robot
Model RTD31TE
Durata de incarcare Aproximativ 4 ore
Tensiune nominala 14,4V
Putere nominala 75 W
Frecventa de functionare 2400-2483,5 MHz
Putere maxima de iesire <20 dBm

Tn conditii normale de utilizare, trebuie asigurata o distanta de cel putin 20 cm
intre antena si corpul utilizatorului.
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8.2 Statie de baza

Model RCDEOQ401

Intrare nominala 220-240V, 50-60 Hz
lesire nominala 20V, 2A

Putere nominala (in timpul golirii 700 W

prafului)

Putere nominala (in timpul curatarii) | 40 w

Putere nominala (in timpul incarcarii | 87 W

si uscarii)

Puterea nominala (in timpulincarcarii si uscarii) este determinata de valoarea
puterii in timpul perioadei de functionare la plind sarcina (temperatura

ambianta 23 °C £ 2 °C).

8.3 Baterie litiu-ion reincarcabila

Model R2412-4S2P-MMBK/
R2412-4S2P-FMTEV

Tip Li-ion

Numar 1

Capacitate nominala 4,8 Ah

8.4 Consum de energie in modul in asteptare

Statie de baza/Statia de incércare

Consum de energie in modul in asteptare: < 0,5 W (in decurs de 15 minute
dupé ce robotul paraseste statia de baza/suportul de incarcare)

Robotul si statia de baza/Statia de incércare

Consum de energie in modul in asteptare conectat la retea: < 2 W (in termen
de 20 de minute dupa ce bateria robotului aspirator este complet incarcata)
Consum de energie in modul in asteptare: < 0,5 W (in decurs de 20 de minute
dupa ce bateria robotului aspirator este complet incarcata)

9. Casarea si indepartarea bateriilor

Bateria litiu-ion incorporata contine substante periculoase pentru mediu.
Inainte de a casa bateria, asigurati-va ca bateria este scoasa de catre
tehnicieni calificati si predata la o unitate de reciclare adecvata.
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e bateria trebuie scoasa din aparat inainte ca acesta sa fie casat;

e aparatul trebuie sa fie deconectat de la sursa de alimentare la scoaterea

bateriei;

e bateria trebuie casata in conditii de siguranta.

Tnainte de a scoate bateria, deconectati alimentarea si descércati bateria cat
mai mult posibil.

Bateriile care nu sunt necesare trebuie predate la o unitate de reciclare
adecvata.

Nu expuneti la temperaturi ridicate pentru a evita riscurile de explozie.

Tn conditii abuzive, poate fi expulzat lichid din baterie. In caz de contact cu
acesta, clatiti cu apa si solicitati asistentd medicala.

9.1 Ghid de indepartare

1. Tntoarceti robotul, folositi o unealtd adecvatd pentru a scoate suruburile de
pe spatele robotului, apoi scoateti capacul.

2. Deconectati bornele dintre baterie si placa cu circuit imprimat pentru a
scoate bateria.

9.2 Informatii DEEE

1<

Importator

Toate produsele care poarta acest simbol sunt deseuri de
echipamente electrice si electronice (DEEE conform directivei
2012/19/UE), care nu trebuie amestecate cu deseurile menajere
nesortate. In schimb, ar trebui s& protejati sdnitatea umana si
mediul prin predarea echipamentelor uzate la un punct de
colectare desemnat pentru reciclarea deseurilor de
echipamente electrice si electronice, aprobat de guvern sau
autoritatile locale. Eliminarea si reciclarea corecte vor contribui
la prevenirea potentialelor consecinte negative asupra mediului
si sanatatii umane. Contactati instalatorul sau autoritatile locale
pentru mai multe informatii despre locatie, precum si despre
termenii si conditiile acestor puncte de colectare.

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
Www.sunnysoft.ro
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Dreame D30 Ultra

Saug- und Wischroboter mit automatischer
Entleerung und Selbstreinigung der Wischpads

i

Bedienungsanleitung

Die Abbildungen in diesem Benutzerhandbuch dienen nur als Referenz.
MaBgeblich ist das tatséchliche Produkt.
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1. Sicherheitshinweise

Lesen Sie das Benutzerhandbuch vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig
durch und bewahren Sie es zum spateren Nachschlagen auf, um
Stromschlage, Brdnde oder Verletzungen durch unsachgeméaBen Gebrauch
des Gerats zu vermeiden.

1.1 Nutzungsbeschrankungen

e Um einen sicheren Betrieb dieses Produkts zu gewéahrleisten und um

jegliche Risiken zu vermeiden, darf es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder
von Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder intellektuellen Defiziten
bzw. eingeschrénkter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der
Eltern oder eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder durfen die
Reinigung und Wartung nicht ohne Aufsicht durchfihren.

Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.

Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden
kbnnen.

Raumen Sie den zu reinigenden Bereich ab. Kinder durfen nicht mit dem
Gerat spielen. Achten Sie auf einen sicheren Abstand zwischen Kindern und
Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.

Das Gerat darf nicht in Badezimmern oder in der Ndhe von Schwimmbecken
installiert, aufgeladen oder verwendet werden.

Dieses Produkt ist nur fur die Bodenreinigung in Wohnraumen geeignet.
Verwenden Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als
Bodenbeldgen oder in einer gewerblichen oder industriellen Umgebung.

Stellen Sie sicher, dass das Gerét in einer geeigneten Umgebung
ordnungsgeman funktioniert. Andernfalls dirfen Sie das Gerat nicht
verwenden.

Bei Beschadigung des Netzkabels muss es durch ein spezielles Kabel oder
eine spezielle Einheit ersetzt werden, die Sie beim Hersteller oder seinem
Kundendienst erhalten konnen.

Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der iber dem Boden
freisteht, ohne dass eine Schutzbarriere vorhanden ist.

Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung,
die Roboterabdeckung oder den StoBfanger nicht als Griff fir den Roboter.

Verwenden Sie den Roboter in RAumen mit einer Umgebungstemperatur
von Uber 0 °C und unter 40 °C. Stellen Sie sicher, dass sich keine
Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden.
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e Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstande
vom Boden sowie alle auf dem Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder
Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen zu vermeiden.

e Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um eine
Kollision des Roboters mit diesen Gegenstanden und deren Beschéadigung
Zu vermeiden.

e Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugo6ffnung des
Roboters fern.

e Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von
Kindern auf.

e Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sduglingen
oder Kindern.

e Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf
dem Roboter befinden, unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

e |n den Frischwasserbehalter darf nur sauberes Wasser und die offiziell
zugelassene Reinigungsflissigkeit eingefullt werden. Fliigen Sie keine
anderen Flissigkeiten wie z. B. Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzu. Das
richtige Mischungsverhaltnis von Reinigungsflissigkeit und sauberem
Wasser steht auf der Flasche mit der Reinigungsflussigkeit. Bewahren Sie
die Reinigungsfliussigkeit auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

e Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden
Gegenstanden. Verwenden Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder
brennbare Flissigkeiten, &tzende Gase oder unverdinnte Sauren oder
Losungsmittel aufzusaugen.

e Keine harten oder scharfen Gegenstande aufsaugen. Verwenden Sie das
Gerat nicht zum Aufsaugen von Gegenstdnden wie Steinen, groBen
Papiersticken oder anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des Gerats
fuhren kdnnen.

e Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der
Steckdose gezogen werden.

e Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten
Tuch ab und spilen Sie diese nicht mit Flissigkeiten aus. Lassen Sie die
abwaschbaren Teile nach der Reinigung vollstandig trocknen, bevor Sie sie
wieder einbauen und benutzen.

e Verwenden Sie dieses Gerat gemaB den Anweisungen im
Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur alle auf Grund einer
unsachgemaBen Verwendung dieses Produkts entstandenen Verluste oder
Schaden verantwortlich.
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1.2 Akkus und Aufladen

WARNUNG: Nicht wiederaufladbare Batterien niemals laden.

Verwenden Sie keine Akkus oder Basisstationen von externen Anbietern.
Der Roboter kann nur mit der Basisstation Modell RCDEO401 verwendet
werden.

Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu
reparieren oder zu verandern.

Stellen Sie die Basisstation nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.

Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation niemals mit einem feuchten
Tuch oder nassen Handen.

Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaB. Nicht benétigte Batterien
sollten in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.

Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie
die Verwendung sofort ein und wenden Sie sich an den Kundendienst.

Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und
moglichst in seiner Originalverpackung aufbewahrt wird.

Bei ldngerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen,
danach ausgeschaltet und an einem kihlen, trockenen Ort aufbewahrt
werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate auf, um
eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

1.3 Informationen zur Lasersicherheit

Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN
60825-1:2014/A11:2021 fiir Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist
direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1

#*—|"| LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER

EN 50689:2021

1.4 Symbole

ﬁ Nur fir den Innenbereich geeignet

||| || Bedienungsanleitung lesen




Benutzerhandbuch

1.5 Konformitatserklarung

Hiermit erklart die Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd., dass das
Funkgerat des Typs RTD31TE mit der Richtlinie 2014/53/EU
c € konform ist. Der vollstandige Wortlaut der
EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden
Internetadresse abrufbar: global.dreametech. com

2. Produktiibersicht

2.1 Roboter

Abb. A-1
1. Taste fir die Punktreinigung ¢ Reinigung nach dem
. o ) Einschalten des Roboters zu
e Driicken Sie diese Taste, um die starten.

Punktreinigung zu starten.
3. Dockingtaste O

2. Einschalt-/Reinigungstaste . o L
e Dricken Sie diese Taste fur die

e Halten Sie die Taste 3 Sekunden Ruckkehr des Roboters zur

lang gedruckt, um das Gerat ein- Basisstation.

oder auszuschalten. e Halten Sie die Taste 3 Sekunden
e Dricken Sie diese Taste, um die lang gedrickt, um die
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10.

1.

0 © N O o bk

Kindersicherung zu deaktivieren.

Tasten-Statusanzeige

e Leuchtet weiB: Reinigung lauft
oder ist abgeschlossen

e Pulsiert weiB: Aufladen (bei
nicht niedrigem Akkustand)

e |Leuchtet orange: Wartend bei
niedrigem Akkustand oder
angehalten bei niedrigem
Akkustand

e Pulsiert orange: Aufladen (bei
niedrigem Akkustand)

e Blinkt orange: Fehler
3D-Linienlaser-Sensor

LDS-Abdeckung
Laserdistanzsensor (LDS)
StoBfanger
StoBfangerfenster
Abdeckung

Offnung fiir die automatische
Entleerung

Ladekontakte

13.

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.

22.
23.
24.
25.
26.

Anschlisse
Reset-Taste

e Halten Sie die Taste 3 Sekunden
lang gedrtckt, um die
Werkseinstellungen
wiederherzustellen.

WLAN-ANnzeige
Randsensor
Klippensensoren
Teppichsensor
Seitenburste
Hauptbirste
Hauptrad

MopExtend-Baugruppe
(Mopp-Verldngerungsbaugruppe)

Omnidirektionales Rad
BlUrstenschutz

Hauptrad

Klammern fur Barstenschutz

Befestigungsoffnungen far
Wischpadhalter

werden.

e Durch Dricken einer beliebigen Taste am Roboter kénnen Sie den Betrieb
pausieren, wahrend der Roboter reinigt oder zur Ladestation zurtickkehrt.

¢ Die Kindersicherung kann Gber die Dreamehome-App aktiviert/deaktiviert
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2.2 Staubbehalter

A-2

Filter

Filtergriff

Offnung fiir die automatische Entleerung
Clip der Staubbehélterabdeckung
Staubbehalter-Clip
Staubbehalterabdeckung

o oA W N

2.3 Wischmopp-Baugruppe

Abb. A-3

1. Wischpad-Befestigungsbereich
2. Wischpadhalter
3. Wischpad
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2

1.

W N

.4 Basisstation

Status-Anzeige

e Leuchtet weiB: Die Basisstation
ist an die Stromversorgung
angeschlossen

e Leuchtet orange: Die
Basisstation hat einen Fehler

. Filter
. Signalbereich

4. Offnungen fiir die automatische

Entleerung

5. Staubbeutel-Schlitz

6
7

8

. Ladekontakte

. Aufbewahrungsschlitz far
Netzkabel

. Stromanschluss

Abdeckung
. Schmutzwasserbehélter

. Frischwasserbehalter

. Abdeckung des Staubbeutelfachs
. Waschplatte
Waschplattenfilter

. Rampenverlangerungsplatte
. Wasserbehalter-Clip
Schwimmerkugel

. Wasserbehalter-Clip
Wasserleitung

. Filter

. Schwimmer

3. Vorbereitung des Zuhauses

1. Entfernen Sie vor der Reinigung instabile, zerbrechliche, wertvolle oder
gefahrliche Gegenstande und rdumen Sie Kabel, Tucher, Spielzeug, harte
und scharfe Gegenstande vom FuBboden auf, um zu vermeiden, dass sich
der Roboter darin verfangt, sie zerkratzt oder umst6B8t und dadurch

Verluste entstehen.

2. Montieren Sie vor der Reinigung eine physische Barriere an den Kanten von
Treppen, um dem Roboter ein sicheres und reibungsloses Arbeiten zu

ermaoglichen.

3. Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in
die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.

4. Um zu verhindern, dass der Roboter zu reinigende Bereiche auslasst,

10
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sollten Sie sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, Fluren oder engen
Stellen aufhalten.

e Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme wahrend des
Reinigungsvorgangs, um magliche Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

e Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine, Stahlkugeln und
Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande wie Bauschutt, Glasscherben und
N&gel auf, da dadurch der Boden verkratzt werden kann.

4. Vor der Verwendung

4.1 Stellen Sie die Basisstation auf und stecken Sie den Stecker
in die Steckdose

Stellen Sie die Basisstation an einem maglichst freistehenden Ort mit gutem
WLAN-Signal auf. Lassen Sie gentgend Platz, wie in der Abbildung gezeigt,
und entfernen Sie alle Objekte im schattierten Bereich. SchlieBen Sie das
Netzkabel an die Basisstation an und stecken Sie es in die Steckdose.

e Stecken Sie das Netzkabel fest aufwérts hinein, bis die Anzeige aufleuchtet.

e Achten Sie darauf, dass keine Gegenstdnde den Signalbereich blockieren.

e Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbdden oder Teppiche ndssen,
empfiehlt es sich, die Basisstation auf Fliesen- oder MarmorfuBbdden zu
stellen.

n
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Abb. C-1

4.2 Installation der Rampenverlangerungsplatte

e Stellen Sie sicher, dass der Waschplattenfilter vor der Verwendung installiert
ist.

e Der Waschplattenfilter kann bei der routinemaBigen Pflege zum Reinigen
entfernt werden.

C-2 S\ N

M=oy

=)

S
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4.3 Entfernen Sie die Schutzvorrichtungen des Roboters und
installieren Sie die Seitenbiirste und die
Wischmopp-Baugruppe

(1) Seitenbirstenclip

Abb. C-3

4.4 Verbinden mit der Dreamehome-App

(1) Zum Einschalten des Roboters die Ein-/Aus-Taste am Roboter driicken und
3 Sekunden lang gedriickt halten. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und
scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder suchen Sie im App-Store
nach ,Dreamehome”, um die App herunterzuladen und zu installieren.

(2) Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf ,Scannen Sie den
QR-Code zum Verbinden”, und scannen Sie denselben QR-Code auf dem
Roboter erneut, um das Gerat hinzuzuftgen. Bitte folgen Sie den
Anweisungen, um die WLAN-Verbindung herzustellen.

(1) WLAN-ANnzeige

¢ Blinkt langsam: Wartet auf Verbindung
e Blinkt schnell: Am Verbinden

e leuchtet: Verbunden

(2) QR-Code

13
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e Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstitzt.

e Zum Zurtcksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie Schritt (2) und
folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu erstellen.

e Nach der erfolgreichen Verbindung des Gerats mit dem heimischen
WLAN-Netzwerk wird das Gerat im Falle von Unterbrechungen der
Netzwerkverbindung, bedingt durch Probleme wie unbezahlte Rechnungen
oder Stromausfélle, kontinuierlich eine erneute Verbindung anstreben, um
nach einer Wiederherstellung des Netzwerks eine reibungslose
Benutzererfahrung zu gewahrleisten.

e Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden lang gedrickt, um das
Gerat vom WLAN-Netzwerk zu trennen.

e Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche
Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen
Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

4.5 Verbinden Sie den Roboter mit der Basisstation

Setzen Sie den Roboter so auf die Basisstation, dass die
Wischmopp-Baugruppe zur Waschplatte zeigt. AnschlieBend hdren Sie eine
Sprachmeldung, wenn sich der Roboter erfolgreich mit der Basisstation
verbunden hat. Nach dem vollstdndigen Aufladen des Roboters leuchten die
Status-Anzeigen am Roboter und an der Basisstation 10 Minuten lang und
werden anschlieBend gedimmt.

Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Inbetriebnahme vollstdndig
aufzuladen. Wenn sich der Roboter aufgrund eines leeren Akkus nicht
einschalten lasst, verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der
Basisstation.

14
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Abb. C-5

4.6 Wasser in den Frischwasserbehalter fiillen

Nehmen Sie den Frischwasserbehalter aus der Basisstation heraus und fillen

Sie den Behalter mit sauberem Wasser. Danach setzen Sie ihn wieder in die
Basisstation ein.

Fallen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwasserbehalter verformt
werden kann.

Abb. C-6

15
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5. Benutzung

e

5.1 Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters driicken und halten Sie die Ein-/Aus-Taste

3 Sekunden lang gedrlckt. Die Betriebsanzeige leuchtet weiter. Oder stellen
Sie den Roboter auf die Basisstation, indem Sie die Ladekontakte des
Roboters mit denen der Basisstation ausrichten. Dann schaltet sich der
Roboter automatisch ein und beginnt mit dem Laden. Um den Roboter
auszuschalten, entfernen Sie den Roboter von der Basisstation und halten Sie
die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedruickt.

5.2 Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks folgen Sie zur schnellen
Kartenerstellung den Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt mit der
Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn der Roboter zur Basisstation
zuruckkehrt, ist die Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird
automatisch gespeichert.

5.3 Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, dricken Sie eine beliebige Taste, um ihn anzuhalten.
Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch in
den Ruhemodus tber. Alle Anzeigen am Roboter schalten sich aus. Drlicken

Sie eine beliebige Taste auf dem Roboter, oder nutzen Sie die App, um den
Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Wird der Roboter angehalten und auf die Basisstation gestellt, endet die
aktuelle Reinigungsaufgabe.

16
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5.4 Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter automatisch zur
Basisstation zum Aufladen zurtick. Wenn der Akku ausreichend aufgeladen
ist, setzt er die noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben fort.

Zur Nutzung dieser Funktion mussen Sie diese in der App aktivieren.

5.5 Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt, kann er die
Reinigung nicht fortsetzen. Der Nicht-Stéren-Modus (DND) ist ab Werk
standardmaBig deaktiviert. Sie kbnnen den Nicht-Stéren-Modus (DND) tber
die App aktivieren oder den DND-Zeitraum andern. Der Nicht-Stéren-Zeitraum
(DND) ist standardmaBig auf 22:00-8:00 Uhr eingestellt.

e Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des
Nicht-Stéren-Zeitraums (DND) ausgefihrt.

e Der Roboter wird die Reinigung nach Ablauf des DND-Zeitraums dort
fortsetzen, wo er aufgehort hat.

5.6 Punktreinigung

Dricken Sie im Modus ,Wartend” des Roboters kurz die Taste (2, um den
Punktreinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter
einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Meter um sich herum und kehrt zu
seinem Ausgangspunkt zuruck, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche
abgeschlossen ist.

5.7 Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten lasst,
halten Sie die Ein-/Aus-Taste 10 Sekunden lang gedriickt, um ihn
zwangsweise auszuschalten. Halten Sie dann die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden
lang gedrickt, um den Roboter einzuschalten.
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5.8 Staubsaugen und Wischen

Nach der Installation der Wischmopp-Baugruppe arbeitet der Roboter bei der
ersten Verwendung standardma&Big im Modus ,Staubsaugen und Wischen”. Zur
Anpassung des Reinigungsmodus gehen Sie zu den
Reinigungsmodus-Einstellungen in der App und wahlen Sie aus den folgenden
drei zusétzlichen Optionen:

(1) wischen nach dem Staubsaugen
(2) Staubsaugen
(3) Wischen

1. Reinigung starten

Driicken Sie die Ein-/Aus-Taste am Roboter oder nutzen Sie die App, um den
Roboter von der Basisstation aus starten zu lassen. Dann plant der Roboter
die optimale Reinigungsroute und fihrt die Reinigungsaufgabe auf der
Grundlage der erstellten Karte aus.

e Um eine problemlose Rickkehr des Roboters zur Basisstation nach der
Reinigung zu gewahrleisten, empfiehlt es sich, den Roboter von der
Basisstation aus starten zu lassen.

e Die Wischpads werden gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen
beginnt, bitte warten Sie mit Geduld.

e Bewegen Sie die Basisstation, den Frischwasserbehalter, den
Schmutzwasserbehdlter oder den Waschplattenfilter wéhrend der Reinigung
nicht.

e Berilihren Sie nicht den Wasserauslass, wenn die Basisstation in Betrieb ist,
um Verbrihungen zu vermeiden.

2. Automatisches Waschen der Wischpads

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation
zurick, um die Wischpads zu waschen, je nach der in der App festgelegten
H&ufigkeit der Wischpadreinigung. Die Basisstation flllt automatisch den
Wasserbehalter des Roboters auf und der Roboter setzt die Reinigung fort.
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3. Automatisches Entleeren des Staubbehélters und Waschen und Trocknen

der Wischpads

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe erledigt hat und zum Aufladen
zur Basisstation zuriickkehrt, entleert die Basisstation automatisch den
Staubbehalter. AnschlieBend wascht und trocknet sie die Wischpads.

e Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App ausgeschaltet ist,
leert die Basisstation den Staubbehalter nicht automatisch.

e Die Basisstation leert den Staubbehalter gem&B der Einstellung in der App.

4. Reinigen Sie den Schmutzwasserbehalter

Nachdem der Roboter seine Aufgabe erfillt hat, reinigen Sie bitte den
Schmutzwasserbehalter, um Geruchsbildung zu vermeiden.

6. Regelmasige Wartung

6.1 Teile

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in
der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelméaBigen Wartung
des Zubehérs zu beachten.

Teil Wartungsintervall Haufigkeit des
Austausches

Schmutzwasserbehalter Nach jedem Gebrauch /

Frischwasserbehalter Einmal alle 2 Wochen /

automatische Entleerung

Hauptbirste Einmal alle 2 Wochen Alle 6 bis 12 Monate
Staubbehalterfilter Einmal alle 2 Wochen Alle 3 bis 6 Monate
Seitenburste Einmal alle 2 Wochen Alle 3 bis 6 Monate
Wischpadhalter Einmal alle 2 Wochen /
Waschplattenfilter Einmal alle /
1 bis 2 Monate

Signalbereich der Einmal im Monat /

Basisstation

Ladekontakte Einmal im Monat /

Offnungen fir die Einmal im Monat /
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Teil Wartungsintervall Haufigkeit des
Austausches

Omnidirektionales Rad Einmal im Monat /

Randsensor Einmal im Monat /
Laserdistanzsensor (LDS) Einmal im Monat /

Teppichsensor Einmal im Monat /
Klippensensoren Einmal im Monat /
StoBfangerfenster Einmal im Monat /

StoBféanger Einmal im Monat /

Unterseite des Roboters Einmal im Monat /

Staubbehalter Nach Bedarf reinigen /

Hauptrader Nach Bedarf reinigen /

Staubbeutel / Alle 2 bis 4 Monate
Wischpads / Alle 1 bis 3 Monate

Die Haufigkeit der Wartung und des Ersatzes hangt von der tatsachlichen
Nutzung ab. Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme auftreten, wird
eine sofortige Wartung oder ein sofortiger Ersatz empfohlen.
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6.2 Waschplattenfilter

1. Nehmen Sie den Roboter heraus und entfernen Sie den Waschplattenfilter,
nachdem die Reinigung des Wischpads abgeschlossen ist.

2. Spulen Sie den Waschplattenfilter mit sauberem Wasser ab, wischen Sie
ihn sauber und setzen Sie ihn dann wieder in die Waschplatte ein.

3. Verwenden Sie die App oder driicken Sie die Taste O, um den Roboter zur
Basisstation zurlickzubringen, oder stellen Sie den Roboter manuell wieder
auf die Basisstation.

Lassen Sie den Roboter wéhrend der Reinigung nicht zur Basisstation
zuruckkehren.

6.3 Staubbeutel

1. Entfernen Sie die Abdeckung des Staubbeutelfachs und entsorgen Sie den
Staubbeutel.

Wenn Sie den Griff nach oben ziehen, wird der Beutel verschlossen, damit
Staub und Schmutz nicht versehentlich herausfallen kénnen.
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2. Wischen Sie Staub und Schmutz mit einem trockenen Tuch vom Filter ab.
3. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein.
4. Bringen Sie die Abdeckung des Staubbeutelfachs wieder an.

6.4 Schmutzwasserbehalter

1. Entfernen Sie den Schmutzwasserbehalter, 6ffnen Sie den Deckel und
gieBen Sie das Schmutzwasser aus.

2. Spulen Sie den Schmutzwasserbehalter mit sauberem Wasser aus, und
reinigen Sie die Innenwand des Schmutzwasserbehalters mit einem
geeigneten Reinigungswerkzeug.

Die Schwimmerkugel im Schmutzwasserbehalter ist ein bewegliches Teil.
Uben Sie beim Reinigen nicht zu viel Kraft aus, um sie nicht zu beschadigen.

6.5 Hauptbirste

1. Drucken Sie die Klammern fur Burstenschutz nach innen, um den
Burstenschutz zu entfernen und die Birste aus dem Roboter zu heben.
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2. Ziehen Sie die Burstenhalter an beiden Enden der Burste heraus, wie in der
Abbildung gezeigt. Entfernen Sie mit einem geeigneten
Reinigungswerkzeug alle in der Blrste verhedderten Haare. Bringen Sie die
Blrstenhalter an beiden Enden der Blrste wieder an und setzen Sie
anschlieBend die Blrste wieder ein. Driicken Sie auf den Blirstenschutz,
bis er einrastet.

Abb. E-4

6.6 Seitenbiirste

Entfernen und reinigen Sie die Seitenburste.

Abb. E-5

6.7 Omnidirektionales Rad

e Trennen Sie die Achse und den Reifen des omnidirektionalen Rads mit einem
Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei keine
UbermaBige Kraft aus.

e Spllen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem Wasser ab und setzen
Sie es nach dem vollstdndigen Trocknen wieder ein.
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6.8 Wischpadhalter

Entfernen und reinigen Sie die Wischpadhalter.

6.9 Wischpads

Entfernen Sie die Wischpads aus den Wischpadhaltern, um sie
auszutauschen.

Abb. E-8
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6.10 Staubbehalter und Filter
1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken Sie den
Staubbehalter-Clip, um den Staubbehalter zu entfernen.

2. Offnen Sie die Staubbehalterabdeckung, entfernen Sie den Filter und leeren
Sie den Staubbehalter wie in der Abbildung gezeigt.

3. Klopfen Sie leicht auf den Korb des Filters, um den Schmutz zu entfernen.

Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Blrste, einem Finger oder scharfen

Gegenstanden, um Schaden zu vermeiden.

4. Spiulen Sie den Staubbehéalter und den Filter mit Wasser ab und trocknen
Sie sie vor dem Einbau vollstandig ab.

e Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser ab.
Keine Reinigungsmittel verwenden.

e \erwenden Sie den Staubbehélter und den Filter nur, wenn sie vollstandig
trocken sind.
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6.11 Roboter-Sensoren

Wischen Sie die Roboter-Sensoren mit einem weichen und trockenen Tuch ab,
wie in der Abbildung dargestellt:

Laserdistanzsensor (LDS)

StoBfangerfenster

StoBfanger

Randsensor

Klippensensoren

R e

Teppichsensor

Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im Inneren des Roboters und
der Basisstation besché&digen. Bitte nutzen Sie ein trockenes Tuch zur
Reinigung.

Abb. E-10

6.12 Ladekontakte und Signalbereich

Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalbereich mit einem weichen,
trockenen Tuch.

Abb. E-T1

26



Benutzerhandbuch

6.13 Offnungen fiir die automatische Entleerung

Reinigen Sie die Offnungen fir die automatische Entleerung des Roboters und
der Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Abb. E-12

6.14 Akku

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Sorgen Sie
bei taglichem Gebrauch flr eine ausreichende Ladung des Akkus, um eine
optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten Sie den Roboter bei langerem
Nichtgebrauch aus und verstauen Sie ihn. Laden Sie den Roboter mindestens
einmal alle drei Monate auf, um Sch&den durch Uberentladung zu vermeiden.

7. Fehlerbehebung

Problem Lésung

Der Roboter lasst sich

nicht einschalten. o Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an
der Ladestation auf und versuchen Sie es dann
erneut.

e Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu
hoch. Es wird empfohlen, den Roboter in
Umgebungen mit einer Umgebungstemperatur
uber 0 °C und unter 40 °C zu verwenden.
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Problem

Lésung

Der Roboter ladt sich
nicht auf.

e Die Basisstation ist nicht an die
Stromversorgung angeschlossen. Bitte stellen
Sie sicher, dass beide Enden des Netzkabels
korrekt angeschlossen sind.

e Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der
Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte
reinigen Sie die Ladekontakte.

e Uberpriifen Sie, ob sich an den Anschliissen des
Roboters Fremdkorper befinden, und entfernen
Sie ggf. diese Fremdkdrper.

Der Roboter kann
keine Verbindung zum
WLAN herstellen.

° Qas Passwort fur das WLAN-Netzwerk ist falsch.
Uberprufen Sie, ob das Passwort fur die
Verbindung mit Ihrem WLAN-Netzwerk korrekt
ist.

e Der Roboter unterstitzt keine
5-GHz-WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher,
dass der Roboter mit einer
2,4-GHz-WLAN-Verbindung verbunden ist.

e Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie
sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet
mit guter WLAN-Abdeckung befindet.

e Der Roboter ist moglicherweise nicht fur die
Konfiguration bereit. Beenden Sie die App,
starten Sie diese erneut, und versuchen Sie es
dann noch einmal wie angewiesen.
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Problem

Lésung

Der Roboter kann die
Basisstation nicht
finden und nicht zu ihr
zuruckkehren.

e Der Weg flr die Rickkehr zum Aufladen ist
blockiert, z. B. die Tur ist geschlossen.

e Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz
angeschlossen oder wurde bewegt, wahrend
der Roboter nicht auf ihr steht. Bitte schlieBen
Sie die Basisstation an das Stromnetz an oder
stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die
Basisstation.

e Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation
herum. Platzieren Sie die Basisstation in einen
freistehenden Bereich.

e Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich
maglicherweise neu positionieren, und er
erstellt eine neue Karte, wenn die
Neupositionierung fehlschlagt. Wenn der
Roboter zu weit von der Basisstation entfernt
ist, kann er moglicherweise nicht automatisch
zurtckkehren. In diesem Fall missen Sie den
Roboter manuell auf die Basisstation stellen.

e \Wischen Sie den Signalbereich an der
Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu
entfernen.

Der Roboter bleibt vor
der Basisstation
stecken und kann
nicht zu ihr
zuruckkehren.

e Prifen Sie, ob auf beiden Seiten bzw. vor der
Basisstation genugend Platz vorhanden ist, um
ein Blockieren des Roboters zu verhindern.

e Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden
vor der Basisstation ibermaBig nass ist. Wenn
dies der Fall ist, entfernen Sie zunachst das
Uberschissige Wasser, bevor Sie es erneut
versuchen.

e Es wird empfohlen, die Basisstation an einen
anderen Ort zu stellen und es erneut zu
versuchen.

e \/ergewissern Sie sich, dass die
Rampenverlangerungsplatte richtig installiert
ist.
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Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich
nicht ausschalten.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs
nicht ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten
des Roboters wird empfohlen, ihn von der
Basisstation zu entfernen und die
Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedriickt zu
halten.

Wenn sich der Roboter mit dem vorherigen
Schritt nicht ausschalten lasst, halten Sie die
Ein-/Aus-Taste 10 Sekunden lang gedriickt, um
ein Ausschalten des Roboters zu erzwingen.
Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden
Sie sich bitte an den Kundendienst.

Die
Ladegeschwindigkeit
ist langsam.

Es dauert etwa 4 Stunden, um den Roboter
vollstandig aufzuladen, wenn der Akku schwach
ist.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen
auBerhalb des angegebenen Bereichs
betreiben, wird die Ladegeschwindigkeit
automatisch verlangsamt, um die Lebensdauer
des Akkus zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch
an der Basisstation kbnnen verschmutzt sein,
bitte wischen Sie sie mit einem trockenen Tuch
ab.

Die Gerdusche
nehmen zu, wahrend
der Roboter in Betrieb
ist.

Prafen Sie, ob der Staubbehalterfilter verstopft
ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie
ihn.

Ein harter Gegenstand kdnnte in der
Hauptburste oder im Staubbehalter
eingeklemmt sein. Prifen und entfernen Sie alle
harten Gegenstande.

Die Hauptbirste oder die Seitenburste kann sich
verheddern. Prifen und entfernen Sie alle
Fremdkdrper.

Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder
Leise.
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Problem

Lésung

Der Roboter bewegt
sich, ohne der
festgelegten Route zu
folgen.

e Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe
sollten vor dem Einsatz des Roboters
aufgerdumt werden.

e Beim Einsatz auf nassen, rutschigen
Oberflachen rutscht das Hauptrad durch. Es
wird empfohlen, die nassen Stellen vor dem
Einsatz des Roboters zu trocknen.

e \Wischen Sie das StoBféangerfenster des
Roboters mit einem sauberen, weichen Tuch ab,
um es sauber und funktionsfahig zu halten.

Der Roboter kann die
zu reinigenden Raume
nicht erreichen.

e Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu
reinigenden Radume offen sind.

e Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann
nass und rutschig sein, so dass der Roboter
wegrutscht und nicht ordnungsgeman
funktioniert. Trocknen Sie den Boden, bevor Sie
den Roboter benutzen.

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem
Laden nicht wieder
auf.

e \Jergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht
auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt
ist, da er dann die Reinigung nicht fortsetzen
kann.

e Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort,
nachdem Sie den Roboter manuell auf die
Basisstation gestellt haben oder den Roboter
Uber die App oder durch Driicken der Taste O
zum Aufladen geschickt haben.

Die Station kann den
Staubbehélter nicht
automatisch leeren.

e Prifen Sie, ob der Staubbeutel im
Staubbeutelfach voll ist.

e \Wenn der Staubbeutel nicht voll ist, prufen Sie,
ob die Offnungen fiir die automatische
Entleerung des Roboters, der Basisstation oder
des Staubbehélters verstopft sind. Falls ja,
beseitigen Sie die Verstopfung rechtzeitig.
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Problem

Lésung

Der Wasserstand der
Waschplatte ist nicht
normal.

e Uberpriifen Sie, ob die Dichtung am
Schmutzwasserbehalter lose oder nicht richtig
installiert ist, und setzen Sie sie gegebenenfalls
manuell wieder ein. Wenn das Problem
weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst.

e Driucken Sie vorsichtig auf den
Schmutzwasserbehalter, um sicherzustellen,
dass er richtig installiert ist.

e Nehmen Sie den Waschplattenfilter heraus und
prifen Sie, ob der Abwasserabflussanschluss
verstopft ist, und reinigen Sie ihn.

e Uberpriifen Sie die Reinigungsfliissigkeit. Fiigen
Sie keine anderen Flissigkeiten als die offiziell
zugelassene Reinigungsflussigkeit hinzu.

Der Wischpadhalter ist
abnormal angehoben.

e Bitte entfernen Sie den Wischpadhalter, prifen
Sie, ob sich ein Fremdkdrper darin befindet, und
starten Sie den Roboter neu. Wenn das Problem
weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst.

Unter dem
Frischwasserbehalter
oder um die Dichtung
herum befindet sich
Wasser.

e \Wenn Sie den Frischwasserbehalter
herausnehmen, kann etwas Wasser in der
Leitung unter dem Behalter oder um die
Dichtung herum zuruackbleiben. Dies ist normal.
Wischen Sie es bitte mit einem trockenen Tuch
ab.
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8. Spezifikationen

8.1 Roboter

Modell RTD31TE

Ladezeit Ca. 4 Stunden
Bemessungsspannung 14,4V
Bemessungsleistung 75 W
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz
Maximale Ausgangsleistung <20dBm

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat in einem Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Korper des Benutzers
gehalten werden.

8.2 Basisstation

Modell RCDE0401
Nenneingang 220-240V, 50-60 Hz
Nennausgang 20V,2A
Bemessungsleistung (bei der 700 W
Staubentleerung)

Bemessungsleistung (wéhrend der 40 W

Reinigung)

Bemessungsleistung (beim Lade- 87 W

und Trocknungsvorgang)

Die Bemessungsleistung (beim Lade- und Trocknungsvorgang) wird durch den
Leistungswert wahrend der Volllastperiode (Umgebungstemperatur
23 °C £ 2 °C) bestimmt.
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8.3 Wiederaufladbarer Lithium-lonen-Akkupack

Modell R2412-4S52P-MMBK/
R2412-4S2P-FMTEV

Typ Lithium-lonen

Anzahl 1

Nennkapazitat 4,8 Ah

8.4 Energieverbrauch im Standby-Modus

Basisstation/Ladestation
Energieverbrauch im Standby-Modus: < 0,5 W (innerhalb von 15 Minuten,
nachdem der Roboter von der Basisstation/Ladestation entfernt wurde)

Roboter und Basisstation/Ladestation

Energieverbrauch im Netzwerk-Standby-Modus: < 2 W (innerhalb von

20 Minuten, nachdem der Akku des Staubsaugerroboters vollstandig
aufgeladen ist)

Energieverbrauch im Standby-Modus: < 0,5 W (innerhalb von 20 Minuten,
nachdem der Akku des Staubsaugerroboters vollstdndig aufgeladen ist)

9. Entsorgung und Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefédhrdende
Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die
Batterie von qualifizierten Technikern entfernt und in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt wird.

e Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat entfernt werden;
e Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom Stromnetz getrennt werden;
e Der Akku muss sicher entsorgt werden.

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und lassen Sie
den Akku komplett leer laufen.

Nicht bendtigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt
werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit hohen Temperaturen, um
Explosionsrisiken zu vermeiden.

Bei missbrduchlicher Verwendung kann Flissigkeit aus der Batterie
ausgestoBen werden. Wenn Sie sie aus Versehen anfassen, spulen Sie mit
Wasser und suchen Sie medizinische Hilfe.
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9.1 Anleitung zum Herausnehmen

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug
die Schrauben auf der Rickseite des Roboters und nehmen Sie dann die
Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und der Leiterplatte, um den
Akku zu entfernen.

9.2 Entsorgung von elektrischen und elektronischen Geraten

Alle Produkte, die dieses Symbol tragen, sind Elektro- und
Elektronik-Altgerate (WEEE gemaB Richtlinie 2012/19/EU), die
nicht mit unsortiertem Haushaltsabfall vermischt werden
sollten. Schiitzen Sie stattdessen die menschliche Gesundheit
und die Umwelt, indem Sie lhre Altgerate bei einer von
staatlichen oder 6rtlichen Behdrden bestimmten Sammelstelle
flr das Recycling von Elektro- und Elektronik-Altgeraten
abgeben. Die korrekte Entsorgung und das Recycling tragen
dazu bei, mogliche negative Auswirkungen auf die Umwelt und
die menschliche Gesundheit zu vermeiden. Weitere
Informationen zum Standort sowie zu den Bedingungen dieser
Sammelstellen erhalten Sie beim Installateur oder bei den
ortlichen Behorden.

14

Importeur

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.cz
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1. UHdopmauus 3a 6e3onacHOCT

3a fa nsberHete TOKOB yaap, NoXap UNn HapaHaBaHe, MPUYNHEHUN OT
HenpaBwW/iHa ynoTpe6a Ha ypeJa, NpoyeTeTe BHUMaTEIHO PbKOBOACTBOTO 3a
noTpebuTens, Npeau Aa usnonseare ypeaa, U ro 3anaseTe 3a 6bAeLlum CnpaBKy.

1.1 OrpaHuyeHus npu ynotpeoda

+ Tosn NpoayKT He TpsiGBa Aia ce M3non3Ba oT Aela Ha Bb3pacT Noj 8 roanHwy,
HUTO OT LA C PU3NYECKWN, CETUBHU U/TU YMCTBEHU YBPEXAaHUSA NN
C OrpaHMYeH OMNUT U NO3HAHUA 6e3 HaZ30p OT POANUTEN U HACTOMHUK,
KOWTO Jla rapaHTMpa 6e3onacHarta paboTa 1 fa NnpeaoTBpaTh BCAKAKBU
puckoBe. lMouncTeaHeTo M NoAApPbXKKaTa He TpsibBa Aa ce N3BbpLLBAT OT
JAeua 6e3 Hap30p.

* YpepnbT TpsibBa fa ce U3non3Ba caMo CbC 3axpaHBaLLus 6510K, LOCTaBeH
c ypeaa.

+ Tosu ypep cbabprka 6aTepumn, KOMTO MOraT ia ce CMEHSIT caMo OT
KBanuuunpaHu nuua.

+ PasuucTeTe 30HaTa, KOATO e ce noyncTBa. [euaTta He TpsAbBa Aa cu urpanT
c ypega. lMorpwxkeTe ce geuaTa u JOMaLLHUTE NOOGMMLM Aa ca Ha 6e30nacHo
pa3cTosiHMe OT po60Ta, AOKATO TON paboTu.

* He MOHTUpaiiTe, He 3apeXxaanTe U He U3Mon3BanTe ypeaa B 6aHN UM OKOJO
6acenHu.

* Tosu NPoAYKT € npegHa3Ha4yeH CaMO 3a NovYncTeaHe Ha noaoee B AoMallHa
cpepa. He ro usnonssante Ha OTKPUTO, BbpPXY MOBBPXHOCTU, pa3J/IN4HU OT
noa, Win B TbproBCckKa niaun npomMuLlJieHa cpeja.

* YBepeTe ce, Ye ypeabT paboTu NpaBuIHO B Noaxoasuwa cpeaa. B npotuseH
cllyyam He nsnonsBanTe ypeaa.

« AKO 3axpaHBaWUAT Kaben e NoBpe/ieH, Toi TpsibBa Aa 6be 3aMeHEH CbC
creunaneH Kaben unu KOMMIEKT, KOUTO Ce Npeanarart oT NPOU3BOAUTENA
WM HEroBUA CEPBU3EH NMpeacTaBuTen.

 He nsnonssaiTe po60oTa B 30HU, U3AUrHATU HAJ HUBOTO Ha 3eMATa, 6e3
npeanasHa nperpaga.

* He nocTaBaAiTe po60Ta c ropHaTa cTpaHa Hagosny. He nsnonapaiTte Kanaka
Ha LDS, kanaka Ha po60oTa Unun 6poHsTa KaTo ApbXXKa 3a poboTa.

+ N3nonaBanTe pob6oTa Npu TemnepaTypa Ha oKonHaTa cpega Hag 0 °C n nopa
40 °C. YBepeTe ce, Ye Ha noga HAMa TeYHOCTU UM NlenkKaBu BeLLecTBa.

- 3a fa npefoTBpaTUTE NOBPeAUn UM HapaHsiBaHUS OT BllavyeHe, Npeau aa
BK/tOUMTE ypena, NnpubepeTe oT Noa BCUUKM He3aKpeneHu npeameTy
N OTCTpaHeTe KabenuTe U 3axpaHBaLLuTe LUHYPOBE OT MbTA HAa MOYUCTBAHeE.
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* MpubepeTe OT NoAa YyNINBUTE MU MaASIKUTE NPeaMeTH, 3a ia He ce 6/1bCcHe
po60TbHT B TAX M Aa He I'v NoBpeaMu.

+ [aseTe KocaTa, NPbCTUTE N APYrUTE YaCTW HA TANOTO Aasied OT CMyKaTeNHuUSA
OTBOp Ha poboTa.

+ CbxpaHaBanTe NOYMCTBALLUNA UHCTPYMEHT Ha MACTO, HEAOCTBIMHO 3a AeLa.
« He nanonseainTte ypega B CTas, B KOATO cnu 6ebe nnu gete.

+ He nocTtaBaiTe geua, AOMaLUHU NHOOUMLN N KaKBUTO U Aa e npeaMeTn
BbpXy po60Ta, HE3aBUCUMO Aasiv TON CTOM HEMOABUXKHO, UNN CE ABUXKM.

* B pesepBoapa 3a yncTa Boga MoraT Aa ce HanmBaT caMo YucTa Boga
1 omuUManHo ogoBPEeHNST NoYMCTBALL pa3TBop. He go6aeainTe apyru
TEYHOCTU, HanpuMep CNUPT UK Ae3NHPEKTAHT. CbOTHOLEHMETO MeXay
MOYMCTBALLMA Pa3TBOP M YMCTaTa BOAa MOXe [la Ce NPoBepu Ha byTunkaTa
C noyncTBaLLms pasTBop. CbxpaHsaBalTe NOYUCTBALLMA PAa3TBOP Ha MACTO,
He[0CTBbMNHO 3a Aela.

+ He nsnonspaiite po6oTa 3a NOYMCTBAHE Ha ropsilm npeamMeTu. He
n3nonsBanTe poboTa 3a CbOUpPaHe Ha 3anasuMun UM ropuMm TEYHOCTH,
KOPO3VBHW ra3oBe WM HepaspeaeHn KUCENNHU UK pasTBOPUTENN.

* He 3acMmykBauTe TBbpAN UNK OCTpU NpeameTu. He nsnonssanTe ypega 3a
CcbbUpaHe Ha NPeaMETM KaTo KaMbHM, rONIEMU NapyeTa XxapTus UM KakBoTo
M Aa e gpyro, Koeto MOXe a 3anywm ypeaa.

- MMpean noyncTeaHe UM NOAAPHXKKA Ha ypeaa LiencenbT TpAbBa Aa ce
n3Baau OT KOHTaKTa.

* He nsbbpcaaiTe poboTa 1 6a3oBaTa CTaHLMA C MOKpa Kbpra U He 1
M3nnakBawTe C KakBaTo M Aa e Te4yHocT. Cnep noYncTBaHe Ha YacTuTe, KOMTo
MoraT fja ce MUSIT, MOACYLUETE MM Hamb/IHO, NPeAu Aa MM MOHTMpPaTe OTHOBO
n fa rv usnonsearTe.

* MsnonaBaiTe TO3M NPOAYKT B CbOTBETCTBME C UHCTPYKLUUUTE
B PbKOBOACTBOTO 3a NoTpebutens. MoTpebutenmTte HOCAT OTFOBOPHOCT 3a
BCSIKaKBW 3arybum Wiam WeTu, NponsTnyallm oT HenpaswsHa ynotpeba Ha
npoaykTa.

1.2 baTepuu u 3apexxpaHe

MPEAYMPEXOEHUE: He 3apexxganTte HeakyMynaTOpHM 6aTepuu.

* He nsnonspavte 6atepun nnmn 6a3oBu CTaHLMM Ha APYry NPON3BOAUTENMN.
Po6oTbT MOXe Ala ce nanonsea caMo ¢ 6a3oBa ctaHuua mogen RCDE0401.

+ He ce onutBaiTe caMu fa pasrnobsisaTte, peMOHTMPATE UM MPOMEHSATE
6atepusTa unu 6asoBaTa CTaHUMS.

* He nocTtaBsanTe 6a3oBarta CTaHUuA 651130 0O U3TOYHUK Ha TOTIJINHA.
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* He n36bpcBaiTe 1 He NOYNCTBaANTE KOHTAKTUTE 3a 3apeXkJaHe Ha 6a3oBaTa
CTaHUMs C MOKpa Kbpna Ui ¢ MOKpU pbLe.

* He n3xBbpnanTe cTapute 6aTtepun No HenpaBuIeH HauymMH. HeHy>XHUTe
6aTepun TpaA6Ba Aa ce nNpeAaBaT B MOAXOASALL NYHKT 3@ peLuKnpaHe.

+ AKO 3axpaHBalLMAT Kaben ce NOBpeAn UM CKbCa, BegHara crnpeTte Aa ro
M3MON3BaTe U ce CBbPXKETE CbC CepBU3a 3a C/ieAnpoaaXK6eHo 06Cy)KBaHe.

- YBeperTe ce, ye Npu TpaHCMOpPTUPaHe POGOTHLT € U3KJTHOYEH M MO Bb3MOXHOCT
€ B OpUrnHanHaTa cu ornakoBka.

* AKO po60OTBT HAMa [a ce U3MN0oJi3Ba AbJIr0 BpeMe, 3apefeTe ro HambJIHO,
chnep TOBa ro U3KJIKYETE M o CbXpaHsiBalTe Ha XJ1agHO U CYyX0 MSCTO.
3apexpaanTte poboTa NOHe BeAHBX Ha 3 MeceLla, 3a Aa nNpeaoTBpaTmTe
NPeKOMEPHO paspexxaaHe Ha baTtepusTa.

1.3 UHdopmauua 3a 6e30nacHOCT Ha na3epa

JlazepHUAT ceH30p B TO3M NPOAYKT oTroBaps Ha ctaHAaapTa IEC 60825-1:2014/
EN 60825-1:2014/A11:2021 3a nasepHu NpogykTn ot knac 1. o BpeMe Ha
n3nonsBaHe U3bareanTe AUPEKTEH Norne B CeH3opa.

NTA3EPEH MPOAYKT KJIAC 1
H% HASER ‘ NOTPEBUTESICKU NNASEPEH MPOOYKT
EN 50689:2021

1.4 CumBonu

ﬁ Camo 3a ynoTpeba Ha 3aKpUTo

||| || I‘IpoqueTe PBKOBOACTBOTO 3a HOTpe6VITeJ'IF|

1.5 Jeknapauyusa 3a CboTBeTCTBUE

C HacTtosiwjoto Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. neknapupa, ye
TO3M TUN paguocbopbxeHne RTD31TE e B cboTBeTCTBME

C € c Oupektnea 2014/53/EC. LlanocTHMAT TekcT Ha EC
Aeknapauusita 3a CbOTBETCTBME MOXe ja Ce HaMepu Ha
cnegHua MHTEPHET afpec: global .dreametech. com
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2. lNpernep Ha NpoayKTa

2.1 Pob6oT

> 23

19 o -
20 o | o 24
) 25
- >
@ > 26
Gur. A-1
1. ByTOH 3a TOYKOBO NOYUCTBAHE . MHaukaTop 3a CbCTOAHUETO Ha
6yToHa

* HaTucHeTe, 3a fla 3ano4yHeTe

TOYKOBO MOYMCTRBAHE. + CBeTU NOCTOAHHO B 64J10:

NMOYNCTBAHETO € B XOo4 NN e

2. byToH 3a 3axpaHBaHe/noyncTBaHe 3aBbpLUEHO
* HaTtucHete n 3agpbXxTe 3a * lMyncupa B 6a110: 3apexgaHe
3 cekyHAM, 3a Aa BKKOUNTE UK (3apspbT Ha 6aTepusita He e
N3KNO4YNTE poboTa. HUCBK)
+ KoraTo po60TbT € BK/HOYEH, + CBeTU NOCTOAHHO B OPaHXeBO:
HaTUCHeTe, 3a Aa 3arnoyHeTe M34yakBaHe Npu HUCHBK 3apAg Ha
MoYnCTBAHETO. 6aTepusiTa Um naysa npu HACHbK

3. byToH 3a BpblaHe B cTaHuusATa O 3apaA Ha batepuaTa

* [lyncupa B opaH»XeBo:
3apexpaaHe (HMCHK 3apsia Ha
6aTepuaTa)

+ HatucHerte, 3a fia BbpHeTe
po60oTa B 6a3oBaTa CTaHUMA.

* HaTucHete 1 3agpbXXTe 3a
3 ceKkyHAM, 3a Aa U3KIYnTe
3awgmTaTa oT Aeua. 4. 3D nnHeeH nasepeH ceH3op

* MuraB OpaHXeBO: rpeluka
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5. Kanak Ha LDS

6. JlasepeH ceH30p 3a pasCTosiHMe

(LDS)

/. bpoHsa

8. lMpo3opye Ha BpoHATa

9. Kanak

11.
12.
13.

14.

. OTBOp 3a aBTOMaTU4YHO

nanpasBaHe
KoHTakTu 3a 3apexpjaHe
KoHekTopwm

byToH Reset

« HatucHeTe n 3apbXXTe 3a
3 ceKyHaw, 3a fa Bb3CTaHOBUTE
habpnyHNTE HACTPOWMKMN.

NHpnkaTop 3a Wi-Fi

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.

CeH3o0p 3a pbboBe
CeH30pu 3a nponagaHe
CeH3so0p 3a Kunum
CTpaHu4Ha YyeTKa
OcHoBHa 4yeTka

OCHOBHO Koneno

Mopgyn MopExtend
Bcenoco4Ho Koneno
lMpeanasuTen Ha yeTkaTa
OCHOBHO Koneno

3akonyasku Ha npeanasnTena Ha
YyeTKaTa

MOHTa)KHU OTBOpPU 3a Abp>Kaya Ha
nogso>XXKata 3a Mon

3abenexka

Dreamehome.

+ JlokaTo po60oTbT NOYNCTBA UM Ce BPblLa 3a 3apeXaaHe, HaTUCHETe KOUTO
M fa e 6YyTOH Ha pob0Ta, 3a Aa ro NoCcTaBMTe Ha nayaa.

+ 3awmTaTa OT fgeua MoXKe Aa ce BKJoYBa 1 N3KJoYBa ypes3 NpuioXxXeHneTo

2.2 KoHTeMHep 3a npax

1.
2.

3. OTBOp 3a aBTOMATUYHO M3NpasBaHe

A-2

duntbp

[pbxKa Ha bunTbpa

4. 3akonyaska Ha kanaka Ha KoHTenHepa 3a npax

8
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5. 3akonyarska Ha KoHTenHepa 3a npax

6. Kanak Ha KOHTeHepa 3a npax

2.3 Moayn Ha mona

A-3

our. A-3

1. 30Ha 3a 3aKkpenBaHe Ha NoAJI0XKaTa 3a Mor
2. [Obpxay Ha nognoxkara 3a Mon

3. MNMopnoxka 3a mon
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2.4 ba3soBa cTaHUuA

1. lnaunkaTop 3a CbCTOAHUETO 9. Kanak
« CBETM NOCTOSIHHO B 651710: 10. PesepBoap 3a MpbCHa Boja
6asoBaTa CTaHUMA e CBbp3aHa  11. PesepBoap 3a 4ncTa Boja
(Y saxpaHBaHeTo 12. Kanak Ha pe3epBoapa 3a npax

+ CBETU NOCTOAHHO B OpaHXeBo:

B 6a30BaTa CTaHLMs UMa rpeLuKka
14. ®unTbp Ha TaBaTa 3a MUeHe

13. TaBa 3a MneHe

2. duntb
P 15. YabmkutenHa nnoya Ha pamnara

3. CurHanHa 30Ha
16. 3akon4yanka Ha pesepBoapa 3a

4. OTBOpPM 32 aBTOMATUYHO Bo4a
usrpaseaHe 17. CchepuyeH nonnasbK
5. THe3no 3a Top6UUKaTa 3a npax 18. 3akonuanka Ha pesepBoapa 3a
6. KoHTakTK 3a 3apexjaHe BOAa
7. XXne6 3a npubupaHe Ha 19. Tpbbuuka 3a BoAa
3axpaHBalLma Kaben 20. dunTtbp
8. lMopT 3a 3axpaHBaHe 21. MNonnaBbK

3. NMoaroroBkKka Ha AoMa

1. Mpeayn NoYnMcTBaHe OTCTPAHETE HECTABUITHNUTE, YYNINBUTE, LIEHHUTE UK
ornacHuTe NpeaMeTH U NpubepeTe OT Noga Kabenu, Kbpnu, Urpadku, TBbpau
M OCTpM NpeaMeTH, 3a fia He ce 3ansieTe poboThbT B TAX, Aa He T'M Hagpacka
NNy cbbopyu N fa He NPUYUHMN LLETW.

2. MNpepyn noyncTBaHe NoctaBeTe Gpu3nyecka nperpaja Ha ppba Ha CTbN6UTE,
3a fla ocurypuTe 6esonacHa n 6esnpobsemMHa paboTa Ha poboTa.

3. OTBOpeTe BpaTaTa Ha NoMeEeHNETO, KOETO We ce novYncTea, U nogpenete
MebenuTe Ha MecTaTa MM, 3a ja UMa NoBeye CBOBOAHO NPOCTPaAHCTBO.

4. 3a fa He NponycHe poboTbT MECTa, KOUTO TpsibBa fa ce NOYNCTAT, He
CTOMTe Npepj poboTa, Ha npara, B KopuAopa uin Ha TeCHU MecTa.

10
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3abenexka

+ KoraTto usnonsearte po6oTa 3a MbpBU NbT, CeABanTe ro No BpemMe Ha
NOYUCTBAHETO, 3a ia OTCTpaHsiBaTe CBOEBPEMEHHO €BEHTYasHU
npenaTcTBuUS.

* He 3aCMyKBaﬁTe TBbpAu NpeagMeTn Kato KaMbHU, CTOMaHEHU TOMYETa
M 4acTn OT Urpayvkun, HUTO OCTPU NpegMeTn KaTto CTPOUTEJTHUN OTNaabUW,
CUyneHo CTbK/10 U NUPOHU, B NPOTUBEH cnyqa|7| noabT MOXKe la Ce Happacka.

4. MNMpepu ynotpeba

4.1 MNocTaBeTe 6a3oBaTa CTaHUMA U 9 BKJIloYeTe
B €J/IEKTPUYECKU KOHTaKT

MNocTaBeTe 6a3oBaTa CTaHUMS HA Bb3MOXHO Hal-OTKPUTO MACTO C J06BP
curHan Ha Wi-Fi. OctaBeTe gocTaTb4yHO CBOOGOAHO NPOCTPAHCTBO, KAKTO €
nokasaHo Ha ¢uryparta, 1 oTCTpaHeTe BCMYKM NpegMeTy OT 3allpuxoBaHaTa
30Ha. CBbpXXeTe 3axpaHBaLus Kaben KbM 6a3oBaTa CTaHUUA U MO BKIKOYETE
B KOHTaKTa.

3abenexka

- BkapaiiTe 3apaBo 3axpaHBalLua Kaben Harope, OKaTo MHAMKATOPbT CBETHE.

° YBepeTe ce, Ye HUKaKBU npegMeTn He 3aKpuBaT CUrHasiHaTa 30Ha.

+ 3a gaHece HaMOKPAT AbpBeHUTE NoaoBe UJIN KUITIMMUTE U Aa He OCTaHaT no
TAX BOAHWU NEeTHa, NnpenopbynUTesIHO e 6a3oBarta CTaHUuA Aa ce noctaBu BbpXy
noa OT NAOYKN Unn Mpamop.

11
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®dur. C-1

4.2 MoHTuUpalTe yAbJ/DKUTENIHaTa NnyoYya Ha pamMnaTa

3abenexka

- Mpeawn ynoTpeba ce yBepeTe, Ye GUATHPLT Ha TaBaTa 3a MUEHE e NOCTaBeH Ha
MSICTOTO CW.

* [Npn pepgoBHaTa nogapbxkKa d)MJ'IT'bp'bT Ha TaBaTa 3a MUEHEe MOXXe fia Ce
n3Baxkaa 3a No4YncTBaHe.

C-2 4 ® 2

‘L-’!:«m
= 3
S—

%
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4.3 OTcTpaHeTe 3aULMTHUTE e/IeMeHTU Ha pob6oTa U MOHTUpaNUTe
CTpaHU4yHaTa YeTKa u MoAayna Ha Mona

(1) 3akonyasika Ha CTpaHMYHaTa YeTKa

4.4 CebpxKeTe poboTa ¢ npunoxxeHnetro Dreamehome

(1) HaTucHeTe 1 3afpb)XTe 6yTOHa 3a 3axpaHBaHe Ha po6oTa 3a 3 cekyHAau, 3a
Aa ro Bknrounte. OTBOpETe Kanaka Ha poboTa 1 ckaHupanTe QR Koga Bbpxy
pob6oTa unu notbpcete ,Dreamehome” B MarasnHa 3a NpuaoXeHus, 3a aa
N3TernnTe U MHCTanupaTe NPUIOXKEHNETO.

(2) OTBOpeTe npunoxeHneto Dreamehome, fokocHeTe ,CkaHMpaHe Ha QR Kog,
3a cBbp3BaHe” (Scan QR code to connect) n ckaHupaiiTe 0THOBO Cbluma QR
Kof Bbpxy poboTa, 3a Aa fob6asBuTe ycTponcTBOTO. CneapanTe yKasaHuaTa, 3a
ha 3aBbpLunTe cBbp3BaHeTo KbM Wi-Fi.

(1) MngukaTop 3a Wi-Fi
* Mura 6aBHO: M34akBa CBbp3BaHe
* Mwura 6bp30: CBbp3Ba ce

- CBeTU: UMa Bpb3Ka
(2) QR kopg

13
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3abenexka

+ MNoapbpxka ce camo Wi-Fi Mpexa ¢ yecTtoTa 2,4 GHz.

+ 3a pa Hynupate Wi-Fi Bpb3kaTa, noBTOpeTe CTbhiKa (2) 1 cnep ToBa
cheBaNlTe ykasaHUATa, 3a fa 3aBbpLUMTe CBbp3BaHeTO KbM Wi-Fi.

+ Crieq KaTo YCTPOMCTBOTO Ce CBbpXKe ycrelwHo ¢ gomMawHata Wi-Fi Mpexa,
Npv NpPeKbCBaHe Ha MpeXaTa, MPUUYNHEHO HanpUMep OT HemnlaTeHU CMETKHU
WK CnMpaHe Ha TOKa, TO Le ONUTBa HEMPEKbCHATO Aa Ce CBbpXXe OTHOBO, 3a
Aa ocurypm 6e3npobnemMHa paboTa crnef Bb3CTaHOBABAHE Ha MpeXkaTa.

+ 3a fga usknrouute yctporcTeoto oT Wi-Fi MpexaTta, HaTUCHeTe u 3agpbXKTe
6yTOoHa Reset Ha po6oTa 3a 3 CEKYHAMW.

* MNopagu o6HOBsIBaHMA Ha codTyepa Ha NPUNOXKEHUETO AeNCTBUTENTHUTE
orepaLun MoXKe Aja ce pasfiMyaBaT OT ONMMCaHWETO B TOBA PbKOBOACTBO.
CneppailTe MHCTPYKLMUTE Criopes TeKyllaTa BEPCUsl Ha NPUTOXEHNETO.

4.5 CBbpKeTe pob6oTa KbM 6a3oBaTa CTaHUMA

MNocTaBeTe pob6oTa Bbpxy 6a30BaTa CTaHUMs Taka, Ye MOAYNbT Ha Mona Aa e
06bpHAT KbM TaBaTa 3a MUeHe. Korato po60oTbT Ce CBbpXKe YCNeLHO

c 6a3oBaTa CTaHLWUs, LLie YyeTe rnacoBo ussectue. Cnej Kato poboThbT ce
3apeau HanbJIHO, MHAMKATOPUTE 3a CbCTOAHMETO Ha po6oTa U Ha 6a3oBaTa
CTaHuus e ceeTaT owe 10 MUHYTH, cnep KOeTo LWe HaMansAT ApKoCTTa CW.

3abenexka

ﬂpenopquTenHo e pO6OT'bT Aa ce 3apeaun HanbJIHO Npeaun NnbpBaTa yn0Tpe6a.

AKO PO60OTHT HE MOXeE fla Ce BK/IKOUK, CNej, KaTo 6aTepusaTa ce e U3Tolumna,
CBbpXXeTe ro pbyHO KbM CTaHLMATA, 3a a Ce 3apeau.

14
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C-5

our. C-5

4.6 HaneuTte BoAa B pe3epBoapa 3a YMCTa Boga

NsBageTte pesepBOapa 3a YnCTa Boaa OoT 6a3oBaTa CTaHUMS M ro Hanb/iHeTe
C uncta Boga. Cnep toBa ro nocraesete O6paTHO B 6a3oBaTa CTaHuuA.

3abenexxka
He HanuBanTe ropewa Boga B pe3epBoapa 3a Bofa, 3a0To ToBa MOXe Aa
posege oo geopMupaHeTo My.

C-6

our. C-6

15
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5. HauuH Ha ynoTpeba

5.1 BxknouyBaHe/u3K4YBaHe

HaTucHeTe n 3appbXxTe 6yTOHa 3a 3axpaHBaHe 3a 3 CeKyHAMN, 3a Aa BKIOUUTe
po6oTa. MUHAMKaTOPBT 3a 3axpaHBaHe Le OCcTaHe Aa CBeTu. Minu noctaseTe
po6oTa Bbpxy 6a30oBaTa CTaHUMS, KaTo NoAgpaBHUTE KOHTAKTUTE My 3a
3apexpaHe c Te3n Ha 6a3oBaTa CTaHUUS; POBOTHT Le Ce BKIKOUU
aBTOMaTU4YHO U e 3anoYyHe Aa ce 3apexja. 3a Aa uskunte poborTa,
oTAaneyete ro ot 6a3oBaTa CTaHUMA U HaTUCHETe U 3aApbXXTe 6yToHa 3a
3axpaHBaHe 3a 3 CeKyHAMU.

5.2 bbp3o KapTorpadupaHe

Cnepn nbpBOHayvanHaTa HaCTpoOMKa Ha MpeXaTa crnejBanTe ykasaHudaTa

B MPUNIOXEHUNETO, 3a ia Cb3aaZleTe 6bP30 KapTa. POOGOTLT Lie 3arnoyvHe
KapTorpadupaHe, 6e3 ga noymcTea. Korato po6oTbT Ce BbpHe B 6a3oBaTa
CTaHuus, kKapTorpadumpaHeTo e 3aBbpLUEHO M KapTaTa ce 3anasBa
aBTOMAaTUYHO.

5.3 MNaysa/cnfw, peXxum

LokaTo pO6OT'bT pa6OTVI, HaTUCHeTe KOUTO U fla e 6yTOH, 3a fa ro nocrasute
Ha naysa.

AKO po60TbHT e Ha naysa noseye oT 10 MUHYTH, TO aBTOMATMYHO NPeMUHaBa
B CMAALL, PeXUM. Bcnukn nHankaTopu Ha poboTa naracear. 3a a cbbyante
po60Ta, HaTUCHEeTe KOMTO U fia e 6YTOH Ha Hero Uaun uanonssanTe
NPUNOXKEHNETO.

16
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3abenexka

AKO pO6OTDHT € Ha Nnay3a n 6bje NocTaBeH BbpXxy 6a3oBaTa CTaHUMSA, TEKYLLOTO

noyncTBaHe ce NpekpaTtaBa.

5.4 ABTOMaTUYHO NpoAab/MHKaBaHe Ha NOYMCTBAHETO

AKO 3apaabT Ha 6aTepusTa € TBbPAE HUCHK, POGOTHT aBTOMATUYHO Liie ce
BbpHe B 6a30BaTa CTaHUUs, 3a Aa ce 3apean. Cnep KaTo ce 3apeam Ao
Heo6X0AMMOTO HUBO, TOW Lie NPOABIIKM HE3aBbPLUEHUTE 3a1a4M MO
NMoYnCTBaHe.

3abenexka

3a fa u3nonssaTe Tasu GyHKLMSA, aKTUBUPAWTE 1 B NPUTOXXEHWNETO.

5.5 Pexum ,He 6e3nokoite” (DND)

Korato po60oTbT e B pexxuM ,He 6e3nokoite” (DND), Toi HSiMa fa Moxe aa
NpoABbKM NouncTBaHeTo. PabpuyHo pexxumbT DND e nskntodeH. Ypes
NPUNOXeHNETO MoXeTe fia BkounTe pexxuma DND nnn ga npomenute
nepuoga my. Mo nogpasdupaHe nepuogbT DND e 22:00-8:00.

3abenexka

+ MnaHnpaHUTe NOYNCTBAHUSA LLe 6baaT U3MbJIHEHU MO BpeMe Ha nepunoaa
DND.

+ Cnep nstuyaHe Ha nepmoga DND po60oTbT Le Npoab/iXKM NOYNCTBAHETO
OoTTaM, AOKbBAETO e CTUrHan.

5.6 TouykoBO NOYUCTBaHe

KoraTto po60oTbT € B peXXMM Ha n34yakBaHe, HaTUCHeTe 3a KpaTKo 6yToHa C:, 3a
[a BKJTHOUYNTE pexnma Ha TOYKOBO NoYMcTBaHe. B T031 pexum poboTbT
noymcTBa KBagpaTHa 30Ha ¢ pa3mepu 1,5 x 1,5 meTpa okono cebe cu 1 cnep
NPUKOYBaHe Ha TOYKOBOTO NMOYUCTBAHE Ce BpbLla B U3xogHaTa CU ToUKa.

5.7 PecTtaptupaHe Ha pob6oTa

AKO po6OTHT Crpe fla pearmpa Uiy He MoXe Jla Ce U3KJ/TH0UN, HaTUCHeTe

1 3aApbXTe 6yTOHa 3a 3axpaHBaHe 3a 10 ceKyHau, 3a Aa ro UsKIunTe
npuHyanTenHo. Cnep ToBa HaTUCHETE U 3apbXKTe 6yToHa 3a 3axpaHBaHe 3a
3 cekyHAaM, 3a fa BKOUNTE poboTa.
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5.8 lNpaxocmykaHe u MonupaHe

3abenexka

Cnef MOHTMpPaHe Ha MoAyna Ha Mona po6oTbT NpuY NbpBaTa ynoTpebda no
nogpasbupaHe paboTu B pexum ,lNpaxocmykaHe u monupaHe” (Vacuum and
Mop). 3a 4a NPOMEHUTE peXxxMMa Ha MOYUCTBAHE, OTBOPETE B NPUIOXKEHNETO
HacTpPOMKMTE 3a peXxxuM Ha noyncTteaHe (Cleaning Mode) n uséepete egHa ot
CNnepfHUTE TPU JOMbIHUTENTHU Bb3MOXHOCTM:

(1) MonupaHe cnes npaxocMykaHe (Mop after Vacuuming)

(2) Mpaxocmykate (Vacuum)
(3 Monupare (Mop)

1. 3anoyBaHe Ha NOYMCTBAHETO

HaTtucHeTe 6yTOHa 3a 3axpaHBaHe Ha poboTa UIx M3non3BanTe
NPWUIOXEHMETO, 3a fla TPbrHe poboTHLT OT 6a3oBaTa cTaHuus. Cnep ToBa
POGOTHT Lie NnaHMpa ONTUMasHMSA MapLIPYT U e U3BBbPLUKM NOYNCTBAHETO
Bb3 OCHOBA Ha Cb3jafeHaTa KapTa.

3abenexka

+ 3a ga ce Bpblla poboTbT JSIECHO B 6a3oBaTa CTaHUMA cnej NnoYnMcTBaHe,
npenopbyYBaMe ToW Aa Tpbrea oT 6a3oBaTa CTaHLUS.

* MognoXxkuTe 3a MOM Ce NOYMCTBAT, Npean Po6oTHT Aa 3arno4YHe MOMMPAHETO;
MOSSi, U34aKaiTe Tbprnenunso.

- o BpemMe Ha paboTa He NpeMecTBaiTe 6a3oBaTta CTaHLMs, pe3epBoapa 3a
yucTa BOAa, pe3epBoapa 3a MpbCHa BoAa Un GunTbpa Ha TaBaTa 3a MUEHE.

+ 3a pa nsberHeTe nonapeBaHe, He JOKOCBaNTe M3xoAa 3a BOAa, [OKATO
6as3oBaTa CTaHLUMsA paboTu.

2. ABTOMaTUYHO MUEHe Ha Mona

Mo Bpeme Ha noyncTBaHe poboTHT aBTOMATMYHO ce Bpblya B 6a3oBaTa
CTaHuusA, 3a Aa U3Mue NoAJIOXKMUTE 3a Mo, cnopej 3ajajeHaTa

B NPUTOXXEHNETO YecToTa Ha NoYMCTBaHe Ha NoANIoXKuTe. basoBaTa cTaHUuMA
aBTOMaTMYHO A0NMBa BoJla B pe3epBoapa 3a Boja Ha po6oTa 1 po6oTbT
npoab/iXKaBa NoYnCTBaHETO.

18
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3. ABTOMaTUYHO MU3Npa3BaHe Ha KOHTeHepa 3a Npax U MUEHE U CyLLeHe Ha

noaIOXXKuUTe 3a Mmon

Cnep kaTo pO6OT'bT 3aBbpLn MNOYNCTBAHETO U C€ BbPHE B 6asoBaTa CTaHUuS
3a 3apexpaaHe, 6a3oBaTa CTaHLMsl aBTOMATUYHO n3ripa3Bea KOHTeVIHepa 3a
npax v cnepg toea UsamMmBa U U3CylllaBa NOAJIOXKKUTE 3a MOI.

3abenexka

B MPUNOXXEHNETO.

+ AKko CI)yHKLl,VIFlTa 3a aBTOMaTU4HO M3npa3BaHe € U3KJlro4eHa B NpUJ1I0XXKeHUETO,
6as3oBaTa CTaHUMA HaMa Aa n3npasBa aBTOMaTU4YHO KOHTEMHepa 3a npax.

+ basoBaTa cTaHUKA n3anpasBa KOHTENHepa 3a Npax cnopef HacTporkaTa

4. [NouncTBaHe Ha pe3epBoapa 3a MpbCHa Boga

Cnep KaTo po60THT M3MbJIHKN 3afa4aTa Cu, MoYMCTeTe pesepBoapa 3a MpbCHa
BO/1a, 3a f1a He Ce MOosABU HernpuaTHa MMpM3Ma.

6. PepoBHa nogapbXXKa

6.1 Yactu

3a ga nogabpxkaTe pob6oTa B 06PO CbCTOSAHME, NPeNnopbyYBaMe npu
pegoBHaATa NOAJPBXKKA [la Ce OPUEHTMPATeE No JaHHUTE 3a U3NON3BAHETO Ha
akcecoapuTe B MPUIOXEHMETO UK NO clefBalllaTa Tabnuua.

YacT YecToTa Ha Mepuop 3a cMsHa
noAApPbXXKa

PesepBoap 3a MpbCHa Cnep Bcsika ynotpeba /
BoAa
PesepBoap 3a uncra Boga BegHbX Ha 2 cegmuum | /
OcHOBHa 4yeTKa BegHbX Ha 2 cegMmuum BeaHbX Ha

6 0o 12 meceua
®unTbp Ha KOHTeNHepa 3a | BegHb)X Ha 2 ceaMmuum BepgHbX Ha
npax 3 0o 6 meceua
CTpaHu4yHa yeTKa BegHbX Ha 2 cegMmuLm BeaHbX Ha

3 no 6 meceua
[bp>xaum Ha nognoXxkuTe BegHbX Ha 2 cegMmuLm /

3a Morn
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YacT YecToTa Ha Mepuop 3a cMaHa
noaApbIKKa

®dunTbp Ha TaBaTa 3a BeaHbX Ha /

MUeHe 1 no 2 meceua

CurHanHa 30oHa Ha BeaHbX MeceyHo /

6a3oBaTa CTaHUus

KoHTakTu 3a 3apexpaaHe BengHbX MeceyHo

OTBOpPM 3a aBTOMATUYHO BegHbX MeceyHo

nanpasBaHe

BcenocouHo koneno BegHbX MeceyHo

CeH30p 3a pbboBe BeaHbXX MeceyHo

J1lasepeH ceH30p 3a BeaHbXX MeceyHo /

pascTtosiHue (LDS)

CeH3sop 3a Kunum BeaHbXX MeceyHo /

CeH3opu 3a nponagaHe BeaHbX MeceyHo /

Mpo3opye Ha 6poHsATa BegHbX MeceyHo /

BpoHs BegHb)X Mece4yHo /

JonHa cTpaHa Ha po6oTa BegHbX MeceyHo /

KoHTenHep 3a npax MouuncTeanTe npu /
Heob6xoaMMOoCT

OcHoBHM Konena MoumncTBanTe npu /
HeobxoaMMoCT

Top6uyka 3a npax / BeaHBbX Ha

2 0o 4 meceua
MopnoXxku 3a Mon / BeaHbX Ha

1 po 3 meceua

3abenexka

YecToTaTa Ha NoAgApbXKa U CMsiHa 3aBUCK OT AelcTBUTEeNHaTa ynoTpe6ba. AKo
nopaan ocobeHn o6CToATENCTBA Bb3HUKHE OTK/IOHEHME, MpenopbyBa ce
CBOEBpPEMEHHA NogApbXKKa UNK CMsIHa.
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6.2 dunTbp Ha TaBaTa 3a MUeHe
1. Cne,u, KaToO NMNOYNCTBAHETO Ha NoAJIOXKKUTE 3a MOTI MNMPUKIIKOYN, CBaJleETE
po6oTa OT cTaHUuNATa 1 M3BageTe GduNTbpa Ha TaBaTa 3a MUEHE.

2. snnakHeTe d)mnpra Ha TaBaTa 3a MUEHE C YNCTa BOMa, VI36'prIJeTe ro
ncnep toBa ro nocraBerte 06paTHO B TaBaTa 3a MUEHE.

3. Ypes NpuoXXeHMEeTO UMK C HaTUCKaHe Ha 6yToHa () BbpHeTe po6oTa
B 6a30BaTa CTaHLMS UM O NocTaBeTe 06paTHO PbYHO.

3abenexka

Mo BpemMe Ha NOYUCTBAHETO He NO3BOJIsIBaiTe Ha poboTa Aa ce BpbLia
B 6a3oBaTa CTaHLus.

6.3 Topbuuka 3a npax

1. Csaserte Kanaka Ha pesepBoapa 3a rnpax u usxsbpiete Topbuykara 3a
npax.

3abenexka

Mpu n3gbpneaHe Ha ApbXKaTa Harope Topbuukara ce 3anedyaTsa, 3a a He
“snagHaT ciy4anHo npax U 3aMbpcsABaHUs.
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2. MNouncTteTe Npaxa n saMmbpcsBaHUATa OT GUNTbpPa CbC Cyxa Kbpna.
3. lNMocTaBeTe HOBa TopbuYKa 3a npax.

4. MocTaBeTe 06paTHO Kanaka Ha pe3epBoapa 3a fnpax.

Qur. E-2

6.4 Pe3epBoap 3a MpbCHa Boga

1. UsBageTe pe3epBoOapa 3a MpbCHa BOAa, OTBOPETE Karnaka My U Uacunete
MpbCHaTa BOJa.

2. W3nnakHeTe pe3epBoapa 3a MpbCHa BOAa C Y1CTa BoAa U noyncreTe
BbTpeLIHaTa My CTeHa C MOAXOAAL, UHCTPYMEHT.

3abenexka

ChepuyHusT nonnaBbK B pe3epBoapa 3a MpbCHa Bofa € NoABMKHa YacT. He
npunaraiTe NpeKaneHo roasiMa cuna npu noYNCTBaHETo My, 3a 1a He ro
noepeguTe.

6.5 OcHOBHa 4YyeTKa

1. HaTucHeTe 3akon4yankuTe Ha npeanasnTend Ha YeTKkata HaBbTpe, 3a Aa
cBasinTe npeana3nTesnd, U uaBagete 4eTkaTta oT po60Ta.
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2. UspbpnaiiTe KanayeTaTa OT [jBaTa Kpas Ha YeTKaTa, KakTo e NoKasaHo Ha
¢durypata. C nogxoasiy MHCTPYMEHT 3a NoYMCTBaHE OTCTPaAHETe BCUYKU
KOCMW, HaBMTU OKOJO YeTKaTa. MocTaBeTe 06paTHO KanayeTaTta Ha ABaTa
Kpas Ha yeTKaTa U cfiefi ToBa MOHTMpaiiTe OTHOBO YeTKaTa. HaTucHeTe
npeanasuTens Ha YeTkaTa, 3a Jla ro puKcupaTte Ha MACTO.

our. E-4

6.6 CtpaHuM4yHa YyeTKa

Ceanete 1 noyuncreTte CTpaHM4YHaTa 4YeTKa.

our. E-5

6.7 Bcenoco4Ho Koneno

3abenexka

* C MHCTPYMEHT, Hanpumep Masnka oTBepTKa, OTAeNieTe ocTa OT rymaTa Ha
BCErNnocoYyHOTO Koneno. He npunaraiite npekomepHa cuna.

+ MsnnakHeTe BCENOCOYHOTO KOJENO Mo Tevalwia Boga U ro nocraeeTe
06paTHO, cnep Kato U3CbxHe HanbJ1HO.
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6.8 [bprKaum Ha NOAJIOXKKUTE 3a Mon

Ceanete 1 noyuncreTte Abp>XXaynTe Ha NoAJIOXKKUTE 3a MOTI.

6.9 lNMoano>xku 3a mon

3a fja CMeHUTe MoAJIOXKKUTE 3a MO, CBasieTe MM OT AbpXXayuuTe UM.

®ur. E-8
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6.10 KoHTeunHep 3a npax u puntbp
1. OTBOpeTe Kanaka Ha po60Ta M HAaTUCHETE 3aKon4yasikata Ha KOHTel;'IHepa 3a
npax, 3a ga nsasagute KOHTeﬁHepa.

2. OTBOpEeTEe Kanaka Ha KOHTelHepa 3a npax, nasagete GunTbpa 1 cnep ToBa
n3npasHeTe KOHTEeNHepa 3a npax, KakTo e NokasaHo Ha durypara.

3. MoyykanTe Nneko No KOoWHNYKaTa Ha PUNTbpa, 3a Aa OTCTpaHUTe
3aMbpcaBaHUATA.

3abenexka

He ce onuTBaiiTe fa nounctearte GUNTbPa C YeTKa, C MPBLCT UK C OCTPYU
npeaMeTH, 3a ja He ro noBpeauTe.

4. N3nnakHeTe KOHTeNHepa 3a npax u ¢unTbpa c BOAa U MM NOACYyLeTe
HaMmb/IHO, NPeAn Aa rv NocTaBuTe 06paTHO.

3abenexka

* M3nnakBanTe KOHTeHepa 3a npax n puntbpa camo ¢ ynucta Boga. He
n3nonspBanTe NOYNCTBALLM NpenapaTu.

* N3nonseanTe KOHTeVIHepa 3anpaxu d)Mnpra CaMO KOraTto Ca HalmbJIHO CyXMW.
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6.11 CeH30pu Ha poboTa

N36bpLueTe ceH30puTe Ha poboTa C MeKa M cyxa Kbprna, KakTo e MoKas3aHo Ha
durypara:

1. JlazepeH ceH30p 3a pa3cTosiHue (LDS)
MNpo3opuye Ha 6poHsATa

BpoHsa

CeH3op 3a pbboBe

CeH30pu 3a nponagaHe

oo~ WD

CeH3sop 3a Kunnm

3abenexka

MokpaTa Kbpna MOXe Aa NoBpeAun YyBCTBUTENIHUTE eleMeHTUN Ha poboTa
1 6a3oBaTa cTaHUMA. 3a NoYMCTBaHE U3MNon3BanTe cyxa Kbpna.

our. E-10

6.12 KoHTaKTM 3a 3ape)JaHe U CurHasHa 3oHa

MoyncTeTe KOHTAKTUTE 3a 3apeXxxJaHe U CUrHanHaTa 30Ha C MeKa U cyxa
Kbpna.

our. E-11
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6.13 OTBOpPM 32 aBTOMATUYHO U3Npa3BaHe

Mouncrete OTBOpPUTE 3a aBTOMATU4YHO NU3rnpasBaHe Ha po60Ta “ Ha 6ba3oBaTa
CTaHUMA C MeKa U CyXa Kbpna.

E-12

®Qur. E-12

6.14 baTepus

Po60TbT CbabprKa BUCOKOEPEKTMBHA TMTUEBO-MOHHA aKyMynaTopHa 6aTepusi.
Mpu exxepHeBHa ynoTpeba nogabpykanTte 6aTepusaTa fobpe 3apefeHa, 3a Aa
3anasu oNTMMasHUTE CU XapaKTePUCTUKN. AKO po6OTHT HsIMa fia ce M3MnoJi3Ba
LbNro BpeMe, U3KtoyeTe ro 1 ro npubepete. 3a Aa npefoTepatuTe nospesa
OT NPEKOMEPHO paspexxzaHe, 3apexxaanTe po6oTa NoHe BEAHBX Ha TpU
Meceua.

7. OTCTpaHﬂBaHe Ha Hen3npaBHOCTH

Mpo6nem PeweHue
Po60oTbT He ce
BKJ1HOYBA. + batepusaTta e nstoweHa. 3apegeTe poboTa

B 6a3oBaTa CTaHUMA N onuTanTe OTHOBO.

+ TemnepaTtypaTa Ha 6aTepusiTa e TBbpAe HUCKa
Unu TBbpAE BMCOKA. [penopbunTenHo e poboTbT
[la ce U3nonsea nNpu Temnepartypa Ha oKosiHaTa
cpepa Hag 0 °C n nog 40 °C.
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Mpo6nem PeweHue
Po60TbT He ce
3apexaa. - basoBaTa CTaHUMs He e CBbp3aHa KbM

3axpaHBaAHETO. YBepeTe ce, 4ye aBaTta Kpasd Ha
3axpaHBalluA Kaben ca NnpaBUIHO BKJTHOYEHMN.

+ KoHTakTuTe 3a 3apexaaHe Ha 6a3oBaTta CTaHUus
1 Ha po6oTa He gonupaT gobpe. MouncTeTe
KOHTaKTUTE 3a 3apeXxaHe.

- MpoBepeTe Aanu BbpXy KOHEKTOPUTE Ha poboTa
HAMA YyXJ NpeaMeT M ako UMa, OTCTPaHeTe ro.

Po6oTbT He MOXe fa
ce cBbpxe ¢ Wi-Fi.

+ MaponaTta 3a Wi-Fi MpexaTa e rpewHa. YBepeTte
ce, Ye naposnarta, KOATO usnonsearte 3a
cebp3BaHe kbM Wi-Fi MpexaTa, e npaBusnHa.

+ Po6oTbT He nogabpyka Wi-Fi Bpb3ka ¢ yectoTa
5 GHz. YBepeTe ce, 4e pobOTHLT € CBbpP3aH KbM
Wi-Fi mpexa c yectota 2,4 GHz.

« CurHanbT Ha Wi-Fi e cnab. YBepeTe ce, ue
po60THLT Ce HamMMpa B 30Ha C JO6PO MOKPUTHE Ha
Wi-Fi.

* Bb3MOXHO € po60THbT Aa He e roTOoB 33
KOH@UrypupaHe. M3neste oT NPUIOXEHUNETO,
OTBOpETe ro OTHOBO M ONuTaiTe Nak cnopep
yKasaHusTa.
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Mpo6nem

PewieHune

Po60TbT He MOXe Aa
Hamepu 6a3oBaTa
CTaHUMA 1 aa ce
BbpHE B Hes.

« MbTAT 3a BpbllaHe 3a 3apexaaHe e 6/10KMpaH,
HanpuMep BpaTaTa e 3aTBOpeHa.

- basoBaTa CTaHLMSA e U3K/oYeHa oT
3axpaHBaHETO W/M e NPeMecTeHa, AoKaTo
pPo6OTHT He e 6un B Hesl. CBbpXKeTe 6a3oBaTa
CTaHUMS KbM 3axpaHBaHETO WM NoCTaBeTe
po6oTa BbpXy 6a3oBaTa CTaHLMs, 3a Aa ce
3apeaum.

+ Okono 6asoBarta CTaHUuMA UMa TBbpae MHOIo
npendaTcTBUA. MNMocTaBeTe 6a3oBaTta CTaHUuUA Ha
NO-OTKPUTO MACTO.

« Cnep npemMecTBaHe pob0OTHLT MOXKe Aa onpenens
NMOBTOPHO MECTOMOJIOXKEHMETO CU1, @ aKO TOBa He
ycnee, LWe cb3gane HoBa Kapta. AKO poboTbT e
TBbpAe Aaney oT 6a3oBaTa CTaHUUS, TON MOXKe
Jla He ycree Jla ce BbpHe caM aBTOMAaTUYHO;

B TaKbB C/lyyan TpsibBa fa ro noctaBuTe pb4yHo
BbpXy 6a30BaTa CTaHLUS.

* M36bplueTe cMrHanHaTa 3oHa Ha 6a3oBara
CTaHUMS, 3a a OTCTPaHUTe npaxa uu
3aMbpcsiBaHMSATA.

Po60oTbT 3acaaa npen
6a3oBaTa cTaHUusA

N He MOXe Jla ce
BbpHE B Hes.

* NpoBepeTe ganu oT ABeTe CTPaHU NN Nnpeg,
6asoBaTa CTaHUUs UMa JOCTaTb4yHO MACTO, 3a
Aa He ce 6/10KMpa poboTbHT.

« Po60THT MOXe [la ce NoAX/Tb3He, ako NoabT
npepn 6asoBaTta CTaHUMA e NpeKaneHo MOKbP.
B TakbB cnyyan nsobplieTe 3nmwHaTa Boaa,
npeaun fa onurtate OTHOBO.

- [penopbyBaMe fa npeMecTuTe 6a3oBaTa
CTaHUMSA Ha Apyro MACTO U Aa onuTaTe OTHOBO.

* YBepeTe Ce, Ye yabJDKuUTEeNNHaTa njio4a Ha
paMnaTa € MOHTUPaHa NpPaBWUJTHO.
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Mpo6nem PeweHue

Po60oTbT He ce
N3KJHO4YBa. .

Po60TbT HEe MOXKe ia Ce U3KJIHoUM, A0KaTO ce
3apexja. [penopbyBaMe Aa oTaaneuynte pobora
oT 6a3oBaTa CTaHUMA U crief, ToBa a HaTUCHeTe
1 3aAbpXKMTe 6yTOHa 3a 3axpaHBaHe 3a

3 ceKyHAau, 3a Aa ro U3KJYmuTe.

AKO pO6OTBT HE MOXXE [ia Ce UBKITHOUM

C NpeaxoAHaTa CTbMNKa, HAaTUCHETe N 3aJpbXTe
6yToHa 3a 3axpaHBaHe 3a 10 cekyHau, 3a Aa ro
N3KIKOYUTE NPUHYANTENHO. AKO NPO6NEMBT He
N34ye3He, CBbPXKETE Ce CbC CepBM3a 3a
cneanpopaxo6eHo o6Cny)XBaHe.

3apexaaHeTo e 6aBHO.

[MbnHoOTO 3apexjaHe Ha po60Ta Nnpn n3TolleHa
6aTepV|$| OTHeMa oKoJo 4 vaca.

Ako nanonaeate po6oTa Npu TemnepaTypu
M3BBbH MOCOYEHMS ANanasoH, CKOpoCTTa Ha
3apexaaHe aBTOMaTUYHO ce HaMansABa, 3a [la ce
YObJDKM XXMBOTBT Ha 6aTepusTa.

KoHTaKTWUTe 3a 3apexaHe Ha po6oTa 1 Ha
6a3oBaTa CTaHLMA MOXe [ja Ca 3aMbpPCEHU;
n36bpLUeTe r'M CbC Cyxa Kbpna.

LLymbT ce ycunea no
BpeMe Ha paboTa Ha .
poboTa.

MNpoBepeTe Aanu GUNTbPBLT Ha KOHTEHEepa 3a
npax He e 3anyLleH. AKO e, NoYMCTeTe ro N ro
CMeHeTe.

Bb3MOXHO e TBbp/ NpeAMEeT fa e 3acefHan
B OCHOBHaTa YeTKa UM B KOHTEHepa 3a npax.
MpoBepeTe N OTCTpaHeTe TBbpAUTE NPEAMETH.

OcHOBHaTa WM CTpaHWYHaTa YeTKa MOoXe fa ce
e onnena. MpoBepeTe 1 OTCTPaHETE BCUYKM
Yy)XXau NpeamMeTu.

MpeBKtOYETE peXKMMa Ha 3aCMyKBaHe Ha
,CTaHgapten” (Standard) nnu ,Tux" (Quiet).
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Mpo6nem

PewieHune

Po60oTbT ce aBUXKM,
6e3 fa cneaBa
3a4afeHnsa MapLUpyT.

» Mpeau fa nanonseate po6oTa, Npubepete
npeaMeTy KaTo 3axpaHBally Kabenu v Yexsu.

+ pu paboTa BbpXy MOKPU U XJTb3rasu
MOBBPXHOCTU OCHOBHOTO KOMeso 6yKcyBa.
MpenopbyBaMe a NOACYLLUMTE MOKPUTE MECTAQ,
npeav aa uanonssaTte po6oTa.

+ N36bpLueTe Npo30opyYeTo Ha BPOHATA Ha poboTa
C YncTa MeKa Kbpra, 3a [la € YUCTO U HE3AKPUTO.

Po60TbT nponycka
MOMeLLLEHMS, KOUTO
TpsibBa ga ce

* YBepeTe ce, Ye BpaTUTE Ha NoMeLLeHUATa, KOUTO
LLLe ce MoYnCTBaT, Ca OTBOPEHMU.

NOHUCTAT: * MsacToTO npej NOMeLLEHMETO, KOETO Le ce
NOYMCTBA, MOXE Aa € MOKPO M X/Tb3raBo, nopagm
KOeTo poboTbT ce Nnoaxb3Ba U paboTu
HenpasunHo. OnuTanTe ga noacywunTe noaa,
npeau ga nanonsearte poborTa.

Po60oTbT He

npoAb/iXaBa + YBepeTe ce, Ye pOOOTHT HE € B PEXUM

noYncTBaHeTo cnep ,He 6e3nokowite” (DND), KOWTO He My NO3BONsBA

3apexaaHe. Aa NpOABLIIXKM MNOYMUCTBAHETO.

* Po60OTHT He NpoAb/KaBa NOYMCTBAHETO, aKo CTe
ro NOCTaBMN PbYHO B 6a30BaTa CTaHLUUS UK
CTe ro u3npaTuau aa ce 3apexga ypes
MPUIOXEHNETO Unu ¢ 6yToHa .

CTaHuusiTa HE MOXe
aBTOMAaTU4HO Aa
n3npasHn KOHTeNHepa
3a npax.

- MpoBepeTe Aanu Topbuykara 3a npax
B pe3epBoapa 3a npax He e MbJiHa.

+ Ako Top6uykaTa 3a fnpax He e MbJiHa, TpoBepeTe
Aanv HSMa 3anyLiBaHe B OTBOPUTE 3a
aBTOMAaTWMYHO M3npasBaHe Ha po6oTa, Ha
6a3oBaTa CTaHUMA UM Ha KOHTEHepa 3a npax.
AKO MMa, CBOEBPEMEHHO MoYucTeTe 3anylleHaTa
yacrT.
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Mpo6nem

PewieHune

HuBoTO Ha BogaTa
B TaBaTa 3a MUEHe e
HeobMYyanHo.

+ MpoBepeTe Aanu yrniabTHEHMETO Ha pe3epBoapa
3a MpbCHa Boja He e pa3xnabeHo uim
HernpaBWJTHO MOCTABEHO U aKo e Taka, HamecTeTe
ro OTHOBO PbYHO. AKO NPOGIEMBT HE U3YE3HE,
CBDbpXXeTe Ce CbC cepBu3a 3a CeAnpoaaXK6eHo
o6Cny)KBaHe.

+ HaTtucHeTe neko pesepBoapa 3a MpbCHa Boja
Ha/l0/y, 3a 1a Ce YBepuTe, Ye e NocTaBeH
npaBuHoO.

* N3Bapgete cbvabpa Ha TaBaTa 3a MUEHE,
npoBepeTe aasin oTBOPHT 3a OTTUHAHE Ha
MpbCHaTa BOAa HE € 3alnyLlleH, N o No4YncTeTe.

+ MpoBepeTe NouyncTBaLLMA pa3TBop. He
f06aBsANTe TEYHOCTU, PpasNnYHK OT opuUManHoO
0006peHus NoYnCcTBaLL, Pa3TBOP.

LbpxaubT Ha
nopaJioXkKarta 3a Mon e
HeobM4amHo
nosgurHar.

+ CBanete Abp)aya Ha nopgJsioxkara 3a mMor,
NpoBepeTe anv B HErO He e 3acefHan uYyxa,
npeaMeT, U ONUTanTe Aa pectaptupaTte poboTa.
AKO NMpo6NEMBT HE N34Ye3HE, CBBPIXKETE Ce CbC
cepBu3a 3a cieanpofaXk6eHo 06Ccny)KBaHe.

lMop pesepBoapa 3a
4yucTa BoAa UM oKoso
YNABTHEHNETO UMa
BoAa.

« pu n3BaxpgaHe Ha pe3epBoapa 3a YncTa Boaa
Masiko Boja OT TpbbMyKaTa MOXe fia OCTaHe Mnop
pesepBoapa Wv OKoMo ynibTHeHWeTo. ToBa e
HopMariHo. M36bplueTe A CbC cyxa Kbpna.
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8. TexHUYeCKU XapaKTepUCTUKMU

8.1 Pobot
Mogen RTD31TE
Bpeme 3a 3apexpgaHe Okorno 4 vaca
HoMuHanHo HanpexeHue 14,4V
HomMuHanHa mMoLwHocT 75 W
PaboTHa yecToTa 2400-2483,5 MHz
MakcumanHa usxoaHa MOLLHOCT <20dBm

Mpun HopMmanHa ynoTpeba MeXay aHTeHaTa U TA/0TO Ha NoTpebuTens Tpsbea
Ja ce crnasBa pa3cTosiHue Hain-manko 20 cm.

8.2 basoBa cTaHUuA

Mogen RCDEOQ401
HomuHaneH Bxop 220-240V, 50-60 Hz
HomwnHanen naxopn 20V,2 A

HomwuHanHa mowyHocT (npu 700 W

n3npasBaHe Ha npaxa)

HomwuHanHa molyHocT (no BpemMe Ha 40 W
MoYncTBaHe)

HomuHanHa mowwHocT (npu 87 W
3apeXKaaHe U CylleHe)

3abenexka

HomwuHanHata MowHocT (Mpu 3apexaaHe v CylleHe) ce onpeaens ot
CTOMHOCTTA Ha MOLLHOCTTA MNpuW MbJIHO HaToBapBaHe (TemnepaTypa Ha
okonHaTa cpega 23 °C £ 2 °C).
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8.3 AKymynaTopHa NMTUEeBO-MOHHA 6aTepus

Mogen R2412-4S2P-MMBK/
R2412-4S2P-FMTEV

Tun Li-ion

Bpon 1

HomMunHaneH kanauuTet 4,8 Ah

8.4 KoHcymauusa Ha eNeKTPoeHeprus B peXXxumM Ha roToBHOCT

ba3oBa cTaHuusA/3apsagHa 6a3a

KoHcymaumsa Ha eNleKTpOeHEpPrusl B PeXXKM ,B roToBHocT": < 0,5 W (B pamkuTe
Ha 15 MUHYTK, cned KaTo poboTbT HanycHe 6as3oBaTa CTaHUusA/3apsagHaTa
6a3a)

Po6oT u 6a3oBa cTaHuusa/3apagHa 6a3a

KoHcyMaLuma Ha eneKTpoeHeprus B MPEXX0OBU PEXNM Ha FOTOBHOCT: < 2 W

(B paMkuTe Ha 20 MUHYTU criefl NB/IHOTO 3apeXkaaHe Ha 6aTepusita Ha poboTa
npaxocMyKayka)

KoHcymaumsa Ha eNleKTpOoeHepPrus B peXXuMm ,B rotoBHocT: < 0,5 W (B pamkuTe
Ha 20 MMHYTM cNneg NbJHOTO 3apeXxAaHe Ha 6baTepusiTa Ha poboTa
npaxocMyKayka)

9. U3xBbpnsiHe n U3BaXKAaHe Ha 6aTepunaTa

BrpapgeHaTa nuTueBo-MoHHa 6aTepust CbabpXKa BeLecTBa, OnacHu 3a
okonHaTa cpega. [peau ga usxebpnuTe 6aTepusaTa, yBepeTe Ce, Ye TA €
n3BajeHa oT KBanMPuuupaHu TEXHULN 1 NpeaaaeHa B NOAXOASLL MYHKT 3a
peuunKnpaHe.

+ baTepusiTa TpsibBa fa ce M3Baau OT ypeaa, npean Ton fa 6bae b6pakyBaH;

* Npu U3BaXkgaHe Ha 6aTepusTa ypeAbT TPsA6Ba [a € U3K/HYEH OT
eNeKTpmyeckaTa Mpexa;

« 6aTepusATa TpsbBa Aa ce U3XBbPJIM Mo 6e30naceH HaunH.
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MNpeav aa usBaauTe 6aTepusATa, U3K/OYETE 3axXxpaHBaAHETO M paspeaeTe
6aTepusiTa KOJIKOTO € Bb3MOXHO MoBeye.

HeHy>kHUTe 6aTepum Tpsi6Ba Aa ce npefaBaT B NOAXOAAL, MYHKT 3a
peumKmpaHe.

He nsnaraite 6aTepuaTa Ha BUCOKM TemnepaTypy, 3a Aa nsberHete onacHocCT
OT eKCMo3us.

MNpu HenpaBwUIHa eKkcnloaTauus OT 6aTepusaTa MOXe fia u3Tede Te4HocCT. Mpu
KOHTAKT U3nJiakHeTe 3acerHaToTo MACTO C BoAa W NoTbpceTe MeAuLIMHCKa
NMoMolLL.

9.1 YKa3aHusa 3a usBaxkjiaHe

1. O6bpHeETE po6OTa, pa3BMIATE C MOAXOAALL MHCTPYMEHT BUHTOBETE Ha
3agHarta cTpaHa Ha poboTa u cnef ToBa cBasneTe Kanaka.

2. PaskayeTe knemuTe Mexay 6atepusTa U neyaTHaTa nnaTka u usBagete
6aTepusTa.

9.2 UHdopmauusa 3a oTNaAbLUUTE OT E/IEKTPUYECKO
M eNneKTPoHHO o6opyaBsaHe (OEEO)

Bcuykm NnpoaykTy, 0603Ha4YeHM C TO3M CMMBOJI, Ca OTNagbuu OT
eNeKTPUYECKO 1 eNneKTpoHHo o6opyaBaHe (OEEO cbrnacHo
HupekTtusa 2012/19/EC), kouto He TpsibBa Aa ce cMecBaT

C HecopTMpaHu 6MTOBM OTNaabuUN. BMecTo ToBa onasBanTte
YOBELLKOTO 3jpaBe N OKOJsIHaTa cpefa, KaTo npegasaTe
OTNaAbYyHOTO CY 06OpyABaHE B OnpeaenieH cboupartenieH NyHKT
3a peuyunknmpaHe Ha oTrnaabun OT eNeKTPUYECKO U eIEKTPOHHO
obopyfBaHe, MOCOYEH OT AbpPXXaBHUTE UM MECTHUTE OPraHu.
MNpaBUIHOTO U3XBBHPJIAHE U peuunKamMpaHe nomara ga ce
npefoTBpaTAT Bb3MOXHU OTpUL@TeIH nocneamumn 3a okonHarta
cpepa v YoBeLWKOTO 34paBe. 3a noBeve HbGoOpMaumsa OTHOCHO
MECTOMOJIOXKEHMETO U YCNOBUATA Ha Te3M CboMpaTenHn
NMyHKTOBE Ce 06bpHETE KbM MHCTanaTopa UM KbM MECTHUTE
opraHu.

1<

BHocuTten

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.bg
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Dreame D30 Ultra

Robot odkurzajgcy z mopem, automatycznym
oprdznianiem i samoczyszczeniem mopa

Instrukcja obstugi

Ilustracje w niniejszej instrukcji majg charakter wytgcznie pogladowy.
Nalezy kierowa¢ sie rzeczywistym produktem.
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1. Informacje o bezpieczenstwie

Celem niedopuszczenia do porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub
obrazen spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem urzgdzenia, przed
jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig instrukcji obstugi oraz
zachowac jg na wypadek koniecznosci skorzystania z niej w przysztosci.

1.1 Ograniczenia uzytkowania

e 7 niniejszego urzadzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej 8 lat
ani osoby o ograniczonych mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub
intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu lub wiedzy,
chyba ze znajdujg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci
pozostajgce bez nadzoru nie mogg czysci¢ urzadzenia ani dokonywac
czynnosci konserwacyjnych.

e Urzgdzenia nalezy uzywac tylko wraz z zasilaczem z nim dostarczanym.

e To urzagdzenie zawiera baterie, ktdre mogg by¢ wymieniane tylko przez
personel o odpowiednich umiejetnosciach.

e Uprzatnij teren, ktéry ma by¢ czyszczony. Nie wolno zezwalac, by dzieci
uzywaty urzgdzenia do zabawy. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe
pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

e Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzgdzenia w tazienkach ani wokot
basendw.

e Niniejszy produkt przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtdg
w warunkach domowych. Nie nalezy z niego korzystac¢ na wolnym
powietrzu, do czyszczenia powierzchni innych niz podtogi ani w obiektach
komercyjnych lub przemystowych.

e Upewnij sie, czy urzadzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu.
W przeciwnym razie nie uzywaj urzgadzenia.

e Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpi¢ specjalnym
przewodem lub zespotem dostepnym u producenta lub u jego
przedstawiciela serwisowego.

® Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu bez
bariery ochronne;.

e Nie ustawiaj robota kotami do gory. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy
robota ani zderzaka w charakterze uchwytu.

e Robota uzywaj w miejscach, w ktérych temperatura otoczenia miesci sie
w zakresie od 0 °C do 40 °C. Dopilnuj, by na podtodze nie byto rozlanych
cieczy ani lepkich substanciji.
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e Aby uniknac¢ uszkodzenia lub szkdd wskutek wtdczenia, usun wszelkie
luZzne przedmioty z podtogi, usun kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim
uruchomisz urzgdzenie.

e Usun delikatne lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie
0 nie robota oraz ich uszkodzeniu.

e Wtosow, palcow i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssgcego
robota.

e Narzedzie do czyszczenia nalezy przechowywaé w miejscu niedostepnym
dla dzieci.

e Nie uzywaj urzgdzenia w pomieszczeniu, w ktérym przebywa $pigce
niemowle lub dziecko.

e Dzieci, zwierzgt domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie,
bez wzgledu na to, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

e Do zbiornika na czystg wode mozna wlewaé wytgcznie czystg wode
z dodatkiem zatwierdzonych przez producenta srodkow czyszczacych. Nie
dodawaj zadnej innej cieczy, jak alkohol lub srodek dezynfekcyjny.
Proporcje roztworu czyszczgcego do czystej wody mozna sprawdzi¢ na
butelce z roztworem. Srodki czyszczace nalezy przechowywaé w miejscu
niedostepnym dla dzieci.

e Nie uzywaj robota do sprzatania palgcych sie przedmiotéw. Nie uzywaj
robota do zbierania tatwopalnych lub palnych cieczy, zrgcych gazow,
nierozcienczonych kwasow ani rozpuszczalnikow.

e Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow. Nie uzywaj urzgdzenia do
zbierania przedmiotdw takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne,
ktore mogtyby zatkac urzgdzenie.

e Wtyczke nalezy wyjgé z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub
serwisowaniem urzgdzenia.

e Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg scierkg ani nie zmywaj zadng
cieczg. Po wyczyszczeniu wszystkich elementow, ktére mozna umyc, przed
ich ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je doktadnie wysuszyc.

e Uzywaj tego urzgdzenia zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukc;ji
obstugi. Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnos¢ za wszelkie straty lub
uszkodzenia wynikte z nieprawidtowego uzycia produktu.

1.2 Baterie i tadowanie

e OSTRZEZENIE: przed tadowaniem baterii nietadowalnych.

e Nie uzywaj baterii ani stacji bazowych innych producentéw. Robot moze byc¢
uzywany tylko ze stacjg bazowg modelu RCDEQO401.



Instrukcja obstugi

Nie prébuj na wtasng reke demontowacé, naprawia¢ ani modyfikowac baterii
lub stacji bazowe,j.

Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrddta ciepta.

Nie uzywaj mokrej sciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykow
tadowania stacji bazowej.

Zuzytych baterii nie utylizuj w sposdb nieodpowiedni. Niepotrzebne baterie
nalezy poddac utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

W razie uszkodzenia lub zerwania przewodu zasilajgcego niezwtocznie
zaprzestan uzytkowania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem
posprzedaznym.

Upewnij sig, czy robot jest wytgczony na czas transportu i w miare
mozliwosci przechowuj go w oryginalnym opakowaniu.

Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nataduj go do petna,
wytgcz i zt6z w chtodnym, suchym miejscu. Baterie nalezy natadowac
przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie dopusci sie do jej
nadmiernego roztadowania.

1.3 Informacja o bezpieczenstwie laserowym

Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/
EN 60825-1:2014/A11:2021 dla produktéw laserowych klasy 1. Promienia
laserowego nie wolno kierowa¢ bezposrednio w strone oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1

I

x| ‘ KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

1.4 Symbole

ﬁ Wytgcznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych

||| || Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

1.5 Deklaracja zgodnosci

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. oSwiadcza, ze
urzadzenie radiowe typu RTD31TE spetnia wymogi Dyrektywy

C € 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnos$ci UE jest dostepny
pod nastepujgcym adresem internetowym:
global.dreametech.com
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2. Opis produktu

2.1 Robot

Rys. A-1
1. Przycisk czyszczenia Wskaznik stanu przycisku
punktowego e Ciggty biaty: czyszczenie w toku
e Wcisnij, aby rozpoczaé lub sprzatanie zakoriczone
czyszczenie punktowe. e Pulsujgcy biaty: tadowanie
2. Przycisk zasilania / czyszczenia (akumulator nie jest
o i roztadowany)
e \Wcisnij i przytrzymaj przez ) ) .
3 sekundy, aby wtgczyé lub * Ciagty pomaranczowy:
wytgczyé. oczekiwanie przy niskim

poziomie natadowania
akumulatora lub wstrzymanie
przy niskim poziomie
natadowania akumulatora

e \Wcisnij, aby rozpoczac
czyszczenie po wigczeniu
robota.

3. Przycisk dokowania O e Pulsujacy pomaraficzowy:

e \Wcisnij, aby odestac robota do tadowanie (niski stan
stacji bazowej. natadowania akumulatora)

* Wcisnij i przytrzymaj przez e Migajacy pomarariczowy: btad
3 sekundy, aby dezaktywowac
Blokade rodzicielska. 4. Liniowy czujnik laserowy 3D
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5. Pokrywa LDS
6. Czujnik dalmierza laserowego

(LDS)

7. Zderzak
8. Okno zderzaka

9. Pokrywa

10.

1.
12.
13.

14.

Wylot automatycznego
oprdzniania

Styki tadowania

Ztgcza

Przycisk Reset

e Wcisnij i przytrzymaj przez
3 sekundy, aby przywrdcic
ustawienia fabryczne.

Wskaznik Wi-Fi

15.
16.

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.

Czujnik krawedzi
Czujniki uskoku
Czujnik dywanu
Szczotka boczna
Szczotka gtowna

Koto gtéwne

Zespo6t MopExtend
Kotko wielokierunkowe
Ostona szczotki

Koto gtéwne

Zaciski ostony szczotki

Otwory montazowe uchwytu
podktadki mopa

e Wcisnij dowolny przycisk na robocie, aby wstrzymac robota podczas
sprzatania lub powrotu do tadowania.

e Blokade rodzicielskg mozna wtgczy¢ lub wytgczyé za pomoca aplikacji

Dreamehome.

2.2 Pojemnik na kurz

1.
2.
3. Wylot automatycznego oprdzniania

Filtr
Uchwyt filtra

4. Zatrzask pokrywy pojemnika na kurz

8
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5. Zatrzask pojemnika na kurz

6. Pokrywa pojemnika na kurz

2.3 Zespot mopa

A-3

Rys. A-3

1. Miejsce mocowania podktadki mopa
2. Uchwyt podktadki mopa
3. Podktadka mopa
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2.4 Stacja bazowa

7. Szczelina do magazynowania

. Obszar sygnalizaciji

Rys. A-4
Wskaznik stanu 9. Pokrywa
e Ciagty biaty: stacja bazowa jest 10. Zbiornik na brudng wodg
podtgczona do zasilania 11. Zbiornik na czystg wode

* Ciggty pomaranczowy: stacjia 12, pokrywa zbiornika na kurz
bazowa ma btad
13. Tarka

Filtr 14. Filtr tarki

15. Ptytka przedtuzajgca rampe

Wyloty automatycznego [ D
oprozniania 16. Zacisk zbiornika na wode

Szczelina worka na kurz 17. Kulka ptywajaca

Styki tadowania 18. Zacisk zbiornika na wode
19. Rura wodna
kabla zasilajgcego 20. Filtr

Gniazdo zasilania 21. Ptywak

3. Przygotowanie domu

1.

Przed rozpoczeciem czyszczenia prosze usungc niestabilne, kruche, cenne
lub niebezpieczne przedmioty oraz posprzatac kable, tkaniny, zabawki,
twarde przedmioty i ostre obiekty lezgce na podtodze, aby unikngc¢
zaplatania sie, porysowania lub przewrdcenia przez robota, co moze
prowadzi¢ do uszkodzen lub strat.

Przed sprzgtaniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schoddw, aby
zapewnic bezpieczne i bezproblemowe dziatanie robota.

Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we wtasciwym
miejscu, aby zostawic¢ wiecej przestrzeni.

Aby robot nie pomingt miejsc wymagajgcych sprzatania, nie stawaj przed
nim, przed progiem, korytarzem lub waskimi miejscami.

10
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e Uruchamiajgc robot po raz pierwszy, SledzZ go podczas sprzgtania, aby na
czas usuwacé ewentualne przeszkody.

e Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki stalowe i czesci
zabawek ani ostrych przedmiotdéw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie,
w przeciwnym razie moze doj$¢ do porysowania podtoza.

4. Przed uzyciem

4.1 Ustaw stacje bazowg i podtgcz jg do gniazdka
elektrycznego

Umies¢ stacje bazowg w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym sygnatem
Wi-Fi. Wokot urzgdzenia pozostaw wystarczajgco duzo miejsca, jak
przedstawiono na ilustracji, a z zacienionego obszaru usun wszystkie
przedmioty. Nastepnie wtdz wtyczke przewodu zasilajgcego do gniazda

w stacji bazowej, a drugg wtyczke wetknij do gniazdka elektrycznego.

e Mocno wtdéz wtyczke przewodu zasilajgcego do gniazda od dotu, az
kontrolka sie zaswieci.

e Dopilnuj, by zaden przedmiot nie blokowat obszaru sygnalizaciji.

e Aby zapobiec zamoczeniu podtdg drewnianych lub dywandw, zalecane jest
umieszczanie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych lub marmurowych.

n
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Rys. C-1

4.2 Zainstaluj ptytke przedtuzajgca rampe

e Przed uzyciem sprawdz, czy filtr tarki jest poprawnie zatozony.

e Filtr tarki mozna wyja¢ do czyszczenia podczas rutynowej konserwacji.

C‘Z /\
\/
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%
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4.3 Usun zabezpieczenia robota i zainstaluj szczotke boczng
oraz zespot mopa

(1) Zacisk szczotki bocznej

Rys. C-3

4.4 Lkaczenie z aplikacjg Dreamehome

(1) Chcac wiaczyc robota, wcisnij przycisk zasilania na robocie na 3 sekundy.
Otworz pokrywe robota i zeskanuj kod QR znajdujgcy sie na obudowie robota,
albo tez w sklepie z aplikacjami wyszukaj aplikacje ,Dreamehome”, pobierz jg
i zainstaluj.

(2) Otworz aplikacje Dreamehome, stuknij ,Zeskanuj kod QR, aby potgczyc”,
a nastepnie ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie, aby dodaé
urzgdzenie. Stosuj sie do wyswietlanych instrukcji, aby nawigzaé potgczenie
Wi-Fi.

(1) Wskaznik Wi-Fi

e Miga powoli: nalezy potgczyé

e Miga szybko: tgczenie

e Swieci: potgczony

(2) Kod QR

13
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e Obstugiwana jest tylko sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.

e Aby zresetowac potgczenie Wi-Fi, powtorz krok (2), a nastepnie postepuj
zgodnie z poleceniami.

e Po potgczeniu urzgdzenia z domowa siecig Wi-Fi, w przypadku zaktdcen
pracy sieci spowodowanych, przyktadowo, nieoptaconymi rachunkami,
przerwami w dostawie prgdu, urzgdzenie bedzie stale prébowato nawigzac
potgczenie ponownie, aby zapewnic¢ ptynne dziatanie po przywrdceniu sieci.

e Chcac odtgczyé urzgdzenie od sieci Wi-Fi, wcisnij przycisk Reset na robocie
na 3 sekundy.
e Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu faktyczne operacje mogag

odbiegad od instrukcji w tym podreczniku. Stosuj sie do instrukcji w oparciu
0 biezgcg wersje aplikaciji.

4.5 Podtacz robota do stacji bazowej

Umiesc¢ robota w stacji bazowej w taki sposéb, by zespdt mopa byt zwrécony
ku tarce. Wowczas ustyszysz instrukcje gtosowg, gdy robot pomyslnie potgczy
sie ze stacjg bazowa. Po tym, jak robot zostanie w petni natadowany, lampki
statusu na robocie i stacji bazowej bedg sie swieci¢ przez 10 minut, po czym
sciemnieja.

Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym uzyciem. Gdy robot
nie moze by¢ wtagczony po wyczerpaniu sie baterii, recznie potgcz go ze stacjg
bazowsg i nataduj.

14
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C-5

Rys. C-5

4.6 Dodaj wody do zbiornika na czystg wode

Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i napetnij go czystg woda.
Nastepnie zainstaluj go na powrot w stacji bazowe;.

Nie dodawaj gorgcej wody do zbiornika, gdyz moze to spowodowac jego
odksztatcenie.

15



Instrukcja obstugi

5. Uzytkowanie

5.1 Wtaczanie/wytaczanie

Wcisnij przycisk zasilania na 3 sekundy, co spowoduje wtgczenie robota.
Kontrolka zasilania nadal bedzie Swieci¢. Mozna tez umiescic¢ robota w stacji
bazowej, dopasowujgc styki tadujgce robota do stykéw stacji bazowej, a robot
witgczy sie automatycznie i rozpocznie tadowanie. Chcac wytgczyc robota,
odsun go od stacji bazowej, po czym wecisnij przycisk zasilania na 3 sekundy.

5.2 Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy, stosuj sie do instrukcji w aplikaciji,
aby szybko utworzyé mape. Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia.
Gdy robot powrdci do stacji bazowej, proces mapowania jest zakonczony,
a mapa zostanie automatycznie zapisana.

5.3 Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go wstrzymacg.

Jezeli robot jest wstrzymany dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi

w tryb uspienia. Wytgczg sie wszystkie wskazniki na robocie. Wcisnij dowolny
przycisk na robocie bgdz uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Jezeli robot jest wstrzymany i umieszczony w stacji bazowej, biezgcy proces
czyszczenia zostanie zakonczony.

16
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5.4 Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie powrdci do
stacji bazowej w celu natadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokonczone zadania czyszczenia.

Aby skorzystac z tej funkcji, aktywuj jg w aplikacji.

5.5 Tryb Nie przeszkadzac¢ (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb ,Nie przeszkadzac¢” (DND), nie wznowi
sprzatania. Tryb DND jest domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢
aplikacji do aktywacji trybu DND lub modyfikacji okresu DND. Domyslnie okres
DND wynosi 22:00-8:00.

e W okresie DND bedg wykonywane zaplanowane zadania sprzatania.

e Robot wznowi sprzatanie po uptywie okresu DND.

5.6 Czyszczenie punktowe

Gdy robot znajduje sie w trybie oczekiwania, krotkotrwale nacisnij przycisk :,
co spowoduje wtgczenie trybu czyszczenia punktowego. W tym trybie robot
czysci kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 x 1,5 metra wokot siebie, a po
zakonczeniu czyszczenia punktowego powraca do punktu poczgtkowego.

5.7 Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytgczyé, wcisnij przycisk
zasilania na 10 sekund, co spowoduje wymuszone wytgczenie urzadzenia.
Nastepnie wcisnij przycisk zasilania na 3 sekundy, co spowoduje wtgczenie
robota.
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5.8 Odkurzanie i mopowanie

Przy pierwszym uruchomieniu, po zainstalowaniu zespotéw mopdw, robot
bedzie domyslnie pracowat w trybie ,0dkurzania i mopowania”. Chcgc wybraé
tryb czyszczenia, przejdz do ustawien trybu czyszczenia w aplikacji i wybierz
jedng z trzech dodatkowych opcji:

(1) Mopowanie po odkurzaniu
(2) 0dkurzanie
(3 Mopowanie

1. Rozpoczecie czyszczenia

W celu uruchomienia robota ze stacji bazowej nacisnij przycisk zasilania na
robocie lub postuz sie aplikacjg. Nastepnie robot zaplanuje optymalng trase
czyszczenia i wykona to zadanie w oparciu o stworzong mape.

e Aby zapewnic tatwy powrdt robota do stacji bazowej po czyszczeniu, zaleca
sie jego uruchamianie ze stacji bazowej.

e Podktadki mopa bedg czyszczone przed rozpoczeciem mopowania przez
robota, czekaj cierpliwie.

e Podczas pracy nie poruszaj stacjg bazowa, zbiornikiem na czystg wode,
zbiornikiem na brudng wode ani filtrem tarki.

e Aby unikngc¢ oparzen, w trakcie pracy stacji bazowej nie nalezy dotykac¢
wylotu wody.

2. Automatyczne pranie mopa

Podczas sprzatania robot bedzie automatycznie powracac do stacji bazowej,
aby wyprac podktadki mopa w oparciu o czestotliwos¢ ich czyszczenia
okreslong w aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni wodg zbiornik
robota i ten wznowi sprzatanie.

3. Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz oraz pranie i suszenie
podktadek mopa

Po zakonczeniu czyszczenia przez robota i jego powrocie do stacji bazowe;j
celem natadowania akumulatora, stacja automatycznie oprdzni pojemnik na
kurz, a nastepnie wypierze i wysuszy podktadki mopa.
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w aplikaciji.

e Jezeli funkcja auto-oprézniania jest wytgczona w aplikacji, stacja bazowa nie
bedzie automatycznie oprézniaé pojemnika na kurz.

e Stacja bazowa bedzie oprézniaé pojemnik na kurz zgodnie z ustawieniami

4. Oczys¢ zbiornik na brudng wode

Gdy robot zakonczy zadanie, umyj zbiornik na brudng wode, co zapobiegnie
powstawaniu nieprzyjemnych zapachodw.

6. Rutynowa konserwacja

6.1 Czesci

Aby utrzymac robota w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania
akcesoriow w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej

konserwac;ji.
Czesé Czestotliwosé Okres wymiany
konserwacji
Zbiornik na brudng wode Po kazdym uzyciu /
Zbiornik na czystg wode Raz na 2 tygodnie /

Szczotka gtowna

Raz na 2 tygodnie

Co 6 do 12 miesiecy

Filtr pojemnika na kurz

Raz na 2 tygodnie

Co 3 do 6 miesiecy

Szczotka boczna

Raz na 2 tygodnie

Co 3 do 6 miesiecy

Uchwyty podktadek mopa

Raz na 2 tygodnie

/

Filtr tarki Raz na 1do 2 miesiecy |/
Obszar sygnalizacji stacji Raz na miesigc /
bazowej

Styki tadowania Raz na miesigc /
Wyloty automatycznego Raz na miesigc /
oprozniania

Kotko wielokierunkowe Raz na miesigc /
Czujnik krawedzi Raz na miesigc /
Czujnik dalmierza Raz na miesigc /
laserowego (LDS)

Czujnik dywanu Raz na miesigc /
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Czesé Czestotliwosé Okres wymiany
konserwacji

Czujniki uskoku Raz na miesigc /

Okno zderzaka Raz na miesigc /

Zderzak Raz na miesigc /

Dno robota Raz na miesigc /

Pojemnik na kurz Czy$¢ w miare potrzeby | /

Kota gtéwne Czy$¢ w miare potrzeby | /

Worek na kurz / Co 2 do 4 miesiecy
Podktadki mopa / Co 1do 3 miesiecy

Czestotliwos¢ dokonywania zabiegéw konserwacyjnych i wymiany elementéw
zalezy od rzeczywistych warunkow uzytkowania. Jesli wystgpi wyjatek ze
wzgledu na szczegodlne okolicznosci, zalecamy niezwtoczne dokonanie
przegladu lub wymiane czesci.
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6.2 Filtr tarki

1. Po zakonczeniu prania podktadek mopa wyjmij robota i wymontuj filtr tarki.

2. Wyptucz filtr tarki czystg wodg, wytrzyj go do sucha, a nastepnie zamontuj
go ponownie w tarce.

3. 0deslij robota do stacji bazowej za pomoca aplikacji lub przez nacisniecie
przycisku 0> albo przenies$ go recznie.

Podczas czyszczenia filtra nie nalezy wydawacé robotowi polecen powrotu do
stacji bazowe;j.

6.3 Worek na kurz

1. Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyrzué worek.

Pociggniecie do gory za uchwyt uszczelni worek na kurz, aby zapobiec
przypadkowemu wypadaniu kurzu i Smieci.

2. Kurz i Smieci z filtra usuwaj suchg sciereczka.

2]
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3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

4. Zainstaluj z powrotem pokrywe zbiornika na kurz.

6.4 Zbiornik na brudng wode

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otwdrz pokrywe i wylej zawartosgé.

2. Wyptucz zbiornik na brudng wode czystg wodg i odpowiednim narzedziem
wyczys¢ wewnetrzng Sciane zbiornika na brudng wode.

Kulka ptywajgca w zbiorniku na brudng wode jest czescig ruchoma. Nie
wywieraj nadmiernej sity, czyszczac jg, aby unikngc jej uszkodzenia.

E-3
O] ®
00 \

Rys. E-3

6.5 Szczotka gtéwna

1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjg¢ ostong, i wyjmij
szczotke z robota.

2. Wyciggnij pokrywy szczotki na obu koricach szczotki, jak przedstawiono na
rysunku. Zastosuj wtasciwe narzedzie do czyszczenia, aby usungé wtosy
wplgtane w szczotke. Ponownie zatdz pokrywy szczotki na obu jej koncach,
a nastepnie samg szczotke. Wcisnij ostone szczotki, aby jg zablokowac na
miejscu.
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6.6 Szczotka boczna

Wyjmij i oczysc¢ szczotke boczna.

Rys. E-5

6.7 Kotko wielokierunkowe

e Matym Srubokretem oddziel 0$ od opony kdétka wielokierunkowego. Nie
wywieraj nadmiernej sity.

e Wyptucz koétko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatéz z powrotem po
catkowitym wysuszeniu.
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Rys. E-6

6.8 Uchwyty podktadek mopa

Wyjmij i umyj uchwyty podktadek mopa.

6.9 Podktadki mopa

Zdejmij podktadki mopa z uchwytdéw i wymien je.

Rys. E-8
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6.10 Pojemnik na kurz i filtr

1. Otwodrz pokrywe robota i wcisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby go wyjgc.

2. 0twdrz pokrywe pojemnika na kurz, wyjmij filtr i opréznij pojemnik na kurz,
jak przedstawiono na ilustracji.

3. Delikatnie stukaj w kosz filtra, aby usungc¢ brud.

Nie prébuj czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi przedmiotami, gdyz

grozi to jego uszkodzeniem.

4. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed
ponownym zainstalowaniem.

e Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czystg wodag. Nie uzywaj detergentu.
e Pojemnika na kurz i filtra uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.
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6.11 Czujniki robota

Czujniki robota przetrzyj miekka i suchg Sciereczkg, jak przedstawiono na
rysunku ponizej:

Czujnik dalmierza laserowego (LDS)

Okno zderzaka

Zderzak

Czujnik krawedzi

Czujniki uskoku

o oA W N -

Czujnik dywanu

Mokra Scierka moze uszkodzié czute elementy robota i stacji bazowej. Do
czyszczenia uzywaj suchej sciereczki.

Rys. E-10

6.12 Styki tadowania i obszar sygnalizacji

Styki tadowania i obszar sygnalizacji czys¢ miekka, suchg Sciereczka.

E-11
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6.13 Wyloty automatycznego oprozniania

Wyloty automatycznego oprézniania robota i stacji bazowej czys¢ miekka,
suchg sciereczka.

E-12

6.14 Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich parametrach
uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze natadowany do codziennego
uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe na optymalnym poziomie.
Jezeli robot nie jest uzywany przez dtuzszy czas, wytgcz go i odtdz. Aby
unikng¢ szkdd wskutek nadmiernego roztadowania, robota nalezy
dotadowywac przynajmniej raz na trzy miesigce.

7. Rozwigzywanie problemow

Usterka Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie.
e Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot
w stacji bazowej i sprobuj ponownie.

e Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub
zbyt wysoka. Zaleca sie uzytkowanie robota
w temperaturze otoczenia od 0 °C do 40 °C.
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Usterka

Rozwigzanie

Robot nie taduje sie.

e Stacja bazowa nie jest podtgczona do zrddta
zasilania, sprawdz, czy wtyczki po obydwu
koncach przewodu zasilajgcego sg prawidtowo
wtozone do gniazd.

e Staby kontakt miedzy stykami tadowania
w stacji bazowej i robocie, oczys¢ styki
tadowania.

e SprawdZ, czy na ztgczu robota nie ma jakiego$
ciata obcego, usun je w takim przypadku.

Robot nie tgczy sie
z Wi-Fi.

e Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy
hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi
jest prawidtowe.

e Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz.
Robota nalezy potgczy¢ z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

e Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sie, czy robot jest
w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.

e Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania.
Wyjdz z aplikacji i wejdZ ponownie, nastepnie
sprobuj jeszcze raz zgodnie z instrukcja.
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Usterka

Rozwigzanie

Robot nie moze
znalez¢ i powrdcic do
stacji bazowej.

e Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana,
np. zamkniete drzwi.

e Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania
lub poruszona, gdy robot znajdowat sie poza
stacjg. Potgcz stacje bazowg z zasilaniem lub
umiesc¢ robot na stacji celem tadowania.

e Za duzo jest przeszkod wokot stacji bazowej.
Ustaw stacje bazowa w terenie bardziej
otwartym.

e Poruszenie robotem moze spowodowac
ponowne jego pozycjonowanie, a to spowoduje
ponowne tworzenie mapy, jezeli ponowne
pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli robot jest zbyt
daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie
powrdci¢ samodzielnie, w ktérym to przypadku
konieczne jest jego reczne umieszczenie
w stacji bazowe;j.

e Wytrzyj obszar sygnalizacji w stacji bazowej,
aby usungc¢ kurz i Smieci.

Robot utyka przed

stacjg bazowg i nie
moze powrdcic do

niej.

e Sprawd?Z, czy jest wystarczajgco duzo miejsca
po obu stronach stacji bazowej i przed nig, aby
zapobiec zablokowaniu robota.

e Robot moze Slizgac sie, jezeli podtoga przed
stacjg bazowg jest nadmiernie mokra. W takim
przypadku usun nadmiar wody przed podjeciem
ponownej proby.

e Zaleca sie przesuniecie stacji bazowej w inne
miejsce i sprobowanie ponownie.

e Upewnij sig, czy ptytka przedtuzajgca rampe
jest prawidtowo zamontowana.
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Usterka

Rozwigzanie

Robot nie wytgcza sie.

e Robot nie moze by¢ wytgczony podczas
tadowania. W celu wytgczenia robota zaleca sie
odsuniecie robota od stacji bazowej,

a nastepnie wcisniecie przycisku zasilania na
3 sekundy.

e Jezeli robota nie mozna wytgczy¢, wykonujgc
poprzednig czynnosc, nalezy wcisngc przycisk
zasilania na 10 sekund, co spowoduje
wymuszenie wytgczenia robota. Jezeli problem
sie utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi
posprzedaznej.

Niska predkosc¢
tadowania.

e Petne natadowanie roztadowanego akumulatora
robota trwa okoto 4 godzin.

e Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza
zakresem okreslonym w specyfikacji
technicznej, predkos¢ tadowania automatycznie
zmniejsza sie, aby wydtuzyc¢ trwatosé
akumulatora.

e Stykitadowania w robocie i stacji bazowej
mogag by¢ zabrudzone, wytrzyj je suchg
sciereczka.

Hatas zwieksza sie,
gdy robot pracuje.

e Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest
zatkany. Jesli tak, oczys$c¢ go lub wymien.

e Twardy przedmiot maégt zostaé¢ uchwycony
przez szczotke gtowng lub pojemnik na kurz.
Sprawdz i usun wszelkie twarde przedmioty.

e Szczotka gtédwna lub boczna moze by¢ splatana.
Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

e Tryb ssania przetgcz na Standard lub Spokojny.
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Usterka

Rozwigzanie

Robot porusza sig, nie
trzymajac sie
ustalonej trasy.

® Przedmioty takie jak kable zasilania i pantofle
nalezy posprzatac¢ przed uzyciem robota.

e Praca na mokrych, Sliskich powierzchniach
powoduje poslizg gtdwnego kota. Zaleca sie
wysuszenie mokrych miejsc przed uzyciem
robota.

e (Okno zderzaka robota przetrzyj czystg, miekka
sciereczkg, aby byto czyste i niezastoniete.

Robot pomija
pomieszczenia, ktore
majg by¢ czyszczone.

e Upewnij sig, czy drzwi sprzgtanych
pomieszczen sg otwarte.

e Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia
moze by¢ mokre lub Sliskie, powodujgc poslizg
robota i niewtasciwe dziatanie. Wysusz podtoge
przed uzyciem robota.

Robot nie wznawia
sprzatania po
tadowaniu.

e Upewnij sig, czy robot nie jest ustawiony na tryb
.Nie przeszkadzac” (DND), co uniemozliwia
wznowienie sprzatania.

e Robot nie wznawia sprzgtania po recznym
umieszczeniu go w stacji bazowej lub wystaniu
go do tadowania za pomocg aplikacji lub
przycisku O.

Stacja nie moze
automatycznie
oprozni¢ pojemnika na
kurz.

e Sprawdz, czy worek na kurz w zbiorniku na kurz
nie jest zapetniony.

e Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy
nie ma jakiejs przeszkody na wylotach
automatycznego oprdzniania robota, stacji
bazowej lub pojemnika na kurz. W takim
przypadku wyczysé na czas zablokowang czesé.
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Usterka

Rozwigzanie

Poziom wody na tarce

nie jest prawidtowy. °

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku na brudng
wode nie jest poluzowana lub niewtasciwie
zatozona, recznie skoryguj w razie potrzeby.
Jezeli problem utrzymuje sig, skontaktuj sie

Z zespotem serwisu posprzedazowego.

Delikatnie wcisnij w dot zbiornik na brudng
wode, aby mie¢ pewnosg, ze jest prawidtowo
zatozony.

Wymontuj filtr tarki i sprawdz, czy odptyw
brudnej wody nie jest zatkany; jesli jest, udroznij
go.

Sprawdz srodek czyszczgcy. Nie dodawaj innej
cieczy niz oficjalnie zaaprobowany srodek
CZySZCzZ3cCy.

Uchwyt podktadki
mopa jest
nienormalnie
podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy
nie utknety w nim jakies ciata obce, po czym
uruchom robota ponownie. Jezeli problem
utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem
serwisu posprzedazowego.

Pod zbiornikiem na
czystg wode lub wokot
uszczelki jest woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika na czystg wode pod
zbiornikiem lub wokot uszczelki moze pozostac
nieco wody z rury. To jest normalne. Wytrzyj
suchg Sciereczka.

8. Dane techniczne

8.1 Robot
Model RTD31TE
Czas tadowania Okoto 4 godzin
Napigecie znamionowe 14,4V
Moc znamionowa 75 W
Czestotliwosc pracy 2400-2483,5 MHz
Maksymalna moc wyjsciowa <20dBm

W normalnych warunkach eksploatacji miedzy anteng i ciatem uzytkownika
nalezy zachowacé odlegtos¢ przynajmniej 20 cm.
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8.2 Stacja bazowa

Model RCDE0401

WejsScie znamionowe 220-240V, 50-60 Hz
Wyjscie znamionowe 20V,2A

Moc znamionowa (podczas 700 W

oprézniania kurzu)

Moc znamionowa (podczas 40 W

czyszczenia)

Moc znamionowa (podczas 87w

tadowania i suszenia)

Moc znamionowa (podczas tadowania i suszenia) jest okreslana na podstawie
wartosci mocy podczas okresu petnego obcigzenia (temperatura otoczenia

23°C +2°C).

8.3 Akumulator litowo-jonowy

Model R2412-4S2P-MMBK/
R2412-4S2P-FMTEV

Typ Li-ion

Liczba 1

Pojemnos¢ znamionowa 4,8 Ah

8.4 Pobodr mocy w trybie czuwania

Stacja bazowa/stacja tadowania
Pobor mocy w trybie czuwania: < 0,5 W (w ciggu 15 minut po opuszczeniu
przez robota stacji bazowej/stacji tadowania)

Robot i stacja bazowa/stacja tadowania

Pobd6r mocy w trybie czuwania przy podtgczeniu do sieci: <2 W (w ciggu

20 minut od chwili petnego natadowania akumulatora odkurzacza)

Pobdr mocy w trybie czuwania: < 0,5 W (w ciggu 20 minut od chwili petnego
natadowania akumulatora odkurzacza)

9. Wyjecie i utylizacja akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktore sg
niebezpieczne dla srodowiska. Demontazu akumulatora moze dokonac¢
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wytgcznie wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy przekazac¢ do
odpowiedniego punktu zajmujgcego sie recyklingiem.

e akumulator przed ztomowaniem nalezy wyjgc¢ z urzadzenia;

e podczas wyjmowania akumulatora urzgdzenie musi by¢ odtgczone od
zasilania sieciowego;

e akumulator nalezy utylizowaé w sposob bezpieczny.

Przed wyjeciem akumulatora urzgdzenie nalezy odtgczy¢ od zrddta zasilania,
po czym roztadowac¢ akumulator do mozliwie najnizszego poziomu.
Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac¢ utylizacji w odpowiednim zaktadzie
recyklingowym.

Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej temperatury, gdyz grozi to jego
wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z akumulatora moze wydobywac sie
elektrolit. W przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na skdre skazone
miejsce nalezy przeptukaé duzg iloscig wody, po czym zasiegnagc¢ porady
lekarskiej.

9.1 Instruktaz usuwania

1. 0dwrdc¢ robot, za pomocg odpowiedniego narzedzia odkrec Sruby z tytu
robota i zdejmij pokrywe.

2. 0dtacz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyjgc¢ ten
pierwszy.
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9.2 Informacje o zuzytym sprzecie elektrycznym
i elektronicznym (ZSEE)

14

Importer

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem stanowig zuzyty
sprzet elektryczny i elektroniczny (ZSEE w rozumieniu dyrektywy
2012/19/UE), ktérego nie wolno umieszczac tacznie

z nieposegregowanymi odpadami komunalnymi. Chron zdrowie
ludzkie i sSrodowisko, przekazujgc zuzyty sprzet do
wyznaczonego punktu zbidrki zuzytego sprzetu elektrycznego

i elektronicznego, wskazanego przez administracje rzgdowag lub
wtadze lokalne. Prawidtowe usuwanie i recykling pomagajg
zapobiec potencjalnym negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. Szczegdtowe
informacje o lokalizacji oraz warunkach korzystania z takich
punktow zbidrki mozna uzyskac u sprzedawcy lub w urzedzie
lokalnym.

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.pl
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Dreame D30 Ultra

Robotski sesalnik z brisanjem, samodejnim
praznjenjem in samodejnim pranjem Kkrp za brisanje

i

Navodila za uporabo

Ilustracije v tem priro¢niku so zgolj informativne. Merodajen je dejanski
izdelek.
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1. Varnostne informacije

Da bi se izognili elektricnemu udaru, poZaru ali poSkodbam, ki bi lahko nastale
zaradi nepravilne uporabe naprave, pred uporabo naprave natanéno preberite
uporabniski priro¢nik in ga shranite za prihodnjo uporabo.

1.1 Omejitve uporabe

e Tega izdelka ne smejo uporabljati otroci, mlajSi od 8 let, niti osebe
s telesnimi, senzori¢nimi, intelektualnimi omejitvami ali pomanjkanjem
izkuSenj in znanja brez nadzora starSev ali skrbnikov, da zagotovijo varno
uporabo in prepreé&ijo tveganja. Cis€enja in vzdrZevanja ne smejo izvajati
otroci brez nadzora.

e Naprava se sme uporabljati le z napajalno enoto, ki je priloZzena napravi.
e Naprava vsebuje baterije, ki jih lahko zamenjajo le usposobljene osebe.

e Spraznite obmocje, ki ga Zelite oCistiti. Otroci ne smejo uporabljati naprave
kot igraCe. Poskrbite, da bodo otroci in hisni ljubljenCki med delovanjem
robota na varni razdalji.

e Naprave ne namescajte, polnite ali uporabljajte v kopalnicah ali okoli
bazenov.

e Taizdelek je namenjen samo ¢iS¢enju tal vdomacem okolju. Ne
uporabljajte ga na prostem, na drugih povrSinah kot tleh ali v komercialnem
ali industrijskem okolju.

e Poskrbite, da bo naprava delovala pravilno v ustreznem okolju. Ce to ni
mogoce, naprave ne uporabljajte.

e Ce je napajalni kabel podkodovan, ga je treba zamenjati s posebnim kablom
ali sklopom, ki je na voljo pri proizvajalcu ali njegovem servisnem
zastopniku.

e Ne uporabljajte robota na obmocjih, ki so dvignjena nad nivo tal in brez
zascitne ograje.

¢ Ne postavljajte robota na glavo. Ne uporabljajte pokrova laserja (LDS),
pokrova robota ali odbijaca kot roCaja za dvigovanje robota.

e Robota uporabljajte v okolju, kjer je temperatura zraka nad O °C in pod
40 °C. Prepricajte se, da na tleh ni tekoc€in ali lepljivih snovi.

e Da preprecite Skodo ali poSkodbe zaradi vlecenja, pred uporabo naprave
odstranite vse prosto lezeCe predmete s tal ter kable in napajalne vrvice na

e Wewv v .

poti ¢iscenja.

e (QOdstranite krhke ali majhne predmete s tal, da preprecite trke in morebitne
poSkodbe zaradi gibanja robota.

e Lase, prste in druge dele telesa drzite stran od sesalne odprtine robota.
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e Scetko za CiS¢enje hranite izven dosega otrok.
e Ne uporabljajte naprave v prostoru, kjer spi dojencek ali otrok.

e Na robota ne postavljajte otrok, hiSnih ljubljenckov ali predmetov, ne glede
na to, ali je robot v mirovanju ali gibanju.

e \/rezervoar za Cisto vodo dodajajte le Cisto vodo in uradno odobreno Cistilno
raztopino. Ne dodajajte nobenih drugih tekoc€in, kot so alkohol ali razkuZzila.
Razmerje med Cistilno raztopino in ¢isto vodo je navedeno na steklenici
Cistilne raztopine. Cistilno raztopino hranite izven dosega otrok.

e Ne uporabljajte robota za ¢iscenje gorecih predmetov. Robota ne
uporabljajte za pobiranje vnetljivih ali gorljivih tekocin, korozivnih plinov ali
nerazredc¢enih kislin in topil.

e Ne sesajte trdih ali ostrih predmetov. Naprave ne uporabljajte za pobiranje
predmetov, kot so kamni, veliki kosi papirja ali kateri koli predmeti, ki bi
lahko zamasili napravo.

e Pred CiSCenjem ali vzdrZzevanjem naprave je treba vti€ izklopiti iz vtiCnice.

e Robota ali osnovne postaje ne briSite z mokro krpo in ju ne izpirajte

s tekoC¢inami. Po €iS€enju pralnih delov te dele popolnoma posusite, preden
jih ponovno namestite in uporabite.

e |zdelek uporabljajte v skladu z navodili v uporabniSkem priroCniku.
Uporabniki so odgovorni za vsako izgubo ali Skodo, ki nastane zaradi
nepravilne uporabe tega izdelka.

1.2 Baterije in polnjenje

e OPOZORILO: Polnjenje nepolnilnih baterij je prepovedano.

e Ne uporabljajte baterij ali osnovnih postaj drugih proizvajalcev. Robot se
lahko uporablja samo z osnovno postajo modela RCDEO401.

e Ne poskuSajte sami razstavljati, popravljati ali spreminjati baterije ali
osnovne postaje.

e (Osnovne postaje ne postavljajte blizu virov toplote.

e Kontaktov za polnjenje osnovne postaje ne briSite ali Cistite z mokro krpo ali
mokrimi rokami.

e Starih baterij ne odlagajte nepravilno. Nepotrebne baterije oddajte
v ustrezne centre za reciklazo.

e Ce je napajalni kabel podkodovan ali pokvarjen, ga takoj prenehajte
uporabljati in se obrnite na poprodajno sluzbo.

e PrepriCajte se, da je robot izklopljen med transportom in po moznosti
shranjen v originalni embalazi.
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e Ce robota dlje ¢asa ne boste uporabljali, ga popolnoma napolnite, nato
izklopite in shranite na hladnem in suhem mestu. Robota napolnite vsaj
enkrat na 3 mesece, da preprecite prekomerno praznjenje baterije.

1.3 Varnostne informacije o laserskih proizvodih

Laserski senzor v tem izdelku ustreza standardu IEC 60825-1:2014/
EN 60825-1:2014/A11:2021 za laserske izdelke razreda 1. Med uporabo se
izogibajte neposrednemu stiku z o€mi.

LASERSKI IZDELEK RAZREDA 1
*—["®| POTROSNISKI LASERSKI IZDELEK
EN 50689:2021

1.4 Simboli

ﬁ Samo za notranjo uporabo

||| || Preberite uporabniski prirocnik

1.5 lIzjava o skladnosti

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. s tem izjavlja, da je radijska

c € oprema tipa RTD31TE v skladu z Direktivo 2014/53/EU. Celotno
besedilo EU izjave o skladnosti je na voljo na naslednjem
spletnem naslovu: global.dreametech.com
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2. Pregled izdelka

2.1 Robot

Q

LA-1] o1

21 o

Slika A-1

1. Gumb za tockovno ¢iScenje 0
e Pritisnite za zaCetek toCkovnega
ciscenja.
2. Gumb za vklop/Cid€enje
e Pritisnite in drzite 3 sekunde za
vklop ali izklop.
e Pritisnite za zacetek CiS¢enja, ko

je robot vklopljen.

3. Gumb za vrnitev na osnovno
postajo O

e Pritisnite za poSiljanje robota
nazaj v osnovno postajo.

e Drzite 3 sekunde za izklop
otroSke zaScite.

Indikator stanja na gumbu

e Neprekinjena bela svetloba:
CiSCenje poteka ali je zakljuceno

e Pocasi utripajoCa bela svetloba:
polnjenje (baterija ni prazna)

e Neprekinjena oranzna svetloba:
¢akanje pri nizki bateriji ali
premor zaradi nizke baterije

e Pocasi utripajoCa oranzna
svetloba: polnjenje (prazna
baterija)

e UtripajoCa oranzna svetloba:
napaka

4. 3D-linijski laserski senzor

5. Pokrov laserskega senzorja
razdalje
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6. Laserski senzor razdalje (LDS) 16. Senzorji za preprecevanje padca
7. Odbijac 17. Senzor za preprogo

8. Okence odbijaca 18. Stranska krtata

9. Pokrov 19. Glavna krtaga

10. Odprtina za samodejno praznjenje 20. Glavno kolo
11. Kontakti za polnjenje
12. Konektoriji

13. Gumb za ponastavitev

21. Sestav MopExtend
22. Ve¢smerno kolesce

L 23. S¢itnik krtace
e Pritisnite in drzite 3 sekunde za

obnovitev tovarniskih 24. Glavno kolo
hastavitev. 25. Zaponke Scitnika krtace
14. IndikatQhWi-Fi 26. MontaZne luknje nosilca krpe za

15. Senzor za robove brisanje

e Pritisnite kateri koli gumb na robotu za premor med ¢iS¢enjem ali vradanjem
na polnjenje.

e Otrosko zascito lahko omogocite/onemogocite v aplikaciji Dreamehome.

2.2 Posoda za prah

A-2

Slika A-2

Filter

RocCaj filtra

Odprtina za samodejno praznjenje
Zaponka pokrova posode za prah
Zaponka posode za prah

A T

Pokrov posode za prah
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2.3 Modul za brisanje

1. Obmocje pritrditve krpe za brisanje

2. Nosilec krpe za brisanje

3. Krpa za brisanje

2.4 Osnovna postaja

Slika A-3

1. Indikator stanja

e Neprekinjena bela svetloba:
osnovna postaja je prikljuc¢ena

na napajanje

e Neprekinjena oranzna svetloba:

napaka osnovne postaje

Filter
Signalno obmodje

Drzalo za vrecko za prah
Kontakti za polnjenje

N O O R Db

kabla
8. Prikljucek za napajanje

Odprtine za samodejno praznjenje

Reza za shranjevanje napajalnega

21

Slika A-4

9.
10.
1.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.

Pokrov

Rezervoar za umazano vodo
Rezervoar za Cisto vodo
Pokrov zbiralnika za prah
Pralna ploSca

Filter pralne ploSce
RazSiritvena plosca klancine
Zapah rezervoarja za vodo
Plovna krogla

Zapah rezervoarja za vodo
Cev za vodo

Filter

. Plovec
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3. Pred ¢iScenjem

1. Umaknite nestabilne, lomljive, dragocene ali nevarne predmete ter
pospravite kable, krpe, igrace, trde in ostre predmete s tal, da prepredite,
da bi se zapletle v robota ali da bi jih robot opraskal ali prevrnil, kar bi lahko
povzrocilo Skodo.

2. Pred ¢iS¢enjem namestite fizicno oviro na rob stopnic, da zagotovite varno
in nemoteno delovanje robota.

3. Odprite vrata prostora, ki ga Zelite ocCistiti, in pohiStvo postavite na ustrezno
mesto, da zagotovite vec prostora.

4. Da preprecite, da bi robot zgreSil obmocja, ki jih je treba ocistiti, ne stojte
pred robotom, pragom, hodnikom ali na ozkih mestih.

Opomba
e Pri prvem zagonu robota ga spremljajte med ¢iS¢enjem, da pravocasno
odstranite morebitne ovire.

e Ne sesajte trdih predmetov, kot so kamni, jeklene kroglice in deli igrac, ali
ostrih predmetov, kot so gradbeni odpadki, razbito steklo in zZeblji, saj lahko
s tem opraskate tla.

Slika B

10
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4. Pred uporabo

4.1 Postavite osnovno postajo in jo prikljucite na napajanje

Postavite osnovno postajo na lokacijo, ki je ¢im bolj odprta in ima dober Wi-Fi
signal. Pustite dovolj prostora, kot je prikazano na sliki, in odstranite vse
predmete v sen¢enem obmocju. Vstavite napajalni kabel v osnovno postajo in
ga prikljucite v vti¢nico.

e Napajalni kabel trdno vstavite navzgor, dokler se indikator ne vklopi.
e PrepriCajte se, da predmeti ne blokirajo signalnega obmogja.

e Da preprecite nastanek vodnih madezZev na lesenih tleh ali preprogah,
priporotamo, da osnovno postajo postavite na ploScice ali marmorna tla.

C-1

Slika C-1

4.2 Namestite razsiritveno plosco klancine osnovne postaje

e Pred uporabo se prepricajte, da je filter za pralno ploS¢o pravilno namescen.

e Filter pralne ploS¢e je mogoce odstraniti za ¢iS¢enje med rednim
vzdrzevanjem.

n
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Slika C-2

4.3 Odstranite zasScite z robota in namestite stransko krtaco ter
modul za brisanje

(1) Zaponka stranske krtace

Slika C-3

4.4 Povezite z aplikacijo Dreamehome

(1) Pritisnite in drzite gumb za vklop na robotu 3 sekunde, da ga vklopite.
Odprite pokrov robota in skenirajte kodo QR na robotu ali poiScite
.Dreamehome” v trgovini z aplikacijami, da prenesete in namestite aplikacijo.

(2) Odprite aplikacijo Dreamehome, tapnite ,Skeniraj kodo QR za povezavo” in
ponovno skenirajte isto kodo QR na robotu, da dodate napravo. Sledite
navodilom za dokoncanje povezave z omrezjem Wi-Fi.

(1) Indikator Wi-Fi

e Pocasno utripanje: pripravljen za povezavo
e Hitro utripanje: povezovanje

e Vklopljen: povezan

(2) Koda QR

12
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e Podprto je samo omrezje Wi-Fi 2,4 GHz.

e Za ponastavitev Wi-Fi-ja ponovite korak (2) in sledite navodilom za
dokoncanje povezave z Wi-Fi.

e Ko je naprava uspeSno povezana z domacim omrezjem Wi-Fi, bo v primeru
motenj v omrezju, kot so neplacani racuni ali izpadi elektrike, neprestano
poskuSala vzpostaviti povezavo, da bi ob ponovni vzpostavitvi omreZzja
zagotovila nemoteno uporabnisko izkusnjo.

e Za odklop naprave z omrezja Wi-Fi pritisnite in drzite gumb Reset (ponastavi)
na robotu 3 sekunde.

e Zaradi nadgradenj programske opreme se lahko dejanski postopki
razlikujejo od navodil v tem priro¢niku. Sledite navodilom glede na trenutno
razliico aplikacije.

4.5 Povezite robota z osnovno postajo

Robota postavite na osnovno postajo z modulom za brisanje, obrnjenim proti
pralni ploSci. Ko se robot uspeSno poveze z osnovno postajo, boste sliSali
glasovno obvestilo. Ko bo robot popolnoma napolnjen, bodo indikatorji stanja
na robotu in osnovni postaji svetili 10 minut, nato pa se zatemnili.

Priporoamo, da robota pred prvo uporabo popolnoma napolnite. Ce robota ni
mogoce vklopiti zaradi izpraznjene baterije, ga rono povezite z osnovno
postajo za polnjenje.

13
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Slika C-5

4.6 Dodajte vodo v rezervoar za ¢isto vodo

Odstranite rezervoar za Cisto vodo iz osnovne postaje in ga napolnite s Cisto
vodo. Nato ga ponovno namestite v osnovno postajo.

V rezervoar za vodo ne dodajajte vro¢e vode, saj lahko to povzroci deformacijo
rezervoarja.

Slika C-6

14
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5. Navodila za uporabo

* ./
<®> Ao

— '\ —

Slika D

5.1 Vklop/izklop

Pritisnite in drzite gumb za vklop 3 sekunde, da vklopite robota. Indikator
napajanja bo ostal prizgan. Ali pa postavite robota na osnovno postajo tako,
da uskladite kontakte za polnjenje robota s tistimi na osnovni postaji, nato pa
se bo robot samodejno vklopil in zagel polniti. Ce Zelite robota izklopiti, ga
premaknite z osnovne postaje in pritisnite ter drzite gumb za vklop 3 sekunde.

5.2 Hitro ustvarjanje zemljevida

Po prvi konfiguraciji omrezja sledite navodilom v aplikaciji za hitro ustvarjanje
zemljevida. Robot bo zacel ustvarjanje zemljevida brez ¢iS¢enja. Ko se robot
vrne na osnovno postajo, bo proces ustvarjanja zemljevida zakljucen,
zemljevid pa samodejno shranjen.

5.3 Premor/naéin mirovanja

Ko robot deluje, pritisnite kateri koli gumb, da ga zacasno ustavite.

Ce je robot ustavljen ve& kot 10 minut, samodejno preide v naéin mirovanja.
V'si indikatorji na robotu se ugasnejo. Robota prebudite s pritiskom na kateri
koli gumb ali prek aplikacije.

Ce robota premaknete na osnovno postajo, medtem ko je zagasno ustavljen, se

trenutni postopek ¢iscenja zakljudi.

15
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5.4 Samodejno nadaljevanje ¢iScenja
Ce je baterija prevec prazna, se robot samodejno vrne na osnovno postajo za

polnjenje. Ko je baterija dovolj napolnjena, bo nadaljeval nedokoncane naloge
¢iscenja.

To funkcijo omogocite v aplikaciji.

5.5 Nacin ,Ne moti” (DND)

V nacinu ,Ne moti” robot ne nadaljuje ¢iSCenja. Privzeto je ta nacin
onemogocen. Uporabite aplikacijo za omogocanje nacina ,Ne moti” ali
spreminjanje obdobja nacina ,Ne moti“. Nacin ,Ne moti” (DND) je privzeto
nastavljen od 22:00 do 8:00.

e Nacrtovane naloge CiSCenja bodo izvedene med obdobjem ,Ne moti” (DND).

Vv v

e Robot bo nadaljeval s CiS¢enjem po preteku obdobja ,Ne moti”.

5.6 Tockovno ciScenje
Ko robot ¢aka, na kratko pritisnite gumb - za aktivacijo nacina tockovnega

¢iS¢enja. V tem nacinu robot ocCisti kvadratno obmocje velikosti 1,5 x 1,5 metra
okoli sebe in se nato vrne na zacetno toc¢ko.

5.7 Ponovni zagon robota
Ce robot ne reagira ali ga ni mogod&e izklopiti, pritisnite in drzite gumb za vklop

10 sekund, da ga prisilno izklopite. Nato pritisnite in drzite gumb za vklop
3 sekunde, da vklopite robota.

16
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5.8 Sesanje in brisanje

Po namestitvi modula za brisanje bo robot pri prvi uporabi privzeto preklopil
v nacin ,Sesanje in brisanje”. Ce Zelite prilagoditi nagin ¢i€enja, pojdite

v nastavitve nacina CiS¢enja v aplikaciji in izberite eno od naslednjih treh
dodatnih moZnosti:

(1) Brisanje po sesanju
(2) Sesanje
(3 Brisanje

1. Zacetek CiScenja

Pritisnite gumb za vklop na robotu ali uporabite aplikacijo, da se robot

premakne z osnovne postaje. Robot bo nacrtoval optimalno pot ¢iS¢enja in
opravil nalogo ¢iS€enja glede na ustvarjeni zemljevid.

Vv v

e Da zagotovite, da se robot po CisCenju zlahka vrne na osnovno postajo,
priporo¢amo, da za¢ne ¢iS¢enje z osnovne postaje.

e Krpe za brisanje se bodo pred zacetkom pomivanja ocistile, zato prosimo, da
poCakate.

e Med delovanjem ne premikajte osnovne postaje, rezervoarja za ¢isto vodo,
rezervoarja za umazano vodo ali filtra pralne ploSce.

e Za preprecitev opeklin med delovanjem osnovne postaje se ne dotikajte
iztoka za vodo.

2. Samodejno pranje krpe za brisanje

Med ¢iS€enjem se robot samodejno vrne na osnovno postajo, da opere krpe za
brisanje glede na frekvenco pranja krp za brisanje, doloceno v aplikaciji.
Osnovna postaja bo samodejno napolnila rezervoar za vodo robota, robot pa
bo nadaljeval ¢iS¢enje.

3. Samodejno praznjenje posode za prah ter pranje in susenje krp za brisanje

Ko robot zakljuc€i nalogo ¢iSCenja in se vrne na osnovno postajo na polnjenje,
bo osnovna postaja samodejno izpraznila posodo za prah in nato ocistila in
posusSila krpe za brisanje.
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e Ce je funkcija samodejnega praznjenja v aplikaciji izklopljena, osnovna
postaja ne bo samodejno izpraznila posode za prah.

e (Osnovna postaja bo posodo za prah praznila glede na nastavitve v aplikaciji.

4. Ciséenje rezervoarja za umazano vodo

Po kon¢anem delu robota ocCistite rezervoar za umazano vodo, da preprecite
nastanek neprijetnih vonjav.

6. Redno vzdrzevanje

6.1 Deli

Za vzdrzevanje robota v dobrem stanju priporoCamo, da za redno vzdrZzevanje
uposStevate uporabo dodatkov v aplikaciji ali spodnjo tabelo.

Del Pogostost vzdrzevanja | Obdobje zamenjave
Rezervoar za umazano Po vsaki uporabi /
vodo
Rezervoar za Cisto vodo Enkrat na 2 tedna /
Glavna krtaca Enkrat na 2 tedna Vsakih

6 do 12 mesecev
Filter posode za prah Enkrat na 2 tedna Vsakih

3 do 6 mesecev
Stranska krtaca Enkrat na 2 tedna Vsakih

3 do 6 mesecev
Nosilci krpe za brisanje Enkrat na 2 tedna /
Filter pralne ploSce Enkrat na /

1do 2 meseca

Signalno obmocje Enkrat na mesec /
osnovne postaje
Kontakti za polnjenje Enkrat na mesec /
Odprtine za samodejno Enkrat na mesec /
praznjenje
Vecsmerno kolesce Enkrat na mesec /
Senzor za robove Enkrat na mesec /
Laserski senzor razdalje Enkrat na mesec /
(LDS)
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Del Pogostost vzdrzevanja | Obdobje zamenjave
Senzor za preprogo Enkrat na mesec /
Senzorji za preprecCevanje Enkrat na mesec /
padca
Okence odbijaca Enkrat na mesec /
Odbijac Enkrat na mesec /
Spodniji del robota Enkrat na mesec /
Posoda za prah Po potrebi /
Glavni kolesi Po potrebi /
Vrec¢ka za prah / Vsakih
2 do 4 mesecev
Krpe za brisanje / Vsakih

1do 3 mesecev

zamenjava.

Pogostost vzdrZzevanja in zamenjave je odvisna od dejanske uporabe. Ce pride
do izjem zaradi posebnih okoliS¢in, se priporoc¢a takojSnje vzdrzevanje ali
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6.2 Filter pralne plosce

Voewv v

1. Ko je CiScenje krp za brisanje konc¢ano, vzemite robota z osnovne postaje in
snemite filter pralne ploSce.

2. Filter pralne ploSce sperite s Cisto vodo, ga obriSite do Cistega in ga
ponovno namestite na pralno plosco.

3. Z aplikacijo ali s pritiskom na gumb O vrnite robota na osnovno postajo
oziroma ga tja postavite ro¢no.

Med ¢is€¢enjem ne silite robota, da se vrne v osnovno postajo.

Slika E-1

6.3 Vrecka za prah

1. Odstranite pokrov zbiralnika za prah in zavrzite vrecko za prah.

Z vlecenjem roCaja navzgor se bo vreCka zaprla, da preprecite nenamerno
raztresanje prahu in ostankov.

2. S suho krpo odstranite prah in ostanke s filtra.
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3. Vstavite novo vrecko za prah.

4. Ponovno namestite pokrov zbiralnika za prah.

Slika E-2

6.4 Rezervoar za umazano vodo

1. Odstranite rezervoar za umazano vodo, odprite pokrov in izlijte umazano
vodo.

2. Sperite rezervoar za umazano vodo s Cisto vodo ter s primernim
pripomocCkom ocistite notranjo steno rezervoarja.

Opomba

vvvvv

uporabljajte prevelike sile, da preprecite poSkodbe.

E-3
O] ®
00 \

Slika E-3

6.5 Glavna krtaca

1. Zaponke Scitnika krtacCe pritisnite navznoter, da odstranite zascito, in
odstranite krtaco iz robota.

2. Odstranite pokrove krtace na obeh koncih, kot je prikazano na sliki.
S primerno $Cetko za ¢iS¢enje odstranite zapletene lase na krtaci. Ponovno
namestite pokrove na obeh koncih krtace in nato ponovno namestite
krtaCo. Pritisnite na ScCitnik krtaCe, da se zaskocCi na svoje mesto.
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Slika E-4

6.6 Stranska krtaca

Odstranite in ocistite stransko krtaco.

Slika E-5
6.7 Vecsmerno kolesce

Opomba

e Uporabite orodje, kot je majhen izvijac, da loCite os in kolo ve¢smernega
kolesca. Ne uporabljajte prevelike sile.

e Sperite ve€smerno kolesce pod tekoco vodo in ga ponovno namestite, ko je
povsem suho.
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Slika E-6

6.8 Nosilci krpe za brisanje

Odstranite in oCistite nosilce krpe.
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Slika E-7

6.9 Krpe za brisanje

Odstranite krpe za brisanje z nosilcev krp za brisanje in jih zamenjajte.

Slika E-8
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6.10 Posoda za prah in filter

1. Odprite pokrov robota in pritisnite na zaponko posode za prah, da jo
odstranite.

2. Odprite pokrov posode za prah, odstranite filter in nato izpraznite posodo
za prah, kot prikazuje slika.

3. Nezno potrkajte po posodici filtra, da odstranite umazanijo.

Ne Cistite filtra s krtaco, prsti ali ostrimi predmeti, da preprecite poSkodbe.

4. Sperite posodo za prah in filter z vodo ter ju popolnoma posusite, preden ju
ponovno namestite.

Opomba

e Posodo za prah in filter spirajte le s Cisto vodo. Ne uporabljajte detergenta.
e Posodo za prah in filter uporabite Sele, ko sta popolnoma suha.

GD
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Slika E-9
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6.11 Senzorji robota

Ocistite senzorje robota z mehko in suho krpo, kot prikazuje slika:

Laserski senzor razdalje (LDS)
Okence odbijaca

Odbijac

Senzor za robove

Senzorji za prepreCevanje padca

S

Senzor za preprogo

Mokra krpa lahko poSkoduje obcutljive elemente v robotu in osnovni postaji. Za
¢iScenje uporabljajte suho krpo.

Slika E-10

6.12 Kontakti za polnjenje in signalno obmocje

Ocistite kontakte za polnjenje in signalno obmocje z mehko in suho krpo.

Slika E-T1
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6.13 Odprtine za samodejno praznjenje

Ocistite odprtine za samodejno praznjenje na robotu in osnovni postaji

z mehko in suho krpo.

6.14 Baterija

Slika E-12

Robot vsebuje zmogljivo litij-ionsko baterijo. Za optimalno delovanje baterije
poskrbite, da je baterija redno napolnjena za dnevno uporabo. Ce robota dlje
¢asa ne boste uporabljali, ga izklopite in pospravite. Da preprecite poSkodbe
zaradi prekomernega praznjenja, robota napolnite vsaj enkrat na tri mesece.

7. Odpravljanje tezav

Tezava

ReSitev

Robot se ne vklopi.

e Baterija je prazna. Napolnite robota na osnovni

postaji in poskusite znova.

Temperatura baterije je prenizka ali previsoka.
Priporo€amo uporabo robota v okoljih
s temperaturo nad 0 °C in pod 40 °C.

Robot se ne polni.

Osnovna postaja ni priklju¢ena na napajanje.
Preverite, ali sta oba konca napajalnega kabla
pravilno priklju¢ena.

Stik med polnilnimi kontakti na osnovni postaji
in robotom je slab. OCistite polnilne kontakte.

Preverite, ali je na konektorjih robota kakSen
tujek, in ga odstranite, Ce je prisoten.
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Tezava ReSitev
Robot se ne poveze
z Wi-Fi-jem. e Geslo omrezja Wi-Fi je napacno. PrepriCajte se,

da je geslo za povezavo z vaSim Wi-Fi omrezjem
pravilno.

e Robot ne podpira povezave z omrezjem Wi-Fi
5 GHz. Povezite robota z omrezjem Wi-Fi
2,4 GHz.

e Signal Wi-Fi je Sibek. Prepricajte se, da je robot
na obmocju z dobrim signalom Wi-Fi.

e Robot morda ni pripravljen na konfiguracijo.
Zaprite aplikacijo in jo ponovno odprite, nato pa
poskusite znova po navodilih.

Robot ne najde
osnovne postaje in se
ne vrne nanjo.

e Pot do osnovne postaje je blokirana, npr. vrata
SO zaprta.

e Osnovna postaja ni priklju¢ena na napajanje ali
je bila premaknjena, ko robot ni bil na njej.
PrikljuCite osnovno postajo na napajanje ali
postavite robota na osnovno postajo za
polnjenje.

e Okoli osnovne postaje je prevec ovir. Postavite
osnovno postajo na bolj odprto obmodgje.

e Premik robota lahko povzroci njegovo ponovno
pozicioniranje, in ¢e to ne uspe, bo ustvaril nov
zemljevid. Ce je robot predale¢ od osnovne
postaje, se morda ne bo mogel samodejno
vrniti. V tem primeru ga ro¢no postavite na
osnovno postajo.

e QObriSite signalno obmocje na osnovni postaiji,
da odstranite prah ali ostanke.
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Tezava

ReSitev

Robot se zatakne pred
osnovno postajo in se
ne more vrniti nanjo.

® Preverite, ali je na obeh straneh ali pred

osnovno postajo dovolj prostora, da se prepreci
blokiranje robota.

Ce so tla pred osnovno postajo preve¢ mokra,
robot lahko zdrsne. V tem primeru obriSite
odvecno vodo in poskusite znova.

Priporocljivo je, da osnovno postajo premaknete
na drugo mesto in poskusite znova.

PrepriCajte se, da je razSiritvena plosSca klancine
pravilno namescena.

Robot se ne izklopi.

Robot se ne more izklopiti, ko se polni.
PriporoCamo, da robota premaknete z osnovne
postaje in nato pritisnete ter drzite gumb za
vklop 3 sekunde, da ga izklopite.

Ce s prej3njim korakom ni mozno izklopiti
robota, pritisnite in drzite gumb za vklop za
10 sekund, da ga prisilno izklopite. Ce teZzava
ostaja, se obrnite na poprodajno sluzbo.

Hitrost polnjenja je
pocasna.

Ko je baterija robota skoraj prazna, traja
priblizno 4 ure, da se popolnoma napolni.

Ce uporabljate robota pri temperaturah zunaj
priporo¢enega obmocja, se bo hitrost polnjenja
samodejno upocasnila, da podaljSate
Zivljenjsko dobo baterije.

Polnilni kontakti na robotu in osnovni postaji so
morda umazani. OCistite jih s suho krpo.

Hrup med delovanjem
robota narasca.

Preverite, ali je filter posode za prah zamasen.
Ce je, ga ocCistite ali zamenjajte.

V glavni krtaci ali posodi za prah je lahko ujeta
trda stvar. Preverite in odstranite trd predmet.

V glavni krtaci ali stranski krtaCi so morda
zapleteni tujki. Preverite in jih odstranite.

Preklopite sesalni nacin na standardni ali tihi
nacin.
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Tezava

ReSitev

Robot se ne drzi
nastavljene poti.

e Pred uporabo robota pospravite predmete, kot
so elektricni kabli in copati.

e Delovanje na mokrih in spolzkih povrSinah lahko
povzrocCi zdrs glavnega kolesa. Poskrbite, da
bodo tla pred uporabo robota suha.

e (ObriSite okence odbijaca na robotu z mehko
Cisto krpo, da ostane Cisto in da ga ni€ ne ovira.

Robot izpusti sobe za
ciSc¢enje.

e Prepricajte se, da so vrata sob, ki bi jih moral
oCistiti, odprta.

e Preverite, ali so tla pred sobo, ki jo je treba
ocistiti, mokra in spolzka, kar lahko povzroci
zdrs robota in nenormalno delovanje. Preverite,
ali so tla pred uporabo robota suha.

Robot po polnjenju ne

nadaljuje s ¢iS¢enjem.

e Prepric¢ajte se, da robot ni nastavljen na nacin
.Ne moti” (DND), ki prepreCuje nadaljevanje
ciscenja.

e Robot ne bo nadaljeval ¢is¢enja, Ce ga rocno

postavite na osnovno postajo ali ga posSljete na
polnjenje prek aplikacije ali gumba O.

Osnovna postaja ne
izprazni samodejno
posode za prah.

e Preverite, ali je vreCka za prah v zbiralniku za
prah polna.

e Ce vrecka za prah ni polna, preverite, ali je na
odprtinah za samodejno praznjenje robota,
osnovni postaji ali posodi za prah kakSna ovira.
Ce je, jo odstranite.
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Tezava

ReSitev

Nivo vode v pralni
ploSci je nenormalen.

e Preverite, ali je tesnilo na rezervoarju za
umazano vodo ohlapno ali nepravilno
namesceno, in ga po potrebi ro¢no ponovno
namestite. Ce tezava ostaja, se obrnite na
poprodajno sluzbo.

e Nezno potisnite rezervoar za umazano vodo, da
zagotovite pravilno namestitev.

e (Odstranite filter pralne ploSce in preverite, ali je
odtok za umazano vodo zamasen, ter ga
oCistite.

e Preverite Cistilno raztopino. Ne dodajajte
nobene tekocine, razen uradno odobrene
Cistilne raztopine.

Nosilec krpe za
brisanje je
nenormalno dvignjen.

e (Qdstranite nosilec krpe za brisanje, preverite, ali
je v njem ujet kakSen tujek, in poskusite znova
zagnati robota. Ce teZava ostaja, se obrnite na
poprodajno sluzbo.

Pod rezervoarjem za
cisto vodo ali okoli
tesnila je voda.

e Ko odstranite rezervoar za ¢isto vodo, lahko
nekaj vode iz cevi ostane pod rezervoarjem ali
okoli tesnila. To je normalno. ObriSite s suho
krpo.

8. Specifikacije

8.1 Robot
Model RTD31TE
Cas polnjenja Pribl. 4 ure
Nazivna napetost 14,4V
Nazivna moc 75 W
Delovna frekvenca 2400-2483,5 MHz
Najvecja izhodna moc <20 dBm

Pri obi¢ajni uporabi mora biti razdalja med anteno in telesom uporabnika

najmanj 20 cm.
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8.2 Osnovna postaja

Model RCDE0401

Nazivni vhod 220-240V, 50-60 Hz
Nazivni izhod 20V, 2A

Nazivna mocC (med praznjenjem 700 W

prahu)

Nazivna mocC (med CiSCenjem) 40 W

Nazivna moc (med polnjenjem in 87w

suSenjem)

Nazivna moc¢ (med polnjenjem in suSenjem) temelji na vrednosti moci pri
obdobju polne obremenitve (temperatura prostora 23 °C + 2 °C).

8.3 Polnilni litij-ionski baterijski paket

Model R2412-4S2P-MMBK/
R2412-4S2P-FMTEV

Vrsta Litij-ionska

Stevilo 1

Nazivna kapaciteta 4,8 Ah

8.4 Poraba v nacinu pripravljenosti

Osnovna postaja/polnilna postaja
Poraba energije v nacinu pripravljenosti: < 0,5 W (v 15 minutah po tem, ko
robot zapusti osnovno/polnilno postajo)

Robot in osnovna postaja/polnilna postaja

Poraba energije v omreznem nacinu pripravljenosti: < 2 W (v 20 minutah po
tem, ko so baterije robotskega sesalnika popolnoma napolnjene)

Poraba energije v nacinu pripravljenosti: < 0,5 W (v 20 minutah po tem, ko so
baterije robotskega sesalnika popolnoma napolnjene)

9. Odstranjevanje in odlaganje baterij

Vgrajena litij-ionska baterija vsebuje snovi, ki so nevarne za okolje. Pred
odstranjevanjem baterije poskrbite, da jo odstranijo usposobljeni tehniki in jo
zavrzejo na ustreznem zbirnem mestu za recikliranje.
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e Baterijo je treba odstraniti iz naprave, preden jo zavrzete.
e Napravo je treba odklopiti iz omrezja, preden odstranite baterijo.

e Baterijo je treba zavreCi na varen nacin.

Pred odstranjevanjem baterije odklopite napajanje in izpraznite baterijo ¢im
bolj.

Nepotrebne baterije oddajte v ustrezne centre za reciklazo.

Ne izpostavljajte jih visokim temperaturam, da preprecite tveganje eksplozije.
Ob zlorabi lahko iz baterije iztece tekogina. Ce pride v stik s koZo, sperite z vodo
in poisCite zdravnisko pomoc.

9.1 Navodila za odstranjevanje baterije

1. Obrnite robota, uporabite ustrezno orodje za odstranitev vijakov na zadnji
strani robota in odstranite pokrov.

2. Odklopite prikljucke med baterijo in tiskanim vezjem ter odstranite baterijo.

9.2 Informacije o OEEO

Vsi izdelki z oznako tega simbola so odpadna elektri¢na in
elektronska oprema (OEEO po direktivi 2012/19/EU), ki je ne
smete meSati z nesortiranimi gospodinjskimi odpadki. Namesto
tega zaScitite zdravje ljudi in okolje tako, da svojo odpadno
opremo odnesete na doloCeno zbirno mesto za recikliranje
odpadne elektricne in elektronske opreme, ki ga dolocijo vlada
ali lokalne oblasti. Pravilno odstranjevanje in recikliranje
pomaga preprecevati morebitne negativne posledice za okolje in
zdravje ljudi. Za ve€ informacij o lokacijah ter pogojih in dolocilih
teh zbirnih mest se obrnite na monterja ali lokalne oblasti.

1<

Uvoznik

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
Www.sunnysoft.si
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1. Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance,
please read the user manual carefully before using the appliance and keep it
for future reference.

1.1 Usage Restrictions

e This product should not be used by children younger than 8 years old nor
persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited
experience or knowledge without the supervision of a parent or guardian to
ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance
shall not be performed by children without supervision.

e The appliance is only to be used with the power supply unit provided with
the appliance.

e This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled
persons.

e Clear the areato be cleaned. Children shall not play with the appliance.
Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it
is operating.

e Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the
pools.

e This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

e Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.
Otherwise, do not use the appliance.

e |f the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or
assembly available from the manufacturer or its service agent.

e Do not use the robot in an area suspended above ground level without a
protective barrier.

¢ Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover,
or bumper as a handle for the robot.

e Use the robot in environments with an ambient temperature above 0 °C and
below 40 °C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.

e To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the
floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before
operating the appliance.

e Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from
bumping into and damaging them.
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Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of
the robot.

Keep the cleaning tool out of reach of children.
Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of
whether it is stationary or moving.

Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be
added to the clean water tank. Do not add any other liquid such as alcohol
or disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clean water can be
checked on the cleaning solution bottle. Keep the cleaning solution out of
reach of children.

Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to
pick up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted
acids or solvents.

Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up
objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or
maintaining the appliance.

Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with
any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before
reinstalling and using them.

Please use this product in accordance with the instructions in the User
Manual. Users are responsible for any loss or damage that arises from
improper use of this product.

1.2 Batteries and Charging

WARNING: Against recharging non-rechargeable batteries.

Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be
used with the model RCDEO401 base station.

Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base
station on your own.

Do not place the base station near a heat source.

Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station’s
charging contacts.

Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be
discarded at an appropriate recycling facility.
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e |f the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately
and contact after-sales service.

e Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its
original packaging if possible.

e |f the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it,
then turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least
once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

1.3 Laser Safety Information

The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/
EN 60825-1:2014/A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid
direct eye contact with it during use.

CLASS 1LASER PRODUCT
#*—|"™| CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

1.4 Symbols

ﬁ For indoor use only
||| || Read operator’'s manual

1.5 Declaration of Conformity

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio
equipment type RTD31TE is in compliance with Directive

c E 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is
available at the following internet address:
global.dreametech.com
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2. Product Overview

2.1 Robot

Fig. A-1

1. Spot Cleaning Button -
e Press to start spot cleaning
2. Power / Clean Button

e Press and hold for 3 seconds to
turn on or off

e Press to start cleaning after the
robot is turned on

3. Dock Button O

e Press to send the robot back to
the base station

e Press and hold for 3 seconds to
disable Child Lock

o v o a B

Button Status Indicator

e Solid White: Cleaning or cleanup
completed

e Breathing White: Charging (not
low battery)

e Solid Orange: Awaiting at low
battery or paused at low battery

e Breathing Orange: Charging (low
battery)

e Blinking Orange: Error
3D Line Laser Sensor

LDS Cover
Laser Distance Sensor (LDS)
Bumper

Bumper Window
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10.
11.
12.
13.

14.
15.
16.

Cover
Auto-empty Vent
Charging Contacts
Connectors

Reset Button

e Press and hold for 3 seconds to
restore to factory settings

Wi-Fi Indicator
Edge Sensor

Cliff Sensors

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.

Carpet Sensor

Side Brush

Main Brush

Main Wheel

MopExtend Assembly
Omnidirectional Wheel

Brush Guard

Main Wheel

Brush Guard Clips

Mop Pad Holder Mounting Holes

® Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning or

returning to charge.

e Child Lock can be enabled/disabled through the Dreamehome App.

2.2 Dust Box

S T o

Filter

Filter Handle
Auto-empty Vent
Dust Box Cover Clip
Dust Box Clip

Dust Box Cover
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2.3 Mop Assembly

A-3

1. Mop Pad Attachment Area
2. Mop Pad Holder
3. Mop Pad

2.4 Base Station

Fig. A-4
1. Status Indicator 10. Used Water Tank
e Solid White: The base stationis 11. Clean Water Tank
connected to power 12. Dust Tank Cover

e Solid Orange: The base station

13. Washboard
has an error

14. Washboard Filter

2. Filter

3. Signaling Area 15. Ramp Extension Plate
4. Auto-empty Vents 16. Water Tank Clip

5. Dust Bag Slot 17. Float Ball

6. Charging Contacts 18. Water Tank Clip

7. Power Cord Storage Slot 19. Water Pipe

8. Power Port 20. Filter

Q. Cover 21. Floater
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3. Preparing Your Home

1. Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or
dangerous items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp
objects on the ground to avoid being entangled, scratched or knocked over
by the robot and causing losses.

2. Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs to ensure
the secure and smooth operations of the robot.

3. Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper
place to leave more space.

4. To prevent the robot from missing areas that need to be cleaned, do not
stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

e \When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to
remove any potential obstacles in time.

e Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp
objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the
ground may be scratched.

10
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4. Before Use

4.1 Place the Base Station and Connect to an Electrical Outlet

Place the base station in a location that is as open as possible with a good
Wi-Fi signal. Leave enough space as shown in the figure and remove any
objects in the shaded area. Insert the power cord into the base station and
plug it into the socket.

e Firmly insert the power cord upwards until the indicator turns on.
e Make sure that no objects might block the signaling area.

e To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the
base station on tile floors or marble floors is recommended.

C-1

pi;

Fig. C-1

4.2 Install the Ramp Extension Plate

e Ensure that the washboard filter is installed into place before use.

e The washboard filter can be removed for cleaning during routine
maintenance.

n
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S

Creosy
-

4.3 Remove Robot Protections, and Install the Side Brush and

Mop Assembly

(1) Side Brush Clip

4.4 Connect with the Dreamehome App

(1) Press and hold the power button on the robot for 3 seconds to turn it on.
Open the robot cover and scan the QR code on the robot, or search
“"Dreamehome” in the app store to download and install the app.

(2) Open the Dreamehome app, tap “Scan QR code to connect”, and scan the
same QR code on the robot again to add the device. Please follow the

prompts to finish the Wi-Fi connection.

(1) Wi-Fi Indicator

e Blinking slowly: To be connected

e Blinking quickly: Connecting
e On: Connected
(2) QR Code
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e Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

e To reset Wi-Fi, repeat step (2) and then follow the prompts to finish the Wi-Fi
connection.

e After the device is successfully connected to the home Wi-Fi network, it will
continuously attempt to reconnect in case of network disruptions caused by
issues such as unpaid bills or power outages, in order to ensure a smooth
user experience upon network restoration.

e To disconnect the device from the Wi-Fi network, press and hold the Reset
button on the robot for 3 seconds.

e Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from
the directions in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.

4.5 Connect the Robot to the Base Station

Place the robot onto the base station with the mop assembly facing toward
the washboard. Then you will hear a voice notification when the robot
successfully connects to the base station. After the robot is fully charged, the
status indicators on the robot and the base station will remain lit for

10 minutes and will then dim.

It is recommended to fully charge the robot before its first use. When the robot
cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect the robot
with the station to charge it.

13
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Fig. C-5

4.6 Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station and fill up the tank with
clean water. Then install it back into the base station.

Do not add hot water into the water tank, as this may cause the tank to become
deformed.

C-6

Fig. C-6

14
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5. How to Use

() 5 G 5«9@\ -

~

Fig. D

5.1 Turn On/Off

Press and hold the power button for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator will remain lit. Or, place the robot onto the base station by aligning
the charging contacts of the robot with those of the base station, and then the
robot will turn on automatically and begin charging. To turn off the robot,
move the robot away from the base station and press and hold the power
button for 3 seconds.

5.2 Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions in the
app to quickly create a map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the base station, the mapping process has been
completed and the map will be saved automatically.

5.3 Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically enters sleep
mode. All indicators on the robot will turn off. Press any button on the robot,
or use the app to wake up the robot.

If the robot is paused and placed onto the base station, the current cleaning
process will end.

15
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5.4 Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the base station
to charge. After charging to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

To use this function, please enable it in the app.

5.5 Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning. The DND mode is disabled by default at
the factory. You can use the app to enable the DND mode or modify the DND
period. The DND period is 22:00-8:00 by default.

e The scheduled cleaning tasks will be performed during the DND period.

e The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

5.6 Spot Cleaning

When the robot is awaiting, press briefly the button C_ to enable the spot
cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped area of
1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting point once the spot
cleaning is completed.

5.7 Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the
power button for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold the
power button for 3 seconds to turn the robot on.

16
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5.8 Vacuum and Mop

After installing the mop assembly, the robot will default to “Vacuum and Mop”
mode during its first use. To adjust the cleaning mode, go to the Cleaning Mode
settings in the app and select from the following three additional options:

(1) Mop after Vacuuming
(2 Vacuum

(@ Mop

1. Start cleaning

Press the power button on the robot, or use the app to make the robot start
from the base station. Then the robot will plan the optimal cleaning route and
perform the cleaning task based on the created map.

e To ensure the robot easily returns to the base station after cleaning, it is
recommended to make the robot start from the base station.

e The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please wait
patiently.

e Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or
the washboard filter during operation.

e To prevent scalding, do not touch the water outlet while the base station is
operating.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to the base station to wash
mop pads based on the mop pad cleaning frequency specified in the app. The
base station will automatically refill the robot’s water tank and the robot will
resume cleanup.

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the mop pads

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to
charge, the base station will automatically empty the dust box and then wash
and dry the mop pads.
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e |f the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not
automatically empty the dust box.

e The base station will empty the dust box according to the setting in the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed its task, please clean the used water tank to

prevent any odor.

6. Routine Maintenance

6.1 Parts

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the
accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Part Maintenance Replacement
Frequency Period

Used water tank After each use /

Clean water tank Once every 2 weeks /

Main brush Once every 2 weeks Every

6 to 12 months

Dust box's filter

Once every 2 weeks

Every 3 to 6 months

Side brush

Once every 2 weeks

Every 3 to 6 months

Mop pad holders

Once every 2 weeks

/

Washboard filter Once every /
1to 2 months

Base station’s signaling Once every month /
area

Charging contacts Once every month /
Auto-empty vents Once every month /
Omnidirectional wheel Once every month /
Edge sensor Once every month /
Laser Distance Sensor Once every month /
(LDS)

Carpet sensor Once every month /
Cliff sensors Once every month /

18
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Part Maintenance Replacement
Frequency Period

Bumper window Once every month /

Bumper Once every month /

Bottom of the robot Once every month /

Dust box Clean it as needed /

Main wheels Clean it as needed /

Dust bag / Every 2 to 4 months
Mop pads / Every 1to 3 months

The frequency of maintenance and replacement depends on actual usage. If
an exception occurs due to special circumstances, prompt maintenance or
replacement is recommended.

19
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6.2 Washboard Filter

1. Take out the robot and remove the washboard filter after the mop pad
cleaning is complete.

2. Rinse the washboard filter with clean water, wipe it clean, and then
reinstall it in the washboard.

3. Use the app or press the button O to return the robot to the base station,
or manually put the robot back.

During cleaning, do not make the robot return to the base station.

6.3 Dust Bag
1. Remove the dust tank cover and discard the dust bag.

Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust and
debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth.

20
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3. Install a new dust bag.

4. Reinstall the dust tank cover.

6.4 Used Water Tank

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the used water.

2. Rinse the used water tank with clean water, and use a proper tool to clean
the inner wall of the used water tank.

The float ball in the used water tank is a movable part. Do not apply too much
force when cleaning it to avoid damaging it.

6.5 Main Brush

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard, and lift the
brush out of the robot.

2. Pull out the brush covers at both ends of the brush as shown in the figure.
Use a proper cleaning tool to remove any hair tangled in the brush.
Reinstall the brush covers on both ends of the brush, and then reinstall the
brush. Press on the brush guard to lock it in place.

2]
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6.6 Side Brush

Remove and clean the side brush.

Fig. E-5

6.7 Omnidirectional Wheel

e Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

e Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back
after drying it completely.

22
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6.8 Mop Pad Holders

Remove and clean the mop pad holders.

5>
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X
)
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T

6.9 Mop Pads

Remove the mop pads from the mop pad holders to replace them.

Fig. E-8

23
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6.10 Dust Box and Filter

1.
2.

Open the robot cover and press the dust box clip to remove the dust box.

Open the dust box cover, remove the filter, and then empty the dust box as
shown in the figure.

Gently tap the basket of the filter to remove the dirt.

Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects to
prevent damage.

Rinse the dust box and filter with water and dry them completely before
reinstalling.

e Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent.

e Use the dust box and filter only when they are completely dry.

24
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6.11 Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth, as shown in the figure:

Laser Distance Sensor (LDS)
Bumper window

Bumper

Edge sensor

Cliff sensors

ook DN~

Carpet sensor

A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the base
station. Please use a dry cloth for cleaning.

Fig. E-10

6.12 Charging Contacts and Signaling Area

Clean the charging contacts and the signaling area with a soft and dry cloth.
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6.13 Auto-empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a soft and

dry cloth.

E-12

6.14 Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure
that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of time,
turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

7. Troubleshooting

Problem

Solution

The robot will not turn
on.

e The battery is low. Recharge the robot on the
base and try again.

e The temperature of the battery is too low or too
high. It is recommended to use the robot in
environments with an ambient temperature
above 0 °C and below 40 °C.

26




User guide

Problem

Solution

The robot will not
charge.

e The base station is not connected to power,

please make sure both ends of its power cord
are correctly plugged in.

The contact between the charging contacts on
the base station and the robot is poor, please
clean the charging contacts.

Check whether there is any foreign object at the
connectors of the robot and remove the foreign
object if any.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make
sure the password used to connect to your Wi-Fi
network is correct.

The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi
connection. Make sure the robot is connected to
a 2.4 GHz Wi-Fi connection.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is
in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured.
Please exit and re-enter the app, and then try
again as instructed.

The robot cannot find
and return to the base
station.

The route for returning to charge is blocked, e.g.
the door is closed.

The base station is disconnected from power or
moved when the robot is not on it. Please

connect the base station to the power supply or
place the robot onto the base station to charge.

There are too many obstructions around the
base station. Place the base station in a more
open area.

Moving the robot may cause it to re-position
itself, and it will recreate a map if re-positioning
fails. If the robot is too far from the base
station, it might not be able to automatically
return on its own, in which case you will need to
manually place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to
remove dust or debris.

27
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Problem

Solution

The robot gets stuck in
front of the base
station and cannot
return to it.

e Check whether there is enough space on both

sides or in front of the base station to prevent
the robot from being blocked.

The robot may slip if the floor in front of the
base station is overly wet. If so, clean the
excess water before trying again.

It is recommended to move the base station to
a different place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed
properly.

The robot will not turn
off.

The robot cannot be turned off when it is
charging. It is recommended to move the robot
from the base station, and then press and hold
the power button for 3 seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing
the previous step, press and hold the power
button for 10 seconds to forcibly turn off the
robot. If the problem persists, please contact
after-sales service.

The charging speed is
slow.

It takes about 4 hours to fully charge the robot
when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside
of the specified range, the charging speed will
automatically slow down to extend the battery
life.

The charging contacts on both the robot and the
base station may be dirty, please wipe them
with a dry cloth.

The noise increases
while the robot is
operating.

Check whether the dust box’s filter is clogged. If
so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brush
or the dust box. Check and remove any hard
object.

The main brush or the side brush may become
tangled. Check and remove any foreign objects.

Switch the suction mode to Standard or Quiet.

28
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Problem

Solution

The robot moves
without following the
set route.

Objects such as power cords and slippers
should be organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces causes the
main wheel to slip. It is recommended to dry
the wet places before using the robot.

Wipe the bumper window on the robot with a
clean, soft cloth to keep it clean and
unobstructed.

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be
cleaned are open.

The place in front of the room to be cleaned
may be wet and slippery, causing the robot to
slip and work abnormally. Please try drying the
floor before using the robot.

The robot will not
resume cleaning after
charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not
Disturb (DND) mode, which will prevent it from
resuming cleaning.

The robot will not resume cleaning after you
manually place the robot on the base station or
send the robot to charge via the app or the
button O.

The station cannot
automatically empty
the dust box.

Check whether the dust bag in the dust tank is
full.

If the dust bag is not full, check whether there is
any obstruction at the auto-empty vents of the
robot, the base station, or the dust box. If any,
clean the blocked part in time.
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Problem

Solution

The water level in the
washboard is
abnormal.

e Check whether the seal on the used water tank
is loose or not correctly installed, and manually
reset it if so. If the problem persists, please
contact the after-sales service team.

e Gently press down on the used water tank to
make sure it is installed correctly.

e Remove the washboard filter and check
whether the sewage drain outlet is blocked and
cleanit.

e Check the cleaning solution. Do not add any
liguid other than the officially-approved
cleaning solution.

The mop pad holder is
raised abnormally.

e Please remove the mop pad holder to check if
there is any foreign object stuck in it, and try to
restart the robot. If the problem persists, please
contact the after-sales service team.

There is water under
the clean water tank
or around the seal.

e \When taking out the clean water tank, some
water in the pipe may be left under the tank or
around the seal. This is normal. Please wipe
with a dry cloth.

8. Specifications

8.1 Robot
Model RTD31TE
Charging Time Approx. 4 hours
Rated Voltage 144V
Rated Power 75W
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz
Maximum QOutput Power <20dBm

Under normal conditions of use, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.
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8.2 Base Station

Model RCDEOQ401

Rated Input 220-240V, 50-60 Hz
Rated Output 20V,2A

Rated Power (during dust emptying) 700 W

Rated Power (during cleaning) 40 W

Rated Power (during charging and 87w

drying)

Rated Power (during charging and drying) is determined by the power value
during full load period (ambient temperature 23 °C £ 2 °C).

8.3 Rechargeable Lithium-ion Battery Pack

Model R2412-4S2P-MMBK/
R2412-4S2P-FMTEV

Type Li-ion

Number 1

Rated Capacity 4.8 Ah

8.4 Standby Power Consumption

Base Station/Charging Dock
Power consumption in standby mode: < 0.5 W (within 15 minutes after the
robot leaves the base station/charging dock)

Robot & Base Station/Charging Dock

Power consumption in networked standby mode: < 2 W (within 20 minutes
after the battery pack of the robotic vacuum cleaner is fully charged)
Power consumption in standby mode: < 0.5 W (within 20 minutes after the
battery pack of the robotic vacuum cleaner is fully charged)

9. Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the
environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is
removed by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling
facility.
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¢ the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;

e the appliance must be disconnected from the supply mains when removing
the battery;

e the battery is to be disposed of safely.

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as
much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.
Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.
Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact
occurs, flush with water and seek medical help.

9.1 Removal Guide

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of
the robot, and then remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the
battery.

9.2 WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and
electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which
should not be mixed with unsorted household waste. Instead,
you should protect human health and the environment by
handing over your waste equipment to a designated collection
point for the recycling of waste electrical and electronic
equipment, appointed by the government or local authorities.
Correct disposal and recycling will help prevent potential
negative consequences to the environment and human health.
Please contact the installer or local authorities for more
information about the location as well as terms and conditions
of such collection points.
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Importer

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.cz
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